DreameBot L10s (IES

Robot Vacuum and Mop with
Self-Cleaning and Auto-Empty
User Manual
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Theillustrations in this manual are for reference only. Please refer to the actual product. d reo l I I e
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Safety Information

To avoid electric shock, fire or injury caused by improper use of the appliance, please read the user
manual carefully before using the appliance and keep it for future reference.

Usage Restrictions

- This product should not be used by children younger than 8 years old nor

persons with physical, sensory, intellectual deficiencies, or limited experience
or knowledge without the supervision of a parent or guardian to ensure safe
operation and to avoid any risks. Cleaning and maintenance shall not be
performed by children without supervision.

- The appliance is only to be used with the power supply unit provided with the

appliance.

- This appliance contains batteries that are only replaceable by skilled persons.
- Clear the area to be cleaned. Children shall not play with the appliance.

Ensure children and pets are kept at a safe distance from the robot while it is
operating.

- Do not install, charge or use the appliance in the bathrooms or around the

pools.

- This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it

outdoors, on non-floor surfaces, or in a commercial or industrial setting.

- Ensure that the appliance operates correctly in a proper environment.

Otherwise, do not use the appliance.

- If the power cord is damaged, it must be replaced by a special cord or

assembly available from the manufacturer or its service agent.

- Do not use the robot in an area suspended above ground level without a




N Safety Information

Usage Restrictions

protective barrier.

- Do not place the robot upside down. Do not use the LDS cover, robot cover, or

bumper as a handle for the robot.

- Do not use the robot at an ambient temperature above 40°C or below 0°C or on

a floor with liquids or sticky substances.

- To prevent damage or harm from dragging, clear any loose objects from the

floor, and remove cables or power cords on the cleaning path before operating
the appliance.

- Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from bumping

into and damaging them.

- Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the

robots.

- Keep the cleaning tool out of reach of children.
- Do not operate the appliance in a room where an infant or child is sleeping.

- Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of

whether it is stationary or moving.

- Keep the cleaner out of reach of children.
- Use only the officially-approved detergent. Do not add any liquid such as

alcohol or disinfectant.

- Do not use the robot to clean any burning objects. Do not use the robot to pick

up flammable or combustible liquids, corrosive gases, or undiluted acids or
solvents.



Safety Information

Usage Restrictions

- Do not vacuum hard or sharp objects. Do not use the appliance to pick up objects

such as stones, large pieces of paper or any item that may clog the appliance.

- Plug must be removed from the socket-outlet before cleaning or maintaining

the appliance.

- Do not wipe the robot or the base station with a wet cloth or rinse them with

any liquid. After cleaning washable parts, fully dry the parts before reinstalling
and using them.

- Please use this product in accordance with the instructions in the User Manual.

Batteries and
Charging

Users are responsible for any loss or damage that arise from improper use of
this product.

- Do not use any third-party battery or base station. The robot can only be used

with the model RCS9 base station.

- Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or the base station

on your own.

- Do not place the base station near a heat source.

- Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the base station's

charging contacts.

- Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be

discarded at an appropriate recycling facility.

- If the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately and

contact after-sales service.
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Batteries and
Charging

- Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its

original packaging if possible.

- If the robot will not be used for an extended period of time, fully charge it, then

turn it off and store it in a cool, dry place. Recharge the robot at least once
every 3 months to avoid over-discharging the battery.

- The lithium-ion battery pack contains substances that are hazardous to the

environment. Before disposing of the robot vacuum, please first remove the
battery pack, then discard, or recycle it in accordance with local laws and
regulations of the country or region it is used in.

-When removing the batteries from the product, it is better to use up the

Laser Safety
Information

Hereby, Dreame Trading (Tianjin) Co
declaration of conformity is available

batteries and make sure your product is disconnected from power.
1) Uninstall the screw on the bottom, then remove the cover.

2) Unplug the battery connector, then remove the batteries. Do not damage the
battery case to avoid any risk of injuries.

3) Return the batteries to a professional recycling organization.

- The laser distance sensor complies with the IEC 60825-1:2014 standard for

Class 1 laser products and does not generate dangerous laser radiation.

., Ltd. declares that the radio equipment type RLS6LADC is in compliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the EU
at the following internet address: https://global.dreametech.com

For detailed e-manual, please go to https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs



Product Overview

Package Contents

o@o
[eXexe)

Base Station

Other Accessories

~d

Side Brush

Mop Pad x 2
(pre-installed)

@W@

Power Cord Cleaning Brush

Mop Pad Holder x 2 Multi-Surface Floor
Cleaner

Dust Collection Bag
(replacement)

User Manual




Il Product Overview

Robot

o (] Spot Cleaning Button
- Press briefly to start spot cleaning

o () Power / Clean Button

N\

- Press and hold for 3 seconds to turn on or off
- Press briefly to start cleaning after the robot is turned on

o) Dock Button

- Press briefly to send the robot back to the base station
- Press and hold for 3 seconds to disable Child Lock

Status Indicator

- Solid White: Cleaning or cleaned

- Quickly Blinking Orange: Error

- Solid Orange: Low battery or paused

Note: Press any button to pause while the robot is cleaning or returning
to charge.



Product Overview

Robot and Sensors

Cliff Sensors

Carpet Sensor o

Universal Wheel

o LDS Upper Cover Side Brush o——==£0

Brush Guard

o Bumper
o Al Visual Sensor Main Wheel o

% / o Laser Distance Sensor (LDS)
|

Main Wheel
Brush Guard Clips

Main Brush o
QO

o Line Laser Sensors

o Mop Pad Holder
Mounting Holes

Reset Button
- Press and hold for 3 .
seconds to restore to factory Dust Bin
Cover settings
Wi-Fi Indicator
On: Wi-Fi connected Bin Clip
Quickly Blinking: Awaiting Auto-empty
connection or connecting Dust Bin Cover Clip Vent
Charging Slowly Blinking: Wi-Fi not Bin Cover Filter
Contacts connected
Filter Clip
Connectors Edge Sensor
Automatic Water
Refilling Inlet Auto-empty Vent



Il Product Overview

Base Station

Handle o

Upper Cover

o Handle

Washboard

Water
Tank Clip

Float Ball

Used Water Tank

N
Dust Cabinet o—f———
Cover

o Water Tank Clip

o Water Pipe

Clean Water Tank

Base Station Buttons

Q Leave Button Briefly press to make the robot leave the base station

C.f\ Clean Button Briefly press to make the robot clean all areas

<~

§ DryButton Briefly press to make the base station start or stop drying the
- mop pads

Note: The buttons on the base station will work only when the robot is placed
onto the base station.

Child Lock

Press and hold the () and §§ buttons for 3 seconds to activate or deactivate
Child Lock. After Child Lock is activated, all buttons on the robot and the base
station are locked.



Product Overview

Base Station

- o Status Indicator

Solid white: The base station is
connected to power

Solid Orange: The base station
has an error

° Slot for Automatic
Cleaner Adding Device

° Cleaner Adding Inlet

Slot o 7
@ o Filter
> o Signaling Area
Auto-empty o Charging Contacts
Vent
- o Automatic Water
Adding Inlet

Mop Assembly

Mop Pad
Attachment
Area

Cleaning Tool

Dust Cabinet Cover

Mop Pad Holder Mop Pad



Il Preparing Your Home

Tidy up items such as power cords, cloths, slippers, and toys to improve the
efficiency of the robot.

DoU

v

Open the door of the room to be cleaned, and put the furniture in its proper
place to leave more space.

Note:

Before cleaning, place a physical barrier at the edge of the stairs and sofa to
ensure the secure and smooth operations of the robot.

With the Al visual sensor, the robot can better recognize and avoid obstacles
such as power cords, shoes, and socks, to get the most out of the Al visual
sensor, make sure that all areas to be cleaned are well-lit.

- When operating the robot for the first time, follow it around while cleaning to remove any potential obstacles in time.
- To prevent the robot from not recognizing areas that need to be cleaned, do not stand in front of the robot, threshold, hallway, or narrow places.

10



Before Use

1. Remove the protective strips

Note: Install the side brush untilit clicks into place.

3. Connect to An Electrical Outlet

Place the base station in a location that is as open as possible with a good Wi-Fi
signal. Insert the power cord into the base station and plug it into the socket.

i —

Firmly insert the power
cord upwards until the ®
indicator turns on.

<]
4. Place the Base Station

Remove any objects that are closer than 1.5 m from the front, 1 m from the top,
and 0.5 m from either side of the base station.

>1.5m >0.5m
Note:
- Make sure that no objects might block the signaling area.
- To prevent water stains from wetting wood floors or carpets, placing the base
station on tile floors or marble floors is recommended.

11
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Before Use

5. Place the Robot

Press and hold the () button on the robot for 3 seconds to turn it on. Place
the robot onto the base station with the mop assembly facing toward

the washboard. Then you will hear a voice naotification when the robot
successfully connects to the base station and starts charging. After the robot
is fully charged, the status indicators on the robot and the base station will
remain lit for 10 minutes and will then dim.

Note: It is recommended to fully charge the robot before its first use. When the
robot cannot be turned on after the battery is depleted, manually connect the
robot with the station to charge it.

6. Install the Cleaner Bottle

Remove the cap of the cleaner bottle, and tear off the seals on the upper and
bottom of the bottle. Open the upper cover of the base station and take out
the clean water tank and the used water tank. Install the cleaner bottle along
the slot into place. The cleaner will be added automatically while working.

O]

Note:

- Remove the soft rubber plug in the cleaner adding inlet before first use.

- Do not add any liquid other than the officially-approved cleaner to help prevent
base station malfunction.

7. Add Water to the Clean Water Tank

Fill the clean water tank with clean water up to the maximum water level
mark, and then install the clean water tank and the used water tank in place.

Note: Do not add hot water to the water tank, as this may cause the tank to become
deformed.



Connect with Dreamehome or Mi Home/Xiaomi Home App

This product works with the Dreamehome or Mi Home/Xiaomi Home app,
which can be used to control your device.

1. Download the Dreamehome or Mi Home/Xiaomi Home App 2. Add Device

Scan the QR code on the robot, or search “Dreamehome" or "Mi Home"/ "Xiaomi Dreamehome APP: Open the Dreamehome app, enter the "Add Device" page,
Home" in the app store to download and install the app based on your needs. and then select "DreameBot L10s Ultra". Please follow the prompts to finish
the Wi-Fi connection.

Mi Home/Xiaomi Home APP: Open the Mi Home/Xiaomi Home app, tap " @ "
in the upper right, and scan the QR code above again to add "DreameBot L10s
Ultra". Please follow the prompts to finish the Wi-Fi connection.

*Once the Wi-Fi indicator is blinking slowly, the Wi-Fi has been reset.
Under the Cover

Note: If you want to reset Wi-Fi, follow step 1 and 2. Open the Dreamehome
App or Mi Home/Xiaomi Home App, enter the "Add Device" page, then
follow the prompts to finish the Wi-Fi connection.

o Wi-Fi Indicator

- Blinking slowly: To be
connected

- Blinking quickly: Connecting

- On: Connected

Dreamehome Mi Home/Xiaomi Home

Note:

- Only 2.4 GHz Wi-Fi networks are supported.

- Due to upgrades in the app software, the actual operations may be different
from the statements in this manual. Please follow the instructions based on the
current app version.
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How to Use

Fast Mapping

After configuring the network for the first time, follow the instructions on
the app to quickly create a map, and the robot will start mapping without
cleaning. The mapping process will be completed when the robot returns to
the station, and the map will be saved automatically.

Turn On/Off

Press and hold the (/) button for 3 seconds to turn on the robot. The power
indicator should be illuminated. Place the robot onto the base, the robot
should turn on automatically and begin charging. To turn off the robot, move
the robot away from the base and press and hold the (/) button for 3 seconds.

Pause/Sleep

When the robot is running, press any button to pause it.

If the robot is paused for more than 10 minutes, it automatically enters sleep
mode. The power indicator and charging indicator will turn off. Press any
button on the robot or base, or use the app to wake up the robot.

Note:

- The robot will turn off automatically if it is left in the sleep mode for more than 12
hours.

- If the robot is paused and placed onto the base station, the current cleaning
process will end.

Do Not Disturb (DND) Mode

When the robot is set to the Do Not Disturb (DND) mode, the robot will be
prevented from resuming cleaning and the power indicator goes out. The
DND mode is disabled by default at the factory. You can use the app to enable
the DND mode or modify the DND period. The DND period is 22:00-8:00 by
default.

Note:
- The scheduled cleaning tasks will be performed on time during the DND period.
- The robot will resume cleanup where it left off after the DND period expires.

Spot Cleaning

When the robot is on standby, press briefly the button {J to enable the spot
cleaning mode. In this mode, the robot cleans a square-shaped area of 1.5 x
1.5 meters around it and returns to its starting point once the spot cleaning is
completed.

Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned off, press and hold the
button () for 10 seconds to forcefully turn it off. Then, press and hold the
button () for 3 seconds to turn the robot on.



How to Use

Sweeping & Mopping

Note: When using the mop assembly for the first time, the robot performs the sweeping and mopping task by default.

1. Start sweeping and mopping

Press the button (% on the base station or (/) on the robot, or use the app
to make the robot start from the base station. Then the robot will plan the
optimal cleaning route and perform the cleaning task based on the created

map.

Note:

- The mop pads will be cleaned before the robot starts mopping, please wait with
patience.

- Do not move the base station, the clean water tank, the used water tank, or the
washboard during its working.

2. Return to clean mop pads midway

During mopping, the robot will automatically return to the base station to
wash mop pads based on the mop pad cleaning frequency specified on the
app. Then the base station will automatically refill the water tank of the robot,
and the robot will resume the cleanup after water refilling.

Note: If the robot returns to the base station to clean mop pads midway, the base
station will not automatically empty the dust bin.
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How to Use

3. Clean and dry mop pads after dust emptying

After the robot finishes a cleaning task and returns to the base station to
charge, the base station will automatically start emptying the dust bin, and
then clean and dry the mop pads.

Note:
- When the robot returns midway to the base station to clean mop pads, the base

station will not automatically empty the dust bin.
- If the auto-empty function is turned off in the app, the base station will not

automatically empty the dust bin.

- The base station willempty the dust bin according to the frequency set in the app.

4, Clean the used water tank

After the robot has completed the task, please clean the used water tank to
avoid any odor.

Sweeping

To use only the sweeping function, select "Sweeping" on the app, or remove
the mop assembly from the robot and the robot will automatically switch to
the sweeping mode.

Note: If the mop assembly is not removed from the robot, you can select the
sweeping mode on the app, and the robot will automatically lift the mop assembly
before sweeping.

Make sure that the base station is connected to power and the robot is
connected with the base station. Press the button (3 on the base station or
the button (/) on the robot, or use the app to send the robot to clean all areas
from the base station.

Note: To ensure the robot can easily return to the base station after cleaning, itis
recommended to make the robot start from the base station and avoid moving the
base station during cleaning.



Routine Maintenance

Parts

To keep the robot in good condition, it is recommended to refer to the following table for routine maintenance.

Line laser sensor

. Replacement Maintenance Replacement
Part Maintenance Frequency Period Part Frequency Period
Used water tank After each use Al Visual Sensor
/
Clean water tank Carpet Sensor
Main Brush Every 6 to 12 months Cliff Sensors
Once every 2 weeks
Dust bin filter Charging Contacts on Robot
Every 3 to 6 months Once every month
Side brush Bumper
Washboard Robot's auto-empty vent /
Base station's rReof?lﬁ;S ‘?#l?tmat'c water
signaling area 9
Base station's Bottom of the robot
charging contacts
Recommended to
Base station's auto- Cleaner Adding Inlet clean after removing
empty vent Once every month / the cleaner (bottle)
Universal wheel Dust bin Clean it as needed
Edge sensor Dust collection bag 6-8 weeks
: /
Laser Distance Every 1to 3
Sensor (LDS) Mop pad months

Note: The replacement frequency will depend on your usage of the robot. If an
exception occurs due to special circumstances, the parts should be replaced.
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Routine Maintenance

Dust Collection Bag

When the dust collection bag needs to be replaced, a notification will appear
in the app.

1. Discard the dust collection bag.

Note: Pulling upwards on the handle will seal the bag to prevent the dust and
debris from accidentally falling out.

2. Remove the dust and debris from the filter with a dry cloth.

3. Install a new dust collection bag.

4. Close the cover of the dust cabinet.




Routine Maintenance

Used Water Tank Main Brush

1. Remove the used water tank, open its cover and pour out the dirty water. 1. Press the brush guard clips inwards to remove the brush guard and lift the
brush out of the robot.

2. Rinse the used water tank with clean water, and use the provided cleaning
brush to clean the inner wall of the used water tank.

2. Pull out the brush covers as shown in the diagram. Use the provided
cleaning tool to remove the hair tangled in the brush.

=7 e

Note: The float ball in the used water tank is @ movable part. Do not apply too
much force when cleaning it to avoid damaging it.




20

Routine Maintenance

Side Brush

Remove and clean the side brush.

Universal Wheel

Note:

- Use a tool such as a small screwdriver to separate the axle and tire of the
universal wheel. Do not use excessive force.

- Rinse the universal wheel under the running water and put it back after drying it
completely.

Dust Bin

1. Open the robot cover and press the bin clip to remove the dust bin.

2. Open the bin cover and empty the bin as shown in the diagram.




Routine Maintenance

Filter

1. Remove the filter and tap its basket gently.

oo®
ogo

Note: Do not attempt to clean the filter with a brush, a finger or sharp objects to
prevent damage.

2. Rinse the dust bin and filter with water and dry them completely before
reinstalling.

Note:
- Rinse the dust bin and filter with clean water only. Do not use any detergent.
- Use the dust bin and filter only when they are completely dry.

Robot Sensors and Charging Contacts

Wipe sensors and charging contacts of the robot by using a soft, dry cloth:

- The cliff sensors and the carpet sensor on the bottom of the robot

- Charging contacts at the back of the robot

- The edge sensor on the side of the robot

- LDS on the top of the robot

- The bumper, the Al visual sensor, and the line laser sensors on the front of
the robot

o Al Visual Sensor

o Line Laser Sensors
o Laser Distance Sensor (LDS)

o Line Laser Sensor
o Bumper

o Charging Contacts

© Carpet Sensor

Note: Wet cloth can damage sensitive elements within the robot and the base
station. Please use dry cloth for cleaning.

21



Routine Maintenance

Charging Contacts

Clean the charging contacts and the signaling area of the base station with a
soft, dry cloth.

o

Auto-empty Vents

Clean the auto-empty vents of the robot and the base station with a soft, dry
cloth.

22

Mop Pad

Remove the mop pad from the mop pad holder to replace it.

Cleaner Adding Inlet

If the cleaner adding inlet is dirty, wipe it with a soft, dry cloth.

Battery

The robot contains a high-performance lithium-ion battery pack. Make sure
that the battery remains well-charged for daily use to maintain optimal
battery performance. If the robot is not used for an extended period of time,
turn it off and put it away. To prevent damages from over-discharging, charge
the robot at least once every three months.



FAQ

Problem

Solution

The robot will not
turn on.

The battery is low. Recharge the robot on the base and try again.
The temperature of the battery is too low or too high. It is recommended to operate the appliance at a temperature
between 32 °F (0° C) and 104 °F (40° C).

The robot will not
charge.

The base station is not connected to power, please make sure both ends of its power cord are correctly plugged in.
The contact between the charging contacts on the base station and the robot is poor, please clean the charging contacts.
Check whether there is any foreign object at the connector of the robot and remove the foreign object if any.

The robot fails to
connect to Wi-Fi.

The Wi-Fi network password is incorrect. Make sure the password used to connect to your Wi-Fi network is correct.
The robot does not support a 5 GHz Wi-Fi connection. Make sure the robot is connected to a 2.4 GHz Wi-Fi connection.
The Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an area with good Wi-Fi coverage.

The robot may not be ready to be configured. Please exit and re-enter the app, and then try again as instructed.

The robot cannot
find and return to the
base station.

The base station is disconnected from power or moved when the robot is not on it.

There are too many obstructions around the base station. Place the base station in a more open area.

Moving the robot may cause it to re-position itself, and it will recreate a map if re-positioning fails. If the robot is too far
from the base station, it might not be able to automatically return on its own, in which case you will need to manually
place the robot onto the base station.

Wipe the signaling area on the base station to remove dust or debris.

The robot gets stuck
in front of the base
station and cannot
return to it.

Clear any obstruction within 0.5 m on the left and right sides or within 1.5 m in front of the base station to prevent the
robot from being blocked.

The route for returning to charge is blocked, e.g. the door is closed.

The robot may slip if the floor in front of the base station is overly wet. If so, clean the excess water before trying again.
It is recommended to move the base station to a different place and try again.

23
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Problem

Solution

The robot will not
turn off.

The robot cannot be turned off when it is charging. It is recommended to move the robot from the base station, and then
press and hold the power button for three seconds to turn it off.
If the robot cannot be turned off by performing step 1, press and hold the () button for 10 seconds to forcibly turn off the
robot. If the problem persists, please contact after-sales service.

The charging speed
is slow.

It takes about 6 hours to fully charge the robot when its battery is low.

If you operate the robot at temperatures outside of the specified range, the charging speed will automatically slow down
to extend the battery life.

The charging contacts on both the robot and the base may be dirty, please wipe them with a dry cloth.

The noise increases
while the robot is
operating.

Check whether the dust bin filter is clogged. If so, clean it or replace it.

A hard object may be caught in the main brush or the dust bin. Check and remove any hard object.
The main brush or the side brush may become tangled. Check and remove any foreign objects.
Switch the suction mode to Standard or Quiet.

The robot moves
without following the
set route.

Objects such as power cords and slippers should be organized before using the robot.

Working on wet slippery surfaces causes the main wheel to slip. It is recommended to dry the wet places before using the
robot.

Wipe the line laser sensors and the Al visual sensor on the robot with a clean, soft cloth to keep them clean and
unobstructed.

The robot misses the
rooms to be cleaned.

Make sure that the doors of the rooms to be cleaned are open.

Check whether there is a threshold higher than 2 cm at the door of the room. The robot cannot climb over high thresholds
or steps.

The place in front of the room to be cleaned is wet and slippery, causing the robot to slip and work abnormally. It is
recommended to dry the floor before using the robot.




FAQ

Problem

Solution

The robot will not
resume cleaning after
charging.

Make sure that the robot is not set to the Do Not Disturb (DND) mode, which will prevent it from resuming cleaning.
The robot will not resume cleaning after you manually return the robot to the base station to charge, which includes
manually placing the robot on the base station or sending the robot to charge via the app or the robot itself.

The robot does

not respond while
pressing the buttons
on the base station.

The robot may be out of the base station's wireless range. Manually return the robot to the base station or use the app to
return it.

The station cannot
automatically empty
the dust bin.

Check whether the dust collection bag in the dust cabinet is full.
If the dust collection bag is not full, check whether there is any obstruction at the auto-empty vents of the robot, the base
station, or the dust bin. If any, clean the blocked partin time.

The water level in
the washboard is
abnormal.

Remove the washboard and check whether the sewage drain is blocked and clean it.

Gently press down on the used water tank to make sure it is installed correctly.

Check whether the seal on the used water tank is loose or not correctly installed, and manually reset it if so. If the
problem persists, please contact the after-sales service team.

Check the cleaner. Do not add any liquid other than the officially-approved cleaner.

25
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Specifications
Robot Base Station
Model RLS6LADC Model RCS9
Charging Time Approx. 6 hours Rated Input 220-240 V ~ 50-60 Hz
Rated Voltage 14.4V = Rated Output 20V==2A
Rated Power 75 W Power (during dust emptying) 1000 W
Operation Frequency 2400-2483.5 MHz Power (during cleaning) 55w
Maximum Output Power <20 dBm Power (drying and charging) 78 W

WEEE Information

Under normal use of condition, this equipment should be kept a separation
distance of at least 20 cm between the antenna and the body of the user.

with unsorted household waste. Instead, you should protect human health and the environment by handing over your waste equipment to a
designated collection point for the recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed by the government or local authorities.

E All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which should not be mixed
|

Correct disposal and recycling will help prevent potential negative consequences to the environment and human health. Please contact the
installer or local authorities for more information about the location as well as terms and conditions of such collection points.




Sicherheitsinformationen

Um Stromschlage, Brande oder Verletzungen durch unsachgemaBen Gebrauch des Gerats zu
vermeiden, lesen Sie bitte die Bedienungsanleitung vor dem Gebrauch sorgfaltig durch und bewahren
Sie sie zum spateren Gebrauch auf.

Nutzungseinschran - Um einen sicheren Betrieb zu gewahrleisten und Risiken zu vermeiden,

-kungen

darf dieses Produkt nicht von Kindern unter 8 Jahren, von Personen mit
kérperlichen, sensorischen oder geistigen Einschrankungen oder von Personen
mit mangelnden Kenntnissen ohne Aufsicht eines Elternteils oder Vormunds
verwendet werden. Kinder dirfen die Reinigung und Wartung nicht ohne
Aufsicht durchfthren.

- Das Gerat darf nur mit dem zum Gerat mitgelieferten Netzteil verwendet werden.
- Dieses Produkt enthalt Akkus, die nur von qualifizierten Personen

ausgewechselt werden durfen.

- Der zu reinigende Bereich muss freigeraumt werden. Kinder dtrfen nicht mit

diesem Produkt spielen. Sorgen Sie daflir, dass Kinder und Haustiere wahrend
des Betriebs des Roboters einen sicheren Abstand zum Gerdat halten.

- Installieren, laden oder verwenden Sie das Gerat nicht in den Badezimmern

oder in der Nahe der Pools.

- Dieses Produkt ist nur fir die Bodenreinigung in einer hauslichen Umgebung

geeignet. Benutzen Sie es nicht im Freien, auf anderen Oberflachen als dem
Boden oder in einer kommerziellen oder industriellen Umgebung.

- Stellen Sie sicher, dass das Gerat in einer geeigneten Umgebung

ordnungsgemanB betrieben wird. Andernfalls dirfen Sie das Gerat nicht
verwenden. 57




i Safety Information
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Nutzungseinschrdn - Wenn das Stromkabel beschadigt ist, schalten Sie das Geréat sofort aus und

-kungen

wenden Sie sich an den Kundendienst.

-Verwenden Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der sich GUber dem

Bodenniveau befindet und der nicht durch eine Schutzbarriere begrenzt wird.

- Stellen Sie den Roboter nicht auf den Kopf. Verwenden Sie die LDS-Abdeckung,

die Roboterabdeckung oder den Bumper nicht als Griff flir den Roboter.

- Benutzen Sie den Roboter nicht in Umgebungen, in denen die Temperaturen

Uber 40°C oder unter 0°C liegen, und auch nicht auf Béden mit Flissigkeiten
oder klebrigen Substanzen.

- Entfernen Sie lose Gegenstande vom Boden und entfernen Sie Kabel oder

Netzkabel am Reinigungsweg, bevor Sie das Gerat in Betrieb nehmen, um
Schaden oder Schaden beim Anziehen zu verhindern.

- Bevor Sie den Roboter verwenden, raumen Sie alle losen Kabel auf. Eine

Gefahr kann auftreten, wenn das Gerat Uber das Netzkabel lduft.

- Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstande vom Boden, um zu

verhindern, dass der Roboter sie anstdBt und beschadigt.

- Halten Sie Haare, Finger und andere Kdrperteile von der Saugéffnung des

Roboters fern.

- Halten Sie das Reinigungswerkzeug auBerhalb der Reichweite von Kindern.
- Betreiben Sie das Gerat nicht in einem Raum, in dem ein Saugling oder ein

Kind schlaft.



Safety Information DE

Nutzungseinschrdn - Kinder, Haustiere oder Gegenstande dirfen weder auf dem stillstehenden noch
-kungen dem sich bewegenden Roboter positioniert werden.

- AuBer Reichweite von Kindern bewahren Sie den Roboter auf.

-Verwenden Sie nur das offiziell zugelassene Reinigungsmittel. Nicht
jede Flussigkeit wie Alkohol oder Desinfektionsmittel hinzufligen.

- Benutzen Sie den Roboter nicht zum Aufwischen oder Aufsaugen
brennender Substanzen. Verwenden Sie den Roboter nicht zum Aufsaugen
von entflammbaren oder brennbaren Flussigkeiten, atzenden Gasen oder
unverdinnten Sauren oder L6sungsmitteln.

- Saugen Sie keine harten oder scharfen Gegenstande ein. Verwenden Sie
das Gerat nicht zum Aufnehmen von Gegenstanden wie Steinen, groBen
Papierstlicken oder anderen Dingen, die das Gerat verstopfen kénnten.

- Bitte schalten Sie das Gerat vor der Reinigung und Wartung aus und ziehen Sie
den Netzstecker.

- Wischen Sie den Roboter oder die Basisstation nicht mit einem feuchten
Tuch ab oder spllen Sie sie nicht mit Flissigkeit aus. Nach der Reinigung
waschbarer Teile, trocknen Sie die Teile vollstandig, bevor Sie sie wieder
einbauen und verwenden.

- Bitte verwenden Sie das Produkt gemaB den Anweisungen im
Benutzerhandbuch. Der Benutzer ist fur jeglichen Verlust oder Schaden
verantwortlich, der aufgrund inkorrekter Verwendung dieses Produkts entsteht.
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B Safety Information

Akkus und Ladung - Keine Fremdbatterie und keine Selbstreinigungsbasis verwenden. Nur mit
Versorgungseinheit RCS9 verwenden.

-Versuchen Sie nicht, die Batterie oder die Basisstation selbst zu zerlegen, zu
reparieren oder zu modifizieren.

- Stellen Sie die Basisstation nicht in die Nahe einer warmequelle.

-Verwenden Sie kein feuchtes Tuch oder nasse Hande, um die Ladekontakte der
Basisstation abzuwischen oder zu reinigen.

- Entsorgen Sie alte Akkus sachgemaB. Unbenutzte Akkus sollten in einer
geeigneten Recycling-Einrichtung entsorgt werden.

-Wenn das Stromkabel beschadigt ist, schalten Sie das Gerat sofort aus und
wenden Sie sich an den Kundendienst.

- Stellen Sie sicher, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und
moglichst in der Originalverpackung beférdert wird.

-Wenn der Roboter flir eine langere Zeit nicht benutzt werden soll, laden Sie ihn
voll auf, schalten ihn aus und lagern ihn an einem kuhlen und trockenen Ort.
Laden Sie den Roboter mindestens je 3 Monate auf, um eine Tiefentladung des
Akkus zu vermeiden.

- Der Lithium-lonen-Akku enthalt umweltgefahrdende Stoffe. Bevor der
Roboterstaubsauger entsorgt wird, muss zunachst der Akku entfernt werden,
anschlieBend muss in Ubereinstimmung mit den lokalen Gesetzen und
Vorschriften des Landes oder der Region, in dem er benutzt wurde, eine
Entsorgung oder Wiederverwertung stattfinden.
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Akkus und Ladung - Es ist besser, den Akku erst aus dem Produkt zu entnehmen, wenn er
aufgebraucht ist. Dabei muss sichergestellt werden, dass Ihr Produkt von der
Spannungsversorgung getrennt ist.

1) Entfernen Sie die Schraube an der Unterseite und nehmen Sie die Abdeckung ab.

2) Ziehen Sie den Akkuanschluss ab und nehmen Sie anschlieBend den Akku
heraus. Beschadigen Sie den Akku nicht, um Verletzungen vorzubeugen.

3) Geben Sie den Akku an eine Recyclingstelle zurlck.

Lasersicherheitsin - Der Laserdistanzsensor entspricht der Norm IEC 60825-1:2014 flir
-formationen Laserprodukte der Klasse 1 und erzeugt keine gefahrliche Laserstrahlung.

Hiermit bestatigt, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dass das Funkgerat des Typs RLS6LADC mit der Verordnung 2014/53/EU in Einklangsteht. Der vollstdndige
Wortlaut der EU-Konformitatserklarung ist unter der folgenden Internetadresse abrufbar: https://global.dreametech.com
Ein detailliertes elektronisches Handbuch finden Sie unter https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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I Produktiibersicht

Packungsinhalt

Roboter

o@o
[eXexe)

Basisstation
32

Anderes Zubehor

~d

Seitenbirste

Wischmopp x 2
(vorinstalliert)

@%@

Netzkabel

Mopphalter x 2

Reinigungsbdrste

@
U

Mehrflachiger
Bodenreiniger

Staubsammelbeutel
(Ersatz)

[

Benutzerhandbuch



Produktiibersicht

Roboter

o (] Taste fiir die Punktreinigung
- Kurz driicken, um die Punktreinigung zu starten

o (/) Ein-/Aus- und Reinigungstaste
- Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedriickt, um das Gerat ein-
oder auszuschalten
- Kurz driicken zum Start der Reinigung nach dem Einschalten des
IR _) Roboters

N\

o (3 Schaltfliche zum Andocken

- Dricken Sie kurz, um den Roboter zuriick zur Basisstation zu
schicken.

- Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedriickt, um die
Kindersicherung zu deaktivieren.

Statusanzeige

- Auf WeiB: Reinigen oder gereinigt

- Schnell orange blinkt: Fehler

- Konstant orange: Schwache Batterie oder pausiert

Hinweis: Drlicken Sie eine beliebige Taste, um zu pausieren, wahrend
der Roboter reinigt oder zum Aufladen zurtickkehrt.
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Produktiibersicht

Roboter und Sensoren

LDS Obere Abdeckung Seitenbirste o——==&£0

=\

Linienlaser-Sensor

Abdeckung

Ladekontakte o

Anschlusse o
Eingang fur o

automatisches
Wassernachfillen

34

Absturz-Sensoren

Teppichsensor o
Universal-Rad

Laserdistanzsensor Hauptburste o — A)IVI I — ‘?] \ o Burstenschutz
QO g L“@w %@=J iz 0 o Hauptrad
Al Visueller Sensor Hauptrad o £= | | EEH { o Freigabe
Ip o Hauptbiirstena
-bdeckung

o Befestigungslocher
flr Mopphalter

——————o Reset-Taste

- Drlicken und halten Sie

3 Sekunden lang, um .
die Werkseinstellungen Staubbehélter

wiederherzustellen

o WLAN-Anzeiger Freigabe
Auf: Wi-Fi verbunden Staubbehalter
Schnell blinkt: Warten Automatische
auf Verbindung Staubbehalter Cover Clip Luftungsoffnung

Langsam blinkt: WLAN Filter

nicht verbunden Staubbehéalterabdeckung

Filter-Clip
Kantensensor

° Automatische

Liftungséffnung



Produktiibersicht

Basisstation

Obere Abdeckung

Griff o Q D o Griff
|| .

Wassertank
Clip

Schwimm
-erkugel

N A
Deckel des o—p———
Staubbehalters

Waschbrett

o Wassertank
Clip

o Wasserleitung

Schmutzwassertank Reinwassertank

Tasten der Basisstation

Q Die Taste loslassen Kurz driicken, damit der Roboter die Basisstation verlasst

C.f\ Die Taste fiir Reinigung Kurz driicken, damit der Roboter alle Bereiche reinigt

<~

§{ Die Taste zum Trocknen Kurz driicken, um die Basisstation zu starten oder
- das Trocknen des Wischmopps zu stoppen.

Hinweis: Die Tasten an der Basisstation funktionieren nur, wenn der Roboter auf
der Basisstation platziert ist.

Kindersicherung

Halten Sie die Tasten QQund % 3 Sekunden lang gedriickt, um die
Kindersicherung zu aktivieren oder zu deaktivieren. Nach dem Aktivieren
der Kindersicherung werden alle Tasten am Roboter und an der Basisstation
gesperrt.
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I Produktiibersicht

Basisstation

Slot o

Automatische
LGftungsoffnung

36

o

Q_~

o

Deckel des Staubbehalters

°

o Statusanzeige

Konstant weiB: Die
Basisstation ist an

die Stromversorgung
angeschlossen

Konstant Orange: Die
Basisstation hat einen Fehler

Filter

Signalisierungsbereich
Ladekontakte
Eingang fur

automatisches
Wassernachfillen

Wischmoppverbundteil

Reinigungswerkzeug

Wischmopp

Befestigungsbereich

° Slot fur das Reinigungsmittel

automatisch hinzufiigende
Gerat

° Eingang fur das

Hinzufligen der
Reinigungsmittel

Wischer



Ihr Zuhause vorbereiten DE

Ordnen Sie Gegenstande wie Netzkabel, Ticher, Hausschuhe und Spielzeug, Montieren Sie vor der Reinigung die physische Barriere an den Kanten
um die Effizienz der Reinigung zu verbessern. von Treppen und Mébeln, um dem Roboter ein reibungsloses Arbeiten zu
ermoglichen.

DoU

v

Offnen Sie die Tiir des zu reinigenden Raumes und stellen Sie die Mébel in die Mit dem visuellen KI-Sensor kann der Roboter Hindernisse wie Stromkabel,

geeignete Position, um mehr Platz zu schaffen. Schuhe und Socken besser erkennen und vermeiden, um den visuellen KI-
Sensor auszunutzen. Stellen Sie sicher, dass alle zu reinigenden Bereiche gut
beleuchtet sind.

Hinweis:
- Wenn Sie den Roboter zum ersten Mal in Betrieb nehmen, folgen Sie ihm wahrend der Reinigung, um maogliche Hindernisse rechtzeitig zu beseitigen.
- Um zu verhindern, dass der Roboter den zu reinigenden Bereich nicht erkennt, stellen Sie sich nicht vor den Roboter, vor eine Schwelle, oder die enge Stelle einer Flur hin.
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Vor der Verwendung

1. Die Schutzstreifen entfernen

2. Installieren Sie die Seitenblirste und das
Wischmoppverbundteil

SeitenbUlrsten- o
Clip

Hinweis: Installieren Sie die Seitenblirste, bis sie einrastet.

3. An eine Steckdose anschlieBen

Platzieren Sie die Basisstation an einem moglichst offenen Ort mit einem guten
WLAN-Signal. SchlieRen Sie das Netzkabel an die Basisstation und stecken Sie es

in die Steckdose.
i —

Stecken Sie das Netzkabel
fest nach oben, bis sich die -
Anzeige einschaltet.

C\ilj

4. Platzieren Sie die Basisstation

Entfernen Sie alle Objekte, die sich ndher als 1,5 m von der Vorderseite, 1 m von
oben und 0,5 m von beiden Seiten der Basisstation befinden.

> 1’5/m >0,5m
Hinweis: e
- Stellen Sie sicher, dass keine Gegenstande den Signalbereich blockieren kdnnen.
- Die Basisstation wird auf Fliesenbdden oder Marmorboden platziert, um
Wasserflecken Holzb6den oder Teppiche nicht zu benetzen.



Vor der Verwendung

5. Platzieren Sie den Roboter

Halten Sie die Taste (!) am Roboter 3 Sekunden lang gedriickt, um ihn
einzuschalten. Platzieren Sie den Roboter mit der Wischvorrichtung

in Richtung Waschbrett auf der Basisstation. Dann horen Sie eine
Sprachbenachrichtigung, wenn sich der Roboter erfolgreich mit der
Basisstation verbindet und mit dem Laden beginnt. Nachdem der Roboter
vollsténdig aufgeladen ist, bleiben die Statusanzeigen am Roboter und an
der Basisstation 10 Minuten lang beleuchtet und dimmen anschlieBend.

Hinweis: Es wird empfohlen, den Roboter vor seiner ersten Verwendung vollstandig
aufzuladen. Wenn der Roboter bei leerer Batterie nicht eingeschaltet werden kann,
verbinden Sie den Roboter manuell mit der Station, um ihn aufzuladen.

6. Installieren Sie die Reinigungsflasch

Entfernen Sie den Deckel der Reinigungsflasche und reiBen Sie die Dichtungen
an der Ober- und Unterseite der Flasche ab. Offnen Sie den oberen Deckel der
Basisstation und nehmen Sie den Reinwassertank und den Schmutzwassertank
heraus. Setzen Sie die Reinigungsflasche entlang des Slots ein. Das
Reinigungsmittel wird wahrend der Arbeit automatisch hinzugeflgt.

O]

Hinweis:

- Entfernen Sie vor dem ersten Gebrauch den weichen Gummistopfen am Eingang
der Reinigungsmitteln.

- Flgen Sie keine andere Flussigkeit als das offiziell zugelassenen
Reinigungsmittel hinzu, um eine Fehlfunktion der Basisstation zu verhindern.

7. Wasser in den Reinwassertank einfiillen

Fillen Sie den Reinwassertank bis zur maximalen Wasserstandsmarke mit
sauberem Wasser auf und installieren Sie dann den Reinwassertank und den
Schmutzwassertank.

Hinweis: Fullen Sie kein heiBes Wasser ein, da sonst der Frischwassertank verformt
werden kann.

39




B Verbinden mit Dreamehome oder Mi Home/Xiaomi Home App

40

Dieses Produkt funktioniert mit der Dreamehome oder Mi Home/ Xiaomi Home

App, mit der Sie lhr Gerat steuern kénnen.

1. Laden Sie das Dreamehome oder Mi Home/ Xiaomi
herunter Home App

Scannen Sie den QR-Code auf dem Roboter oder suchen Sie im App Store
nach "Dreamehome", "Mi Home" oder "Xiaomi Home", um die App nach lhren
Bedurfnissen herunterzuladen und zu installieren.

Unter der Abdeckung

Mi Home/Xiaomi Home

Dreamehome

Hinweis:

- Es wird nur WLAN mit 2,4 GHz unterstitzt.

- Die App-Software wird aktualisiert, die tatsachliche Bedienung kann sich
von den Angaben in diesem Handbuch abweichen. Bitte befolgen Sie die
Anweisungen basierend auf der aktuellen App-Version.

2. Fligen Sie das Gerat hinzu

Dreamehome APP: Offnen Sie die Dreamehome-App und gehen Sie auf
die Seite "Gerat hinzufligen" und wahlen Sie anschlieBend "DreameBot
L10s Ultra". Bitte folgen Sie den Anweisungen, um die WLAN-Verbindung
abzuschlieBen.

Mi Home/Xiaomi Home APP: Offnen Sie das Mi Home/Xiaomi Home, tippen
Sie oben rechts auf " @ " und scannen Sie den obigen QR-Code erneut, um
"DreameBot L10s Ultra" hinzuzufligen. Bitte folgen Sie den Anweisungen, um
die WLAN-Verbindung zu beenden.

*Sobald die WLAN-Anzeige langsam blinkt, wurde das WLAN zuriickgesetzt.

Hinweis: Wenn Sie WLAN zuriicksetzen méchten, folgen Sie Schritt 1 und
2. Offnen Sie die Dreamehome App oder die Mi Home/ Xiaomi Home
App, gehen Sie auf die Seite "Gerat hinzufiigen" und folgen Sie den
Anweisungen, um die WLAN-Verbindung abzuschlieBen.

WLAN-ANnzeiger

- Langsam blinkend: Wartet
auf Verbindung

- Schnell blinkend:
Verbindung wird hergestellt

- Ein: Verbunden




Gebrauchsanleitung

Schnelle Kartenerstellung

Nachdem Sie das Netzwerk zum ersten Mal konfiguriert haben, folgen Sie
den Anweisungen in der App, um schnell eine Karte zu erstellen, wobei

der Roboter die Kartierung ohne Reinigung startet . Die Kartierung wird
abgeschlossen, wenn der Roboter zur Station zurlckkehrt, und die Karte wird
automatisch gespeichert.

Einschalten/Ausschalten

Halten Sie die Taste Q) 3 Sekunden lang gedriickt, um den Roboter
einzuschalten, und die Betriebsanzeige leuchtet dauerhaft. Stellen Sie den
Roboter auf die Basisstation, und der Roboter schaltet sich automatisch ein
und beginnt mit dem Aufladen. Um den Roboter auszuschalten, nehmen
Sie ihn von der Basisstation, und halten Sie die Taste () 3 Sekunden lang
gedrickt.

Pause / Schlaf

Wenn der Roboter lduft, driicken Sie eine beliebige Taste, um ihn zu
pausieren.

Wenn der Roboter ldnger als 10 Minuten pausiert, wechselt er automatisch
in den Schlafmodus und die Betriebsanzeige und die Ladeanzeige héren auf
zu leuchten. Driicken Sie eine beliebige Taste am Roboter oder an der Basis,
oder tippen Sie auf die App, um den Roboter aufzuwecken.

Hinweis:

- Wenn das Gerat langer als 12 Stunden im Ruhemodus ist, schaltet es sich
automatisch aus.

- Wird der Roboter pausiert und auf die Basisstation gestellt, endet die aktuelle
Reinigungsaufgabe.

Nicht stéren (DND) Modus

Wenn der Roboter auf den DND-Modus (Do Not Disturb) eingestellt ist, fihrt
der Roboter die Reinigungsaufgabe nicht mehr durch und die Betriebsanzeige
erlischt. Der DND-Modus ist werkseitig standardmaBig deaktiviert. Sie kénnen
die App verwenden, um den DND-Modus zu aktivieren oder den DND-
Zeitraum zu dndern. Der DND-Zeitraum ist standardmaBig 22:00-8:00.

Hinweis:

- Die geplanten Reinigungsaufgaben werden wahrend des DND-Zeitraums
punktlich durchgefuhrt.

- Der Roboter wird die Reinigung fortsetzen, wo er nach Ablauf der DND-Periode
aufgehort hat.

Punktreinigung

Wenn der Roboter in Bereitschaft ist, driicken Sie kurz die Taste _J, um den
Spot-Reinigungsmodus zu aktivieren. In diesem Modus reinigt der Roboter
einen quadratischen Bereich von 1,5 x 1,5 Metern um ihn herum und kehrt zu
seinem Ausgangspunkt zurlick, sobald die Reinigung bestimmter Bereiche
abgeschlossen ist.

Roboter neu starten

Wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder nicht ausgeschaltet werden
kann, halten Sie die Taste () 10 Sekunden lang gedriickt, um sie gewaltsam
auszuschalten. Halten Sie dann die Taste (/) 3 Sekunden lang gedriickt, um
den Roboter einzuschalten.
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B Gebrauchsanleitung

Fegen & Wischen

Hinweis: Bei der ersten Verwendung des Wischmoppverbundteils fuhrt der Roboter standardmaBig die Wisch- und Wischaufgabe aus.

1. Starten Sie das Fegen und Wischen 2. Rickkehr zur Reinigung des Wischmopps auf halbem Weg
Driicken Sie die Taste (% an der Basisstation oder (/) am Roboter oder Wéhrend des Wischens kehrt der Roboter automatisch zur Basisstation zurtck,
verwenden Sie die App, um den Roboter von der Basisstation starten zu um den Wischmopp basierend auf der in der App angegebenen Wischmopp
lassen. Dann plant der Roboter die optimale Reinigungsroute und fihrt die -Reinigungsfrequenz zu waschen. Dann flllt die Basisstation automatisch
Reinigungsaufgabe basierend der erstellten Karte aus. den Wassertank des Roboters nach und der Roboter setzt die Reinigung nach

dem Nachfillen des Wassers fort.

Hinweis:

- Der Wischmopp wird gereinigt, bevor der Roboter mit dem Wischen beginnt, Hinweis: Wenn der Roboter auf halbem Weg zum Zweck der Reinigung
bitte warten Sie mit Geduld. des Wischmopps zur Basisstation zurlckkehrt, wird der Staubbehalter nicht

- Bewegen Sie die Basisstation, den Reinwassertank, den Schmutzwassertank automatisch von der Basisstation entleert.

oder das Waschbrett wahrend der Reinigung nicht.
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Gebrauchsanleitung

3. Reinigen und trocknen Wischmopps nach Entleerung des
Staubbehalters

Nachdem der Roboter eine Reinigungsaufgabe beendet hat und zum
Aufladen zur Basisstation zuriickkehrt, beginnt die Basisstation automatisch
mit der Entleerung des Staubbehélters, wobei der Wischmopp gereinigt und
getrocknet.

Hinweis:

- Wenn der Roboter auf halbem Weg zum Zweck der Reinigung des Wischmopps
zur Basisstation zurlickkehrt, entleert die Basisstation den Staubbehalter nicht
automatisch.

- Wenn das automatisches Entleeren in der App ausgeschaltet ist, leert die

Basisstation den Staubbehalter nicht automatisch.
- Die Basisstation entleert den Staubbehadlter entsprechend der in der App

eingestellten Frequenz.

4. Reinigen Sie den Schmutzwassertank

Nachdem der Roboter die Aufgabe erledigt hat, reinigen Sie bitte
Schmutzwassertank, um Gerliche zu entfernen.

Fegen

Um nur die Fegen-Funktion zu verwenden, wahlen Sie in der App "Fegen"
oder trennen Sie das Wischmoppverbundteil vom Roboter und der Roboter
wechselt automatisch in den Fegen-Modus.

Hinweis: Wenn das Wischmoppverbundteil nicht vom Roboter getrennt wird,
kénnen Sie den Wischmodus in der App auswahlen, und der Roboter hebt das
Wischmoppverbundteil automatisch vor dem Fegen an.

Stellen Sie sicher, dass die Basisstation mit Strom und der Roboter

mit der Basisstation verbunden ist. Driicken Sie die Taste (3 auf

der Basisstation oder die Taste (!) auf dem Roboter, oder verwenden Sie die
App, damit der Roboter alle Bereiche von der Basisstation reinigt.

Hinweis: Um sicherzustellen, dass der Roboter nach der Reinigung problemlos zur
Basisstation zurlckkehren kann, wird empfohlen, den Roboter von der Basisstation
starten zu lassen und die Basisstation wahrend der Reinigung nicht zu bewegen.
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B Regelmé&Bige Wartung

44

Teile
Es wird empfohlen, sich fir die routinemdaBige Wartung auf die folgende Tabelle zu beziehen, um den Roboter in gutem Zustand zu halten.

. e Haufigkeit des . Haufigkeit der Haufigkeit des
Tell Haufigkeit der Wartung Austausches Teil Wartung Austausches
Schmutzwassertank | Nach jedem Gebrauch Al Visueller Sensor

/
Reinwassertank Teppichsensor
Hauptburste Alle 6 bis 12 Monate Absturz-Sensoren
Einmal alle 2 Wochen
Ladekontakte am Roboter
Staubbehdélterfilter
‘ i} Alle 3 bis 6 Monate StoBfanger Einmal im Monat
SeitenbUrste
Automatische
Waschbrett Liftungsoffnung des Roboters /
Eingang fl automatisches
Basisstation
Ladekontakte der Unterseite des Roboters
Basisstation
Es wird empfohlen,
Die automatische Eingang fir das Hinzufligen nach dem Entfernen
Luftung_séffnyng Einmalim Monat / der Reinigungsmittel des Reinigungsmittels
der Basisstation (Flasche) zu reinigen.
Universal-Rad Staubbehélter Nach Bedarf reinigen
Kantensensor Staubsammelbeutel 6-8 Wochen
/ -
Laserdistanzsensor Wischer Alle 1 bis 3
Monate

Linienlaser-Sensor

Hinweis: Die Haufigkeit des Austauschs hangt von der Nutzung des Roboters
ab. Wenn aufgrund besonderer Umstande eine Storung auftritt, sollten die Teile

ausgetauscht werden.




RegelmaBige Wartung

Staubsammelbeutel

Wenn der Staubsammelbeutel ersetzt werden muss, wird eine
Benachrichtigung in der App angezeigt.

1. Entsorgen Sie den Staubsammelbeutel.

Hinweis: Wenn Sie am Griff nach oben ziehen, wird der Beutel versiegelt, um das
Herausfallen des Staubs und des Schmutzes zu verhindern.

2. Entfernen Sie den Staub und Schmutz vom Filter mit einem trockenen Tuch.

3. Installieren Sie einen neuen Staubsammelbeutel.

4. SchlieBen Sie den Deckel des Staubbehalters.
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Bl RegelmaBige Wartung

Schmutzwassertank Hauptburste
1. Driicken Sie den Burstenschutzclip nach innen, um den Blrstenschutz zu

1. Entfernen Sie den Schmutzwassertank, 6ffnen Sie den Deckel und gieBen
entfernen und die Blrste aus dem Roboter zu heben.

Sie das Schmutzwasser aus.

2.Spulen Sie den Schmutzwassertank mit sauberem Wasser und
verwenden Sie die mitgelieferte Reinigungsbiirste, um die Innenwand des
Schmutzwassertanks zu reinigen.

2. Ziehen Sie den Birstendeckel wie im Diagramm gezeigt heraus. Verwenden
Sie das mitgelieferte Reinigungswerkzeug, um die in der Blrste verwickelten
Haare zu entfernen.

Hinweis: Die Schwimmerkugel im Schmutzwassertank ist ein bewegliches Teil.
Wenden Sie beim Reinigen nicht zu viel Kraft an, um eine Beschadigung zu
vermeiden.
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RegelmdaBige Wartung

Seitenbiirste Staubbehaélter

Entfernen und reinigen Sie die Seitenburste. 1. Offnen Sie die Roboterabdeckung und driicken Sie auf den
Staubbehdélterklipp, um den Staubbehdlter zu entfernen.

2. Offnen Sie die Behalterabdeckung und leeren Sie den Behalter wie in der
Abbildung gezeigt.

Hinweis:

- Verwenden Sie ein Werkzeug, z. B. einen kleinen Schraubendreher, um die Achse
und den Reifen des Universalrads zu trennen. Wenden Sie keine UbermaBige
Kraft an.

- Spllen Sie das Universalrad unter flieBendem Wasser ab und legen Sie es nach
vollstandiger Trocknung wieder ein.
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RegelmaBige Wartung

Filter

1. Nehmen Sie den Filter heraus und klopfen Sie vorsichtig auf seinen Korb.

oo®
ogo

Hinweis: Versuchen Sie nicht, den Filter mit einer Burste, einem Finger oder
scharfen Gegenstanden zu reinigen, um Schaden zu vermeiden.

2. Spllen Sie den Staubbehadlter und den Filter mit Wasser und trocknen Sie
sie vollstandig vor dem Wiedereinbau.

R

W,
fiaa

. N
fraay

u = gg

Hinweis:
- Spulen Sie den Staubbehalter und den Filter nur mit sauberem Wasser aus.

Verwenden Sie keine Reinigungsmittel.
- Verwenden Sie den Staubbehdlter und den Filter nur, wenn sie vollstandig

trocken sind.
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Sensoren und Ladekontakte des Roboters

Wischen Sie Sensoren und Ladekontakte des Roboters mit einem weichen,

trockenen Tuch ab:

- Die Cliff-Sensoren und der Ultraschallsensor auf der Unterseite des Roboters

- Ladekontakte auf der Riickseite des Roboters

- Der Kantensensor an der Seite des Roboters

- LDS auf der Oberseite des Roboters

- Der Puffer, der visuelle KI-Sensor und die Linienlasersensoren an der
Vorderseite des Roboters

o Al Visueller Sensor

o Linienlaser-Sensor
o Laserdistanzsensor

o Kantensensor
o StoBfanger

o Ladekontakte

© Teppichsensor

Hinweis: Feuchtiges Tuch kann empfindliche Elemente innerhalb des Roboters und
der Basisstation beschadigen. Bitte verwenden Sie ein trockenes Tuch zur Reinigung.



RegelmaBige Wartung

Ladekontakte

Reinigen Sie die Ladekontakte und den Signalisierungsbereich
der Basisstation mit einem weichen, trockenen Tuch.

—

o

Automatische Liiftungséffnung

Reinigen Sie die automatische Luftungs6ffnung des Roboters und der
Basisstation mit einem weichen, trockenen Tuch.

(C —

Wischer

Entfernen Sie den Wischmopp aus dem Wischmopphalter, um es auszutauschen.

Eingang fiir das Hinzufligen der Reinigungsmittel

Wenn der Eingang fir das Hinzufligen des Reinigungsmittels schmutzig ist,
wischen Sie ihn mit einem weichen, trockenen Tuch ab.

Batterie

Der Roboter enthdlt einen leistungsstarken Lithium-lonen-Akku. Achten Sie
darauf, dass der Akku bei taglichem Gebrauch gut aufgeladen bleibt, um die
optimale Akkuleistung zu erhalten. Wenn der Roboter lber einen ldngeren
Zeitraum nicht benutzt wird, schalten Sie ihn aus und legen Sie ihn weg.

Um Schaden durch Uberentladung zu vermeiden, laden Sie den Roboter
mindestens einmal alle drei Monate auf.
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Problem

Lésung

Der Roboter lasst sich
nicht einschalten.

Der Akku ist schwach. Laden Sie den Roboter an der Basis auf und versuchen Sie es erneut.
Die Temperatur des Akkus ist zu niedrig oder zu hoch. Es wird empfohlen, das Gerat bei einer Temperatur zwischen 0° C
und 40° C in Betrieb zu nehmen.

Der Roboter wird
nicht geladen.

Die Basisstation ist nicht an die Stromversorgung angeschlossen. Bitte stellen Sie sicher, dass beide Enden des Netzkabels
korrekt angeschlossen sind.

Der Kontakt zwischen den Ladekontakten an der Basisstation und dem Roboter ist schlecht, bitte reinigen Sie die
Ladekontakte.

Uberprifen Sie, ob sich am Anschluss des Roboters ein Fremdobjekt befindet, und entfernen Sie gegebenenfalls das
Fremdobjekt.

Der Roboter kann
keine Verbindung

zum WLAN herstellen.

Das Passwort fiir das WLAN-Netzwerk ist falsch. Uberpriifen Sie, ob das Passwort fiir die Verbindung mit Inrem WLAN-
Netzwerk korrekt ist.

Der Roboter unterstitzt keine 5-GHz-WLAN-Verbindung. Stellen Sie sicher, dass der Roboter mit einer 2,4-GHz-WLAN-
Verbindung verbunden ist.

Das WLAN-Signal ist schwach. Stellen Sie sicher, dass sich der Roboter in einem Gebiet mit guter WLAN-Abdeckung
befindet.

Der Roboter ist moglicherweise nicht bereit fiir die Konfiguration. Beenden Sie die App, rufen Sie sie erneut auf und
versuchen Sie es dann erneut.

Der Roboter findet
nichts und kehrt
zur Basisstaion
zurlick.

Die Basisstation wird vom Strom getrennt oder bewegt, wenn der Roboter nicht darauf ist.

Es gibt zu viele Hindernisse rund um die Basisstation. Platzieren Sie die Basisstation in einem offeneren Bereich.

Das Bewegen des Roboters kann dazu fihren, dass er sich neu positioniert und eine Karte neu erstellt, wenn die
Neupositionierung fehlschlagt. Wenn der Roboter zu weit von der Basisstation entfernt ist, kann er méglicherweise nicht
automatisch zuriickkehren. In diesem Fall mlssen Sie den Roboter manuell auf die Basisstation stellen.

Wischen Sie den Signalisierungsbereich an der Basisstation ab, um Staub oder Schmutz zu entfernen.
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Problem

Lésung

Der Roboter bleibt
vor der Basisstation
stecken und

kann nicht zu ihr
zurlickkehren.

Beseitigen Sie alle Hindernisse innerhalb von 0,5 m auf der linken und rechten Seite oder innerhalb von 1,5 m vor der
Basisstation, damit der Roboter nicht dadurch blockiert wird.

Die Route fir die Rickkehr zur Ladung ist blockiert, z. B. die Tur ist geschlossen.

Der Roboter kann ausrutschen, wenn der Boden vor der Basisstation UbermaBig nass ist. Wenn ja, entfernen Sie das
Uberschlssige Wasser, bevor Sie es erneut versuchen.

Es wird empfohlen, die Basisstation an einen anderen Ort zu verlegen und es erneut zu versuchen.

Der Roboter kann
nicht ausgeschaltet
werden.

Der Roboter kann beim Laden nicht ausgeschaltet werden. Es wird empfohlen, den Roboter von der Basisstation zu
trennen und den Netzschalter anschlieBend drei Sekunden lang zu halten, um ihn auszuschalten.

Wenn sich der Roboter mit Schritt 1 nicht ausschalten lasst, halten Sie die Taste Q) 10 Sekunden lang gedrickt, um den
Roboter zwangsweise auszuschalten. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an den Kundenservice.

Die
Aufladegeschwindi
-gkeit ist langsam.

Es dauert etwa 6 Stunden, um den Roboter vollstandig aufzuladen, wenn die Batterie schwach ist.

Wenn Sie den Roboter bei Temperaturen auBerhalb des angegebenen Bereichs betreiben, wird die Ladegeschwindigkeit
automatisch verlangsamt, um die Lebensdauer der Batterie zu verlangern.

Die Ladekontakte sowohl am Roboter als auch an der Basisstation kénnen verschmutzt sein, bitte wischen Sie sie mit
einem trockenen Tuch ab.

Die Gerausche
nehmen zu, wahrend
der Roboter in Betrieb
ist.

Uberprifen Sie, ob der Staubbehalterfilter verstopft ist. Wenn ja, reinigen Sie ihn oder ersetzen Sie ihn.

Ein hartes Objekt kann sich in der Gummibdrste oder dem Staubbehalter verfangen. Uberpriifen und entfernen Sie jedes
harte Objekt.

Die Hauptburste oder die Seitenbirste kénnen sich verheddern. Uberpriifen und entfernen Sie Fremdkérper.

Schalten Sie den Saugmodus auf Standard oder Leise.

Der Roboter bewegt
sich, ohne der
festgelegten Route zu
folgen.

Gegenstande wie Stromkabel und Hausschuhe sollten vor dem Einsatz des Roboters aufgerdumt werden.

Beim Arbeiten auf nassen, rutschigen Bdden kann das Hauptrad rutschen. Es wird empfohlen, die nassen Stellen vor dem
Einsatz des Roboters zu trocknen.

Wischen Sie die Linienlaser-Sensoren und den visuellen KI-Sensor am Roboter mit einem sauberen, weichen Tuch ab, um
sie sauber und ungehindert zu halten.

51



Y FAQ

52

Problem

Lésung

Der Roboter kann
die zu reinigenden
Raume nicht
erreichen.

Stellen Sie sicher, dass die Turen der zu reinigenden Raume offen sind.

Priifen Sie, ob die Schwelle an der Zimmertir héher als 2 cm ist. Der Roboter kann nicht Giber hohe Schwellen oder Stufen
klettern.

Der Platz vor dem zu reinigenden Raum ist nass und rutschig, so dass der Roboter ausrutscht und nicht richtig arbeiten
kann. Es wird empfohlen, den Boden vor dem Einsatz des Roboters zu trocknen.

Der Roboter nimmt
die Reinigung nach
dem Laden nicht
wieder auf.

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter nicht auf den Nicht-Stéren-Modus eingestellt ist, da er dann die Reinigung nicht
fortsetzen kann.

Der Roboter wird die Reinigung nicht fortsetzen, nachdem Sie den Roboter zum Aufladen manuell

zur Basisstation zurlickgebracht haben. Dazu gehért das manuelle Platzieren des Roboters auf der Basisstation oder das
Senden des Roboters zum Aufladen Gber die App oder den Roboter selbst.

Der Roboter reagiert
nicht, wenn Sie die
Tasten an der

Basisstation drticken.

Der Roboter befindet sich méglicherweise auBerhalb der drahtlosen Reichweite der Basisstation. Bringen Sie den Roboter
manuell an die Basisstation zuriick oder verwenden Sie die App, um ihn zurtickzusenden.

Die Station kann den
Staubbehdlter nicht
automatisch leeren.

Uberprifen Sie, ob der Staubsammelbeutel im Staubbehélter voll ist.
Wenn der Staubsammelbeutel nicht voll ist, Gberprifen Sie, ob die automatische Liftungséffnung des Roboters
der Basisstation oder der Staubbehdlter Fremdkdrper haben. Falls vorhanden, entfernen Sie sie rechtzeitig.

Der Wasserstand in
der Waschanlage ist
anormal.

Nehmen Sie das Waschbrett heraus und prifen Sie, ob der Abfluss verstopft ist, und reinigen Sie ihn.

Dricken Sie vorsichtig auf Schmutzwassertank, um sicherzustellen, dass er richtig installiert ist.

Uberprifen Sie, ob die Dichtung am Schmutzwassertank lose oder nicht richtig installiert ist, und setzen Sie sie
gegebenenfalls manuell zurlick. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.
Uberprifen Sie das Reinigungsmittel Geben Sie keine andere Flissigkeit als das offiziell zugelassene Reinigungsmittel hinzu.




Spezifikationen

Roboter Basisstation
Modell RLS6LADC Modell RCS9
Ladedauer Ca. 6 Stunden Nenneingang 220-240V ~ 50-60 Hz
Nennspannung 14,4V == Nennausgang 20V=2A
Bemessungsleistung 75 W Leistung (wahrend der Staubentleerung) 1000 W
Betriebsfrequenz 2400-2483,5 MHz Leistung (wahrend der Reinigung) 55w
Maximale _ <20 dBm Leistung (wahrend des Trocknens und 78 W
Ausgangsleistung des Aufladens)

Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerat einen Abstand von
mindestens 20 cm zwischen der Antenne und dem Kdérper des Benutzers
einhalten.

Informations DEEE

Alle mit diesem Symbol gekennzeichneten Produkte sind Elektroschrott und Elektrogerate (WEEE entsprechend EU-Richtlinie 2012/19/EU) und dirfen
E nicht mit unsortiertem Haushaltsmull vermischt werden. Schiitzen Sie stattdessen Ihre Mitmenschen und die Umwelt, indem Sie Ihre zu entsorgenden
Gerdate an eine dafiir vorgesehene, von der Regierung oder einer lokalen Behdrde eingerichtete Sammelstelle zum Recycling von Elektroschrott
L und Elektrogeraten bringen. Eine ordnungsgemaBe Entsorgung und Recycling helfen, negative Auswirkungen auf die Gesundheit von Umwelt und
Menschen zu vermeiden.Wenden Sie sich bitte an den Installateur oder lokale Behdérden, um Informationen zum Standort und den allgemeinen
Geschdsbedingungen solcher Sammelstellen zu erhalten.
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Entsorgung von Elektro- und Elektronikgeraten
Die durchgestrichene Milltonne bedeutet, dass Sie gesetzlich verpflichtet sind, diese Gerate einer vom unsortierten Siedlungsabfall getrennten Erfassung
zuzufuhren. Die Entsorgung Uber die Restmulltonne oder die gelbe Tonne ist untersagt. Enthalten die Produkte Batterien oder Akkus, die nicht fest
verbaut sind, missen diese vor der Entsorgung entnommen und getrennt als Batterie entsorgt werden.

Mdoglichkeiten der Riickgabe von Altgerdten

Besitzer von Altgerdten kénnen diese im Rahmen der durch 6ffentlich-rechtlichen Entsorgungstradger eingerichteten und zur Verfigung stehenden Mdglichkeiten
der Riickgabe oder Sammlung von Altgerdten abgeben, damit eine ordnungsgemaBe Entsorgung der Altgerdte sichergestellt ist. Unter dem folgenden Link
besteht die Mdglichkeit, sich ein Onlineverzeichnis der Sammel- und Riicknahmestellen anzuzeigen zu lassen: https://www.ear-system.de/ear-verzeichnis/
sammel-und-ruecknahmestellen

Datenschutz

Wir weisen alle Endnutzer von Elektro- und Elektronikaltgeraten darauf hin, dass Sie fiir das Léschen personenbezogener Daten auf den zu entsorgenden
Altgeraten selbst verantwortlich sind.



Informations sur la sécurité

Pour éviter tout risque de choc électrique, d'incendie ou de blessure causé par une utilisation incorrecte
de l'appareil, veuillez lire attentivement le manuel d'utilisation avant d'utiliser 'appareil et le conserver
pour pouvoir vous y référer ultérieurement.

Restrictions
d’utilisation

- Ce produit ne doit pas étre utilisé par des enfants de moins de 8 ans ni par des

personnes présentant un handicap moteur, sensoriel ou mental, ou ayant une
expérience ou des connaissances limitées, sans la supervision d'un parent ou
d'un tuteur afin de garantir un fonctionnement sdr et d'éviter tout risque. Le
nettoyage et l'entretien ne doivent pas étre effectués par des enfants sans
surveillance.

- L'appareil ne doit étre utilisé qu'avec le bloc d'alimentation fourni avec

l'appareil.

- Ce produit contient des batteries qui peuvent étre uniqguement remplacées par

des techniciens qualifiés ou par le service apres-vente.

- Dégagez la zone a nettoyer. Les enfants ne doivent pas jouer avec ce produit.

Pendant le nettoyage, assurez- vous que les enfants et les animaux de
compagnie sont maintenus a une distance de sécurité du robot aspirateur.

- Ne pas installer, charger ou utiliser l'appareil dans les salles de bains ou

autour des piscines.

- Ce produit est uniquement destiné au nettoyage des sols dans un

environnement domestique. Ne |'utilisez pas a l'extérieur, sur des surfaces
autres que des sols ou dans un environnement commercial ou industriel.

- Assurez-vous que 'appareil fonctionne correctement dans un environnement
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Restrictions
d’utilisation

adéquat. Dans le cas contraire, n'utilisez pas l'appareil.

- Si le cable d'alimentation est endommage, ce dernier doit étre remplacé par un

cable spécial ou un assemblage disponible aupres du fabricant ou d'un agent
de maintenance.

- N'utilisez pas le robot dans une zone située au-dessus du niveau du sol sans

barriere de protection.

-Ne placez pas le robot a l'envers. N'utilisez pas le couvercle du LDS, le

couvercle du robot ou le pare-chocs comme poignée pour déplacer le robot.

- N'utilisez pas le robot dans des environnements ou la température ambiante

est supérieure a 40°C ou inférieure a 0°C, ni sur un sol avec des liquides ou des
substances collantes.

- Pour éviter d'endommager l'appareil ou de le trainer, débarrassez le sol de

tout objet mobile et retirez les cables ou les cordons d'alimentation qui se
trouvent sur le trajet de nettoyage avant d'utiliser l'appareil.

- Retirez tous les objets fragiles ou de petite taille au sol afin d'éviter que le

robot ne les percute ou ne les endommage.

- Maintenez vos cheveux, vos doigts et les autres parties de votre corps éloignés

de l'orifice d'aspiration du robot.

- Gardez l'outil de nettoyage hors de portée des enfants.
- Ne faites pas fonctionner 'appareil dans une piece ou un nourrisson ou un

enfant dort.



Informations sur la sécurité

Restrictions
d’utilisation

Batteries et
charge

-Ne mettez pas d'enfants, d'animaux ou d’objets sur le robot, qu'il soit a l'arrét

ou en mouvement.

- Gardez le robot hors de portée des enfants.
- Utilisez uniquement le détergent officiellement approuvé. N'ajoutez aucun

liquide tel que de l'alcool ou un désinfectant.

- N'utilisez pas le robot pour nettoyer des objets brdlants. N'utilisez pas le robot

pour ramasser des liquides inflammables ou combustibles, des gaz corrosifs
ou des acides ou solvants non dilués.

- N'aspirez pas d’'objets durs ou tranchants. N'utilisez pas l'appareil pour

ramasser des objets tels que des pierres, de gros morceaux de papier ou tout
autre élément susceptible d'obstruer l'appareil.

-Veuillez éteindre et débrancher l'appareil avant de le nettoyer et de l'entretenir.
-N'essuyez pas le robot ou la station de base avec un chiffon humide et ne les

rincez pas avec un liquide. Apres avoir nettoyé les pieces lavables, séchez-les
completement avant de les réinstaller et de les utiliser.

- Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions du Mode d’emploi.

Les utilisateurs sont responsables des pertes ou dommages résultant d’'une
mauvaise utilisation de ce produit.

- Ne pas utiliser de batterie et de base d'auto-lavage du tiers. A utiliser

uniquement avec le modele RCS9 fourni.
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Batteries et
charge

-N'essayez pas de démonter, réparer ou modifier la batterie ou la station de

base par vous-méme.

-Ne placez pas la station de base a proximité d'une source de chaleur.
- N'utilisez pas un chiffon humide ou des mains mouillées pour essuyer ou

nettoyer les contacts de charge de la station de base.

-Ne jetez pas vos batteries usagées de facon incorrecte. Les batteries inutiles

doivent étre jetées aux centres de recyclage appropriés.

- Si le cordon d'alimentation est endommagé ou rompu, cessez immédiatement

de l'utiliser et contactez le service apres-vente.

- Dans la mesure du possible, assurez-vous que le robot est éteint lorsque vous

le transportez et rangez-le dans son emballage d'origine.

- Sivous ne prévoyez pas d’utiliser le robot pendant une période prolongée,

chargez-le completement, éteignez-le, puis entreposez-le dans un endroit
frais et sec. Rechargez le robot au moins une fois tous les 3 mois pour éviter un
déchargement excessif de la batterie.

- La batterie lithium-ion contient des substances dangereuses pour

l'environnement. Avant de mettre le robot aspirateur au rebut, retirez d'abord
la batterie pour la jeter ou la recycler conformément a la législation et a la
réglementation locales du pays ou de la région dans lequel ou laquelle il est
utilise.

- Lorsque vous retirez les batteries du produit, il est préférable de les décharger

completement et de vous assurer que votre produit est débranché de la source
d’alimentation.



Informations sur la sécurité

Batteries et
charge

Informations sur
la sécurité liée

a l'utilisation du
laser

1). Dévissez la vis au bas, puis retirez le couvercle.

2). Débranchez le connecteur des batteries, puis retirez les batteries.
N'endommagez pas le boitier des batteries pour éviter tout risque de blessure.

3). Rapportez les batteries a un organisme de recyclage professionnel.

- Le capteur de distance laser est conforme a la norme CEl 60825-1:2014

relative aux produits laser de classe 1 et ne génere pas de rayonnement laser
dangereux.

Con la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dichiara che l'apparecchiatura radio di tipo RLS6LADC & conforme alla Direttiva 2014/53/UE. Il testo completo
della dichiarazione di conformita UE e disponibile al seguente indirizzo Internet: https://global.dreametech.com
Pour obtenir un manuel électronique détaillé, rendez-vous sur le site https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Présentation du produit

Contenu d'emballage

Autres accessoires

~L T

Brosse latérale Cable d'alimentation Brosse de nettoyage

o@o
[eXexe)

) Serpilliere x 2 Support de la Fluide nettoyant pour
Station de base (préinstallé) serpilliere x 2 sols multi-surfaces

Sac de collecte des
poussiéeres
(rechange)

Manuel d'utilisation



Présentation du produit

Robot

o (] Nettoyage local
- Appuyez brievement pour commencer le nettoyage local

o (/) Bouton d'alimentation/nettoyage

- - Appuyez sur cette touche pendant 3 secondes pour allumer ou
éteindre le robot.

- Appuyez brievement sur cette touche pour lancer le nettoyage

SO _) apres la mise en marche du robot.

N\

o (3 Bouton d'accueil

- Appuyez brievement pour renvoyer le robot vers la station de
base.

- Appuyez et maintenez enfoncé pendant 3 secondes pour
désactiver la sécurité enfant.

Indicateur d’'état

- Lumiére blanche : nettoyage en cours ou nettoye
- Clignotant rapide en orange : Erreur

- Orange fixe : Batterie faible ou en pause

Remarque : appuyez sur tout bouton pour mettre en pause pendant
gue le robot nettoie ou retourne en charge.
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Présentation du produit

Robot et capteurs

Capteur de chute

Capteur de moquette
Roue universelle

o Couvercle supérieur LDS Brosse latérale )
Protection de la

brosse

Brosse principale

o Pare-chocs
o Capteur visuel IA Roue principale

% / o Capteur de distance laser
I

Roue principale
Attaches de
sécurité de la
brosse

o Capteurs laser de ligne

Trous de montage
du support de

serpilliere
————o Bouton de réinitialisation
- Appuyez et maintenez
pendant 3 secondes
pour restaurer le réglage Poubelle
Couvercle d'origine
Indicateur de Wi-Fi Attache du bac Ventilateur
Allumé : Wi-Fi connecté a poussiére i
Clignotant rapide : En avi ang‘e
attente de connexion ou . automatique
en cours de connexion Clip du couvercle du )
contacts de Clignotant lent : Wi-Fi bac & poussiere Filtre
charge non connecte Couvercle de poubelle
tonnecteurs Capteur de bord Clip de filtre
Entrée de
remplissage ° Ventilateur a vidange
d'eau automatique

automatique
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Présentation du produit

Station de base
Couvercle supérieur

U5\
Poignée o ()| {e— o Poignée
N A4
Couvercle de o—f—
'armoire a
poussiere

Planche a
laver
Clip de o Clip de
réservoir réservoir d'eau
d'eau
Boule a o Tuyau d'eau
flotteur
o Filtre
Flotteur
Réservoir Réservoir
d'eau sale d'Eau Propre

Boutons de la station de base

Q Bouton de sortie Appuyez brievement sur ce bouton pour que le robot
quitte la station de base.

G‘ Bouton de Nettoyage Appuyez brievement sur ce bouton pour que le robot
nettoie toutes les zones.

<~

{ Bouton de Séchage Appuyez brievement sur ce bouton pour que la station

Remarque : les boutons de la station de base ne fonctionnent que si le robot est
placé sur la station de base.

Sécurité enfants

Appuyez sur les boutons (Q et % et maintenez-les enfoncés pendant 3 secondes
pour activer ou désactiver la Sécurité Enfants. Une fois la Sécurité Enfants
activée, tous les boutons du robot et de la station de base seront verrouillés.

de base commence ou arréte le sechage des serpillieres.
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Présentation du produit

Station de base

- o Indicateur d'état
Blanc fixe : La station
de base est branchee.
Orange fixe : La station
de base présente une
erreur

7, @ o Filtre

> o Zone de signalisation

Fente o

Ventilateur o Contacts de charge

avidange o }
automatique

o Entrée de l'ajout
automatique d'eau

o Outil de nettoyage

Couvercle de l'armoire a poussiére
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° Fente pour dispositif d'ajout
automatique de nettoyant

° Entrée d'ajout de nettoyant

Assemblage de la serpilliere

Zone de fixation de
la serpilliere

Support de la serpilliere Serpilliere



Préparation de votre maison

Rangez les objets tels que les cordons d'alimentation, les chiffons, les Veuillez utiliser des clétures physiques pour éviter les zones suspendues ou
pantoufles et les jouets pour améliorer 'efficacité du robot. basses avant le nettoyage afin d'assurer la sécurité et le bon fonctionnement
du robot.

DoU

v =
Ouvrez la porte de la piece a nettoyer, et rangez les meubles dans un endroit Avec le capteur visuel Al, le robot peut mieux reconnaitre et éviter les
approprié pour faire plus de place. obstacles tels que les cordons d'alimentation, les chaussures et les

chaussettes. Pour tirer le meilleur parti du capteur visuel Al, assurez-vous

que toutes les zones a nettoyer sont bien éclairées.
Remarque :

- Lorsque vous utilisez le robot pour la premiere fois, suivez-le pendant le nettoyage afin d'éliminer tout obstacle potentiel a ['avance.
- Pour éviter gue le robot ne reconnaisse pas la zone a nettoyer, ne restez pas devant le robaot, sur le palier, dans le couloir ou dans les endroits étroits.
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Avant l'utilisation

1. Retirez les bandes de protection 3. Raccordement a une prise électrique

Placez la station de base dans un endroit aussi ouvert que possible avec un
bon signal Wi-Fi. Insérez le cordon d'alimentation dans la station de base et

branchez-le dans la prise.
~

Insérez fermement le cordon
d'alimentation vers le hautjusqu'a ®
ce que le voyant s'allume.

<
2. Installez la brosse latérale et l'assemblage de la 4. Placez la station de base

serpilliere. Retirez tous les objets qui se trouvent & moins de 1,5 m de l'avant, 1 m du haut
et 0,5 m de chaque c6té de la station de base.

Clipdela o
brosse latérale

>0,5m
~ §
>1,5m >0,5m
Remarque : ) /—/ ) )
Remarque : installez la brosse latérale jusqu'a ce qu'elle s'enclenche en place. + Assurez-vous qu'aucun objet ne risque de bloguer la zone de signalisation.

- Pour éviter que les taches d'eau ne mouillent les planchers en bois ou les tapis, il est
66 recommandé de placer la station de base sur des sols en carrelage ou en marbre.



Avant l'utilisation

5. Placez le robot

Appuyez sur le bouton () du robot et maintenez-le enfoncé pendant 3
secondes pour l'allumer. Placez le robot sur la station de base en orientant
'ensemble balai vers la planche a laver. Vous entendrez ensuite une
notification vocale lorsque le robot se connectera avec succes a la station de
base et commencera a se charger. Une fois le robot entierement chargé, les
indicateurs d'état du robot et de la station de base restent allumés pendant
10 minutes, puis s'éteignent.

Remarque : il est recommande de charger completement le robot avant sa
premiere utilisation. Lorsque le robot ne peut pas étre allumeé apres que la batterie
soit épuisée, connectez manuellement le robot a la station pour le charger.

6. Installation de la Bouteille de Nettoyant

Retirez le bouchon de la bouteille de nettoyant, et déchirez les joints
d'étanchéité sur le haut et le bas de la bouteille. Ouvrez le couvercle supérieur
de la station de base et sortez le réservoir d'eau propre et le réservoir d'eau
sale. Installez la bouteille de nettoyant le long de la fente en place. Le
nettoyant sera ajouté automatiquement pendant le travail.

O]

Remarque :

- Retirez le bouchon en caoutchouc souple de ['orifice d'ajout du nettoyant avant
la premiere utilisation.

- N'ajoutez pas de liquide autre que le nettoyant officiellement approuve afin
d'éviter tout dysfonctionnement de la station de base.

7. Ajouter de l'eau dans le réservoir d'eau propre

Remplissez le réservoir d'eau propre jusqu'a la ligne du niveau d'eau
maximum, puis installez le réservoir d'eau propre et le réservoir d'eau sale.

Ligne d'eau MAX

Remarque : ne remplissez pas d'eau chaude, sinon le reservair risque de se déformer.

67



Connexion avec Dreamehome ou Mi Home/Xiaomi Home App

Ce produit fonctionne avec l'application Dreamehome ou Mi Home/Xiaomi Home,
afin de controler votre appareil.

1. Téléchargez l'application Dreamehome ou Mi Home/ 2. Ajouter un appareil

Xiaomi Home App APP Dreamehome : Ouvrez l'application Dreamehome, entrez dans la page
"Ajouter un appareil", puis sélectionnez "DreameBot L10s Ultra". Veuillez suivre

Scannez le code QR sur le robot, ou recherchez "Dreamehome", "Mi Home" ou . . . . A
les instructions pour terminer la connexion Wi-Fi.

"Xiaomi Home" dans la boutique d'applications pour télécharger et installer
l'application en fonction de vos besoins. Mi Home/Xiaomi Home APP : Ouvrez l'application Mi Home/Xiaomi Home,
appuyez sur " @ " en haut a droite, et scannez a nouveau le code QR ci-
dessus pour ajouter "DreameBot L10s Ultra". Suivez les instructions pour
réussir la connexion Wi-Fi.

*Une fois que l'indicateur Wi-Fi clignote lentement, le Wi-Fi a été réinitialisé.

Sous le couvercle

Remarque : si vous souhaitez réinitialiser le Wi-Fi, suivez les étapes 1 et 2.

Ouvrez 'application Dreamehome ou l'application Mi Home/Xiaomi Home,
entrez dans la page "Ajouter un appareil’, puis suivez les instructions pour
terminer la connexion Wi-Fi.

Indicateur de Wi-Fi

- Clignote lentement : En
recherche de connexion

- Clignote rapidement :
connexion en cours

- Allumé : connecte

Dreamehome Mi Home/Xiaomi Home

Remarque :

- Seul le Wi-Fi 2,4GHz est pris en charge.

- Le logiciel de ['application est en cours de mise a jour, les opérations réelles
peuvent étre différentes des instrutions dans ce manuel. Veuillez suivre les
instructions en fonction de la version actuelle de 'application.
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Mode d’utilisation

Cartographie rapide

Apres avoir configuré le réseau pour la premiére fois, suivez les instructions
de l'application pour créer rapidement une carte, et le robot commencera

a cartographier sans nettoyage. Le processus de cartographie sera

terminé lorsque le robot retournera a la station, et la carte sera enregistrée
automatiquement.

Allumer/éteindre

Appuyez sur le bouton (b et maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes pour
allumer le robot, et le voyant d'alimentation est allumé en permanence.
Placez le robot sur la base, et le robot s'allume automatiquement et
commence a se charger. Pour éteindre le robot, éloignez-le de la base, puis
appuyez sur le bouton d) et maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes.

Pause / Veille

Lorsque le robot fonctionne, appuyez sur tout bouton pour le mettre en
pause.

Si le robot se met en pause pendant plus de 10 minutes, il passe
automatiquement en mode veille, et le voyant d'alimentation et le voyant de
charge s'éteignent. Appuyez sur un bouton du robot ou de la base, ou tapez
sur 'APP pour réveiller le robot.

Remarque :

- Le robot s'éteint automatiquement s'il reste en maode veille pendant plus de 12
heures.

- Si'le robot est mis en pause et place sur la station de base, le processus de
nettoyage en cours se termine.

Mode Ne pas déranger (DND)

Lorsque le robot est réglé en mode Ne pas déranger (DND), le robot ne peut
pas reprendre le nettoyage et le voyant d'alimentation s'éteint. Le mode DND
est désactivé par défaut en usine. Vous pouvez utiliser ['application pour
activer le mode DND ou modifier la période de DND. La période de mise en
veille est de 22:00-8:00 par défaut.

Remarque :

- Les taches de nettoyage programmeées seront effectuées a ['heure pendant la
période de mise en veille.

- Le robot reprend le nettoyage du point ou il s'est arrété apres l'expiration de la
période de mise en veille.

Nettoyage local

Lorsque le robot est en veille, appuyez brievement sur le bouton { pour
activer le mode de nettoyage local. Dans ce mode, le robot nettoie une zone
de forme carrée de 1,5 x 1,5 méetre autour de lui et revient a son point de
départ une fois le nettoyage local terminé.

Redémarrage du robot

Si le robot cesse de répondre ou ne peut pas étre éteint, appuyez et
maintenez le bouton (/) pendant 10 secondes pour ['éteindre de force.
Ensuite, appuyez sur le bouton () et maintenez-le enfoncé pendant 3
secondes pour remettre le robot en marche.
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Mode d’utilisation

Balayage et Serpilliere

Remarque : lors de la premiere utilisation de ['ensemble serpilliere, le robot effectue la tache de balayage et de serpilliere par defaut.

1. Démarrer le balayage et le nettoyage

Appuyez sur le bouton (& de la station de base ou (b du robot, ou utilisez
'appli pour que le robot démarre depuis la station de base. Ensuite, le robot
planifiera l'itinéraire de nettoyage optimal et effectuera la tache de nettoyage
en fonction de la carte créée.

Remarque :
- Les serpillieres seront nettoyées avant que le robot ne commence a nettoyer,

veuillez attendre avec patience.
- Ne déplacez pas la station de base, le réservoir d'eau propre, le réservoir d'eau

sale ou la planche a laver pendant son fonctionnement.

2. Revenez au lavage de la serpilliere au cours d'une tache
de nettoyage.

Pendant le passage de serpilliére, le robot retourne automatiquement a

la station de base pour nettoyer les serpillieres en fonction de la fréquence
de nettoyage des serpillieres spécifiée dans l'application. Ensuite, la station
de base remplira automatiquement le réservoir d'eau du robot, et le robot
reprendra le nettoyage aprés le remplissage d'eau.

Remarque : si le robot retourne a la station de base pour nettoyer les serpillieres a
mi-chemin, la station de base ne videra pas automatiquement le bac a poussiere.



Mode d’utilisation

3. Nettoyer et sécher les serpillieres aprés avoir vidé le bac a
poussiere

Une fois que le robot a terminé une tache de nettoyage et qu'il retourne

a la station de base pour se recharger, la station de base commence
automatiquement a vider le bac a poussiéere, puis a nettoyer et a sécher les
tampons.

Remarque :

- Lorsque le robot revient a mi-chemin vers la station de base pour nettoyer les
serpillieres, la station de base ne vide pas automatiguement le bac a poussiere.

- Sila fonction de vidage automatique est désactivée dans ['application, la station
de base ne videra pas automatiquement le bac a poussiere.

- La station de base videra le bac a poussiere en fonction de la fréquence définie
dans l'application.

4. Nettoyage du réservoir d'eau sale

Une fois que le robot a terminé sa tache, veuillez nettoyer le réservoir d'eau
usagée pour éviter toute odeur.

Balayage

Pour utiliser uniquement la fonction de balayage, sélectionnez "Balayage"
dans l'application, ou retirez le balai du robot et le robot passera
automatiquement en mode balayage.

Remarque : sil'ensemble balai n'est pas retire du robot, vous pouvez selectionner
le mode balayage sur ['application, et le robot soulévera automatiqguement
'ensemble balai avant le balayage.

Assurez-vous que la station de base est branchée et que le robot est connecté
4 la station de base. Appuyez sur le bouton (% de la station de base ou sur le
bouton (/) du robot, ou utilisez I'appli pour envoyer le robot nettoyer toutes
les zones a partir de la station de base.

Remarque : pour que le robot puisse revenir facilement a la station de base apres
le nettoyage, il est recommandeé de faire démarrer le robot a partir de la station de
base et d'éviter de déplacer la station de base pendant le nettoyage.
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Maintenance de routine

Pieces

Pour maintenir le robot en bon état, il est recommandé de consulter le tableau suivant pour l'entretien courant.

L . . . Fréquence de L Fréquence Fréquence de
Pieces Fréquence d'entretien remplacement Pieces d'entretien remplacement
Réservoir d'eau sale Aprés chaque utilisation Capteur visuel IA

. . /

Réservoir d'Eau Capteur de moquette
Propre

N N . Capteur de chute
Brosse principale Une fois toutes les 2 Tous les 6 a 12 mois
Filtre du sac a semaines Contacts de charge sur le robot
poussiére Tous les 3 & 6 mois pare-chocs Une fois par mois
Brosse latérale o ;

Orifice de vidange

Planche & laver automatique du robot /

Zone de signalisation
de la station de base

Contacts de charge
de la station de base

Event de vidange
automatique de la
station de base

Roue universelle

Capteur de bord

Capteur de distance
laser

Capteur laser linéaire

Une fois par mois

Entrée de remplissage d'eau
automatique du robot

Bas du robot

Entrée d'ajout de nettoyant

Nettoyage
recommandé

apres avoir retiré le
nettoyant (bouteille)

Poubelle

Nettoyez si nécessaire

Sac de collectede la poussiere

Serpilliere

6 a 8 semaines

Tousles1a3
mois

Remarque : la frequence de remplacement dépend de ['utilisation que vous faites
du robot. Si une exception se produit en raison de circonstances particulieres, les
72 pieces doivent étre remplacées.




Maintenance de routine

Sac de collectede la poussiére

Lorsque le sac de collecte de la poussiere doit étre remplacé, une notification
apparait dans l'application.

1. Jetez le sac de collecte de la poussiere. 3. Installez un nouveau sac de collecte de la poussiére.

Remarque : en tirant vers le haut sur la poignée, vous scellerez le sac pour éviter
que la poussiere et les débris ne tombent accidentellement.

2. Retirez la poussiere et les débris du filtre a l'aide d'un chiffon sec. 4. Fermez le couvercle de l'armoire a poussiere.
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Maintenance de routine

Réservoir d'eau sale Brosse principale

1. Retirez le réservoir d'eau sale, ouvrez son couvercle et versez 'eau sale. 1. Appuyez sur les clips de protection de la brosse vers l'intérieur pour retirer
la protection de la brosse et soulever la brosse pour la sortir du robot.

2. Rincez le réservoir d'eau sale avec de l'eau propre et utilisez la brosse de
nettoyage fournie pour nettoyer la paroi intérieure du réservoir.

2. Retirez les couvercles des brosses comme indiqué sur le schéma. Utilisez
l'outil de nettoyage fourni pour retirer les cheveux emmélés dans la brosse.

Remarque : le flotteur du reservoir d'eau sale est une piece mabile. Ne forcez pas
trop lorsque vous la nettoyez pour éviter de l'endommager.
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Maintenance de routine

Brosse latérale Bac a poussiere

Retirez et nettoyez la brosse latérale. 1. Ouvrez le couvercle du robot et appuyez sur l'attache du bac a poussiere
pour le retirer.

2. Ouvrez le couvercle du bac et videz le bac comme indiqué sur le schéma.

Remarque :
- Utilisez un outil tel qu'un petit tournevis pour separer l'essieu et le pneu de la

roue universelle. Ne le faites pas de force brute.
- Rincez la roue universelle sous ['eau courante et remettez-la en place apres

['avoir complétement séchée.
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Maintenance de routine

Filtre

1. Retirez le filtre et tapez doucement sur son panier.

oo®
ogo

Remarque : n'essayez pas de nettoyer le filtre avec une brosse, un doigt ou des
objets pointus pour eviter de l'endommager.

2. Rincez le bac a poussiere et le filtre a l'eau et séchez-les complétement
avant de les réinstaller.

R

W,
fiaa

O
8
&
00
i====
Remarque :
- Rincez le bac a poussiere et le filtre a ['eau claire uniquement. N'utilisez pas de
détergent.

- N'utilisez le bac a poussiere et le filtre que lorsqu'ils sont completement secs.
76

Capteurs et contacts de charge du robot

Essuyez les capteurs et les contacts de charge du robot a l'aide d'un chiffon

doux et sec :

- Les capteurs de chute et le capteur a ultrasons situés sur la partie inférieure du
robot.

- Contacts de charge a l'arriére du robot

- Le capteur de bord sur le c6té du robot

- LDS sur le haut du robot

- Le pare-chocs, le capteur visuel Al et les capteurs laser de ligne a l'avant du robot.

o Capteur visuel IA

o Capteurs laser de ligne
o Capteur de distance laser

o Capteur de bord
o Pare-chocs

o Contacts de charge

Capteurs de chute

© Capteur de moquette

Remarque : un chiffon humide peut endommager les eléements sensibles du robot
et de la station de base. Veuillez utiliser un chiffon sec pour le nettoyage.



Maintenance de routine

Contacts de charge

Nettoyez les contacts de charge et la zone de signalisation de la station de
base avec un chiffon doux et sec.

—

o

Events de vidange automatique

Nettoyez les évents de vidange automatique du robot et de la station de
base avec un chiffon doux et sec.

Serpilliere

Retirez la serpilliere de son support pour le remplacer.

Entrée d'ajout de nettoyant

Si l'entrée d'ajout de nettoyant est sale, essuyez-la avec un chiffon doux et
sec.

Batterie

Le robot est équipé d'une batterie lithium-ion de haute performance. Veillez a
ce que la batterie reste bien chargée lors d'une utilisation quotidienne afin de
maintenir des performances optimales. Si le robot n'est pas utilisé pendant
une longue période, éteignez-le et rangez-le. Pour éviter les dommages dus
a une décharge excessive, chargez le robot au moins une fois tous les trois
mois.
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FAQ

Probleme

Solution

Le robot ne s'allume
pas

La batterie est trop faible. Rechargez le robot sur la base et réessayez.
La température de la batterie est trop basse ou trop élevée. Il est recommandé de faire fonctionner l'appareil a une
température entre 32 °F (0° C) et 104 °F (40° C).

Le robot ne se charge
pas.

La station de base n'est pas alimentée, vérifiez que les deux extrémités de son cordon d'alimentation sont correctement
branchées.

Le contact entre les contacts de charge de la station de base et du robot est mauvais, veuillez nettoyer les contacts de
charge.

Vérifiez qu'il n'y a pas de corps étranger au niveau du connecteur du robot et, le cas échéant, retirez-le.

Le robot ne parvient
pas a se connecter au
Wi-Fi.

Le mot de passe du réseau Wi-Fi est incorrect. Assurez-vous que le mot de passe utilisé pour vous connecter a votre
réseau Wi-Fi est correct.

Le robot ne prend pas en charge une connexion Wi-Fi 5 GHz. Assurez-vous que le robot est connecté a une connexion Wi-
Fide 2,4 GHz.

Le signal Wi-Fi est faible. Assurez-vous que le robot se trouve dans une zone avec une bonne couverture Wi-Fi.

Le robot n'est peut-étre pas prét a étre configuré. Quittez et entrez a nouveau dans l'application, puis réessayez en
suivant les instructions.

Le robot ne peut pas
trouver et retourner a
la station de base.

La station de base est déconnectée de l'alimentation ou déplacée alors que le robot ne s'y trouve pas.

Ily a trop d'obstructions autour de la station de base. Placez la station de base dans une zone plus ouverte.

Le déplacement du robot peut l'amener a se repositionner, et il recréera une carte si le repositionnement échoue. Si le
robot est trop éloigné de la station de base, il risque de ne pas revenir automatiquement, auquel cas vous devrez placer
manuellement le robot sur la station de base.

Essuyez la zone de signalisation de la station de base pour éliminer la poussiere ou les débris.
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FAQ

Probleme

Solution

Le robot reste blogué
devant la station de
base et ne peut pasy
retourner.

Dégagez toute obstruction dans un rayon de 0,5 m sur les c6tés gauche et droit ou dans un rayon de 1,5 m devant

la station de base pour éviter que le robot ne soit bloqué.

L'itinéraire de retour a la charge est bloqué, par exemple, la porte est fermée.

Le robot risque de se glisser si le sol devant la station de base est trop humide. Dans ce cas, nettoyez l'excés d'eau avant
de réessayer.

Il est recommandé de déplacer la station de base a un autre endroit et de réessayer.

Le robot ne s'éteint
pas.

Le robot ne peut pas étre éteint lorsqu'il est en charge. Il est recommandé de déplacer le robot de la station de base, puis
d'appuyer sur le bouton d'alimentation et de le maintenir enfoncé pendant trois secondes pour l'éteindre.

S'il est impossible d'éteindre le robot en effectuant ['étape 1, appuyez sur le bouton () et maintenez-le enfoncé pendant
10 secondes pour éteindre de force le robot. Si le probleme persiste, veuillez contacter le service aprés-vente.

La vitesse de charge
est ralentie.

Il faut environ 6heures pour charger completement le robot lorsque sa batterie est faible.

Si vous faites fonctionner le robot a des températures hors de la plage spécifiée, la vitesse de charge ralentira
automatiquement pour prolonger la durée de vie de la batterie.

Les contacts de charge du robot et de la base peuvent étre sales, veuillez les essuyer avec un chiffon sec.

Le bruit augmente
pendant le
fonctionnement du
robot.

Vérifiez si le filtre du bac a poussiére est bouché. Si c'est le cas, nettoyez-le ou remplacez-le.

Un objet dur peut étre pris dans la brosse en caoutchouc multi-surfaces ou dans le bac a poussiére. Vérifiez et retirez tout
objet dur.

La brosse en caoutchouc multi-surfaces ou la brosse latérale risquent de s'emméler. Vérifiez et retirez tout objet étranger.
Passez le mode d'aspiration sur Standard ou Silence.

Le robot se déplace
sans suivre l'itinéraire
défini.

Les objets tels que les cables d'alimentation et les pantoufles doivent étre rangés avant d'utiliser le robot.

Le travail sur des surfaces humides et glissantes entraine le glissement de la roue principale. Il est recommandé de
sécher les endroits humides avant d'utiliser le robot.

Essuyez les capteurs laser de ligne et le capteur visuel Al du robot a l'aide d'un chiffon propre et doux pour les garder
propres et dégagés.
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FAQ

80

Probleme

Solution

Le robot rate les
piéces a nettoyer.

Assurez-vous que les portes des pieces a nettoyer sont ouvertes.

Vérifiez qu'il n'y a pas de seuil supérieur a 2 cm a la porte de la piece. Le robot ne peut pas franchir des seuils ou des
marches élevés.

L'endroit devant la piece a nettoyer est humide et glissant, ce qui fait que le robot glisse et travaille anormalement. Il est
recommandé de sécher le sol avant d'utiliser le robot.

Le robot ne reprend
pas le nettoyage
apres la charge.

Assurez-vous que le robot n'est pas en mode Ne Pas Déranger (DND), ce qui l'empécherait de reprendre le nettoyage.
Le robot ne reprend pas le nettoyage apres que vous ayez ramené manuellement le robot sur la station de base pour le
charger, ce qui inclut le fait de placer manuellement le robot sur la station de base ou d'envoyer le robot en charge via
'appli ou le robot lui-méme.

Le robot ne répond
pas lorsque vous
appuyez sur les
boutons de la station
de base.

ILest possible que le robot se trouve hors de la portée sans fil de la station de base. Ramenez manuellement le robot a
la station de base ou utilisez 'appli pour le ramener.

La station ne

peut pas vider
automatiquement le
bac a poussiére.

Vérifiez si le sac de collecte de la poussiére dans l'armoire a poussiére est plein.
Si le sac de collecte de la poussiére n'est pas plein, vérifiez s'ily a une obstruction au niveau des évents de vidange
automatique du robot, de la station de base ou du bac a poussiere. Si c'est le cas, nettoyez la partie obstruée a temps.

Le niveau d'eau dans
la planche a laver est
anormal.

Retirez la planche a laver et vérifiez si l'évacuation de l'eau usée est bloquée et nettoyez-la.

Appuyez délicatement sur le réservoir d'eau usagée pour vous assurer qu'il est correctement installé.

Vérifiez si le joint du réservoir d'eau usagée est desserré ou mal installé, et réinitialisez-le manuellement si c'est le cas. Si le
probléme persiste, veuillez contacter 'équipe du service apres-vente.

Vérifiez le nettoyeur. N'ajoutez pas de liquide autre que le nettoyant officiellement approuvé.




Spécifications

Robot Station de base
Modele RLS6LADC Modele RCS9
Temps de Charge Environ 6 heures Entrée nominale 220-240V ~ 50-60 Hz
Tension nominale 14,4V === Sortie nominale 20V==2A
Puissance nominale 75 W Alimentation ) By 1000 W
(pendant le dépoussiérage)
Fréquence de 2400-2483,5 MHz A A
fonctionnement Alimentation
55w
(pendant le nettoyage)
Pws_sance maximale en <30 dBm : :
sortie Alimentation
. 78 W
(séchage+rechargement) )

Dans des conditions normales d'utilisation, une distance d'au moins 20
cm entre l'antenne de cet équipement et le corps de l'utilisateur doit étre
maintenue.

WEEE-Informationen

Tous les produits portant ce symbole deviennent des déchets d'équipements électriques et électroniques (DEEE dans la Directive européenne
E 2012/19/UE) qui ne doivent pas étre mélangés aux déchets ménagers non triés. Vous devez contribuer a la protection de l'environnement et
de la santé humaine en apportant l'équipement usagé a un point de collecte dédié au recyclage des équipements électriques et électroniques,
L agréé par le gouvernement ou les autorités locales. Le recyclage et la destruction appropriés permettront d'éviter tout impact potentiellement
négatif sur l'environnement et la santé humaine. Contactez l'installateur ou les autorités locales pour obtenir plus d'informations concernant
'emplacement ainsi que les conditions d'utilisation de ce type de point de collecte. 31




Informazioni di sicurezza

Per evitare scosse elettriche, incendi o lesioni causate da un uso improprio dell'apparecchio, per favore
leggi attentamente il manuale utente prima di usare l'apparecchio e conservalo per riferimento futuro.

Restrizioni per - Questo prodotto non deve essere utilizzato da bambini di eta inferiore a

l'utilizzo 8 anni, né da persone con deficit fisici, sensoriali, cognitivi, esperienza o
conoscenza limitata, senza la supervisione di un genitore o tutore, al fine
di garantire la sicurezza del funzionamento ed evitare eventuali rischi. La
pulizia e la manutenzione non devono essere eseguite da bambini senza
supervisione.

- L'apparecchio deve essere utilizzato esclusivamente con l'alimentatore fornito
con l'apparecchio.

- Questo prodotto contiene batterie che possono essere sostituite soltanto da
tecnici qualificati o dal servizio di assistenza post-vendita.

- Pulisci 'area da pulire. Non consentire ai bambini di giocare con questo
prodotto. Assicurarsi che bambini e animali domestici siano a distanza di
sicurezza dal robot mentre e in funzione.

-Non installare, ricaricare o usare l'apparecchio nei bagni o intorno alle piscine.

- Questo prodotto deve essere usato solo per pulire i pavimenti di casa. Non va
usato all'esterno, su superfici diverse dai pavimenti o in ambito commerciale o
industriale.

- Assicurati che l'apparecchio funzioni correttamente in un ambiente
adeguato. Altrimenti, non usare l'apparecchio.

- Se il cavo di alimentazione e danneggiato, deve essere sostituito da un cavo
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Informazioni di sicurezza

Restrizioni per
l'utilizzo

speciale o da uno speciale sistema di cavi disponibile presso il produttore o un
responsabile dell'assistenza.

- Non utilizzare il robot in un ambiente sospeso sopra il livello del suolo senza

una barriera protettiva.

-Non posizionare il robot capovolto. Non usare la copertura LDS, la copertura

delrobot o il paraurti come maniglia per il robot.

-Non usare l'robot a una temperatura ambiente oltre i 40°C o al di sotto di 0°C o

su pavimenti dove sono presenti liquidi o sostanze appiccicose.

- Per evitare danni o danni causati dal trascinamento, elimina eventuali oggetti

sciolti dal pavimento e rimuovi cavi o cavi di alimentazione sul percorso di
pulizia prima di usare l'apparecchio.

- Spostare dal pavimento gli oggetti fragili o piccoli per evitare che il robot li urti

e lidannegaqi.

- Tenere lontani capelli, dita e altre parti del corpo dalla boccola di aspirazione

del robot.

-Non posizionare la base autolavante vicino a una fonte di calore.
-Non usare l'apparecchio in una stanza dove dorme un neonato o un bambino.
-Non posizionare bambini, animali domestici o nessun altro oggetto sul robot,

sia quando e fermo sia quando e in movimento.

- Tieni l'aspirapolvere fuori dalla portata dei bambini.
- Usa solo il detergente ufficialmente approvato. Non aggiungere alcun liquido

come alcol o disinfettanti.
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Informazioni di sicurezza
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Restrizioni per
l'utilizzo

Batterie e Ricarica

-Non usare il robot per pulire eventuali sostanze inflammabili. Non usare il

robot per raccogliere liquidi infiammabili o combustibili, gas corrosivi o acidi o
solventi non diluiti.

- Non usare 'aspirapolvere su oggetti duri e taglienti. Non usare 'apparecchio

per raccogliere oggetti come sassi, pezzi di carta grandi o qualsiasi altro
oggetto che possa ostruire 'apparecchio.

- Per favore spegni e scollega l'apparecchio prima della pulizia e della

manutenzione.

-Non pulire il robot o la stazione di base con un panno umido o risciacquarli

con qualsiasi liquido. Dopo aver pulito le parti lavabili, asciuga
completamente le parti prima di reinstallarle e usarle.

- Utilizzare il prodotto seguendo le istruzioni fornite nel manuale utente.

Gli utenti sono responsabili di eventuali perdite o danni derivanti dall'uso
improprio dell'apparecchio.

-Non usare qualsiasi batteria di terze parti e base di autolavaggio. Usa solo con

unita di alimentazione RCS9.

- Non tentare di smontare, riparare o modificare la batteria o la stazione di base

da soli.

- Non posizionare la stazione di base vicino a una fonte di calore.
-Non usare un panno umido o le mani bagnate per strofinare o pulire i contatti

di ricarica della stazione di base.

-Non smaltire in modo improprio le batterie usate. Smaltire le batterie non piu

necessarie in appositi impianti di riciclaggio.



Informazioni di sicurezza

Batterie e Ricarica - Seil cavo di alimentazione viene danneggiato o e spezzato, interromperne
immediatamente ['utilizzo e contattare il servizio di assistenza post-vendita.

- Accertarsi che l'robot sia spento durante il trasporto e conservarlo nella sua
confezione originale, se possibile.

- Se l'robot non viene utilizzato per diverso tempo, ricaricarlo completamente,
quindi spegnerlo e conservarlo in un posto fresco e asciutto. Ricaricare l'robot
almeno una volta ogni 3 mesi per evitare uno scaricamento eccessivo della
batteria.

- La batteria agli ioni di litio contiene sostanze pericolose per 'ambiente. Prima
di gettare via l'aspirapolvere robot, rimuovere la batteria, quindi smaltirla o
riciclarla in conformita alle leggi e alle normative locali del Paese o dell'area in
cui viene utilizzata.

- Prima di rimuovere le batterie, verificare che siano esaurite e che il prodotto sia
scollegato dall'alimentazione.

1). Svitare la vite nella parte inferiore e rimuovere il coperchio.

2). Scollegare il connettore delle batterie e rimuovere queste ultime. Non
danneggiare il portabatterie per evitare il rischio di lesioni.

3). Conferire le batterie presso le aziende autorizzate al riciclo.

Informazioni di - Il sensore di distanza laser & conforme allo standard IEC 60825-1:2014 per i
sicurezza sul laser prodotti laser di Classe 1 e non genera radiazioni laser pericolose.
Par la présente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. déclare que cet équipement radio de type RLS6LADC est conforme a la Directive européenne 2014/53/UE.

L'intégralité de la déclaration de conformité pour ['UE est disponible a l'adresse suivante: https://global.dreametech.com
Il manuale elettronico dettagliato e disponibile all'indirizzo https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags 85



Presentazione del prodotto

Contenuto della Confezione

Altri Accessori

~L T

Spazzola laterale Cavo di Alimentazione Spazzola per la pulizia

Mocio x 2 Supporto per Detergente per Pavimenti
Stazione di Base (preinstallato) Mocio x 2 Multi-Superficie
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Sacchetto di raccolta
della polvere
(di ricambio)

Manuale utente



Presentazione del prodotto

Robot

o (] Pulsante di Pulizia delle Macchie
- Premi brevemente per avviare la pulizia delle macchie

o (1) Pulsante di accensione/spegnimento/pulizia

- Premi e tieni premuto per 3 secondi per accendere o spegnere

- Premi brevemente per avviare la pulizia dopo che il robot &
acceso

Pulsante Dock
N

o {3 - Premi brevemente per rispedire il robot alla stazione di base
- Premi e tieni premuto per 3 secondi per disabilitare
Blocco Bambini.

Indicatore di stato

- Bianco Accesso: Pulizia o Pulito

- Arancione Lampeggiante Rapidamente: Errore
- Arancione Fisso: Batteria bassa o in pausa

Nota: Premi un pulsante qualsiasi per mettere in pausa mentre il robot
sta pulendo o tornando in ricarica.
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Presentazione del prodotto

Robot e Sensori

Coperchio

Contatti di
ricarica

Connettori
Ingresso di
Riempimento
Automatico
dellAcqua
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Coperchio Superiore LDS
Sensore laser di distanza
Paraurti

Sensore Visivo Al

Sensori di Laser Lineare

———————o Resettare

Spia Wi-Fi

Sensori di Dislivello

Sensore di Tappeto o

Spazzola laterale o— ==

Spazzola principale o éo

Ruota Principale o

- Premi e tieni premuto

per 3 secondi i .
per ripristinare le Contenitore Raccoglipolvere

impostazioni di fabbrica

Pulsante di sblocco

Acceso: V\{ifF\ connesso del raccogli-polvere
Lampeggia rapidamente:
In attesa di connessione o
connessione in corso |
Lampeggia Lentamente: ~Contenitore della Polvere
Wi-Fi non connesso Coperchio del Bidone

Gancio per Coperchio del

Sensore di bordi Gancio per Filtro

Sfiato di Svuotamento
Automatico

Ruota Universale

Guardia della
Spazzola

Ruota Principale

Pulsante di sblocco
del coperchio della
spazzola principale

Fori di Montaggio
del Supporto per
Mocio

Sfiato di
Svuotamento
Automatico

Filtro



Presentazione del prodotto

Stazione di Base Pulsanti della Stazione di Base
Coperchio Superiore
Q Pulsante Esci Premi brevemente per far uscire il robot dalla stazione di base

()
Maniglia o ol o Maniglia G‘ Pulsante Pulisci Premi brevemente per fare in modo che il robot pulisca

tutte le aree

<~

§ Pulsante Asciuga Premi brevemente per awiare la stazione di base o
interrompere |'asciugatura dei moci.

N A
Coperchio o———
dell’Armadio per Nota: | pulsanti sulla stazione di base funzioneranno solo quando il robot viene
la Polvere

posizionato sulla stazione di base.

Asse per
Lavare
Blocco Bambini
Premi e tieni premuti i pulsanti Q) e #§ per 3 secondi per attivare o disattivare
il Blocco Bambini. Dopo l'attivazione del Blocco Bambini, tutti i pulsanti del
.................................................................................... robot e della stazione di base vengono bloccati,
Gancio per o Gancio per Serbatoio
Serbatoio dell'Acqua
dellAcqua
Palla o Tub?
Galleggiante dellAcqua
o Filtro
Galleggiante
Serbatoio Serbatoio

dell’Acqua Usato dell’/Acqua Pulita
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Presentazione del prodotto

Stazione di Base

- o Indicatore di stato
Bianco fisso: La stazione
di base e collegata
all'alimentazione
Arancione Fisso: La
stazione di base ha un
errore

7, @ o Filtro

> o Area di Segnalazione

Fessura o

Sfiato di o Contatti diricarica

Svuotamento
Automatico

O~ } o Ingresso Automatico
per l'Aggiunta di Acqua

o Strumento di pulizia

Coperchio dellArmadio
per la Polvere

Assemblaggio del Mocio

Area di Attaccamento
del Mocio

Supporto per Mocio

° Fessura per l'Aggiunta

Automatica del Dispositivo di
Pulizia

° Ingresso di Aggiunta del

Detergente

Mocio



Prepara la Tua Casa

Riordina oggetti come cavi di alimentazione, panni, pantofole e giocattoli per Prima della pulizia, utilizzare una barriera fisica sul bordo delle scale e del
migliorare l'efficienza del robot. divano per garantire un funzionamento sicuro e regolare del robot.

DoU

v

Aprire la porta della zona da pulire e mettere i mobili in posizione ordinata Con il sensore visivo Al, il robot puo riconoscere ed evitare meglio ostacoli
per lasciare uno spazio sufficiente. come cavi di alimentazione, scarpe e calze, per ottenere il massimo dal
sensore visivo Al, assicurati che tutte le aree da pulire siano ben illuminate.

Nota:
- Quando usi il robot per la prima volta, seqguilo durante la pulizia per rimuovere eventuali ostacoli in tempo.
- Per evitare che il robot non riconosca 'area da pulire, non sostare davanti al robaot, alla soglia o al corridorio stretto.
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Prima dell'Uso

1. Rimuovi le strisce protettive

Gancio per o
Spazzola
Laterale

Nota: Installa la spazzola laterale finché non scatta in posizione.
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3. Collega a Una Presa Elettrica
Posiziona la stazione di base in un luogo il pit aperto possibile con un buon
segnale Wi-Fi. Inserisci il cavo di alimentazione nella stazione di base e collegalo
alla presa.

~

Inserisci saldamente il cavo di
alimentazione verso l'alto finché ©
l'indicatore non si accende.

< ]
4. Posiziona la Stazione di Base

Rimuovi tutti gli oggetti che sono piu vicini di 1,5 m dalla parte anteriore, 1 m
dall'alto e 0,5 m da entrambi i lati della stazione di base.

Nota:

- Assicurati che nessun oggetto possa bloccare l'area di segnalazione.

- Per evitare che le macchie d'acqua inumidiscano pavimenti in legno o tappeti, si
consiglia di posizionare la stazione di base su pavimenti in piastrelle o pavimenti
in marmo.



Prima dell'Uso

5. Posiziona il Robot

Premi e tieni premuto il pulsante () sul robot per 3 secondi per accenderlo.
Posiziona il robot sulla stazione di base con l'assemblaggio del mocio rivolto
verso l'asse per lavare. Quindi sentirai una notifica vocale quando il robot si
connettera con successo alla stazione di base e iniziera a ricaricarsi. Dopo
che il robot & completamente carico, gli indicatori di stato sul robot e sulla
stazione di base rimarranno accesi per 10 minuti e poi si oscureranno.

Nota: Si consiglia di ricaricare completamente il robot prima del primo uso.
Quando il robot non puo essere acceso dopo che la batteria e esaurita, collega
manualmente il robot alla stazione per ricaricarlo.

6. Installa la Bottiglia del Detergente

Rimuovi il tappo della bottiglia del detergente e strappa i sigilli sulla parte
superiore e inferiore della bottiglia. Apri il coperchio superiore della stazione
di base ed estrai il serbatoio dell'acqua pulita e il serbatoio dell'acqua usata.
Installa la bottiglia del detergente lungo la fessura in posizione. Il detergente
verra aggiunto automaticamente durante il funzionamento.

Nota:
- Rimuovi il tappo di gomma morbida nel detergente aggiungendo l'ingresso

prima del primo uso.
- Non aggiungere qualsiasi liquido diverso dal detergente ufficialmente
approvato per prevenire il malfunzionamento della stazione di base.

7. Aggiungi Acqua al Serbatoio dell'’Acqua Pulita

Riempi il serbatoio dell'acqua pulita con acqua pulita fino al segno del
livello massimo dell'acqua, quindi installa il serbatoio dell'acqua pulita e il
serbatoio dell'acqua usata in posizione.
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Connettiti con 'App Dreamehome o Mi Home/Xiaomi Home

Questo prodotto funziona con l'app Dreamehome o Mi Home/Xiaomi Home,
che puo essere usata per controllare il dispositivo.

1. Scaricare 'App Dreamehome o Mi Home/Xiaomi
per la casa

Scansiona il codice QR sul robot o cerca "Dreamehome”, "Mi Home" o "Xiaomi

Home" nell'app store per scaricare e installare 'app in base alle tue esigenze.

Sotto la Coperchio

Dreamehome Mi Home/Xiaomi Home

Nota:

- La connessione Wi-Fi supporta solo il segnale su banda 2,4 GHz.

- Il software dell'app e in fase di aggiornamento, le operazioni effettive
potrebbero essere diverse dalle dichiarazioni in questo manuale. Per favore
segui le istruzioni in base alla versione corrente dell'app.
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2. Aggiungi dispositivo

APP Dreamehome: Apri l'app Dreamehome, accedi alla pagina "Aggiungi
Dispositivo", quindi seleziona "DreameBot L10s Ultra". Per favore segui le
istruzioni per terminare la connessione Wi-Fi.

APP Mi Home / Xiaomi Home: apri il Mi Home / Xiaomi Home, tocca " @ "
in alto a destra e scansiona nuovamente il codice QR sopra per aggiungere
"DreameBot L10s Ultra". Segui le istruzioni per terminare la connessione Wi-Fi.

* Quando l'indicatore Wi-Fi sta lampeggiando lentamente, il Wi-Fi é stato
ripristinato.

Nota: Se desideri ripristinare il Wi-Fi, segui i passi 1 e 2. Apri l'App
Dreamehome o l'App Mi Home/Xiaomi Home, accedi alla pagina "Aggiungi
Dispositivo", quindi segui le istruzioni per terminare la connessione Wi-Fi.

Spia Wi-Fi

- Lampeggia lentamente:
Attende la connessione

- Lampeggia velocemente:
Si sta connettendo

- Acceso: Connesso




Istruzioni utente

Mappatura Veloce

Dopo aver configurato la rete per la prima volta, segui le istruzioni sull'app
per creare rapidamente una mappa e il robot iniziera a mappare senza
pulizia. Il processo di mappatura sara completato quando il robot tornera
alla stazione e la mappa verra salvata automaticamente.

Accensione/Spegnimento

Premi e tieni premuto il pulsante () per 3 secondi per accendere il robot e
l'indicatore di alimentazione € permanentemente acceso. Posiziona il robot
sulla base e il robot si accende automaticamente e inizia la ricarica. Per
spegnere il robot, allontanalo dalla base e tieni premuto il pulsante (') per 3
secondi.

Pausa / Sonno

Quando il robot e in funzione, premi un pulsante qualsiasi per metterlo in
pausa.

Se il robot si ferma per piu di 10 minuti, entra automaticamente in modalita
sonno e l'indicatore di alimentazione e l'indicatore di ricarica smettono di
illuminarsi. Premi qualsiasi pulsante sul robot o sulla base o tocca l'app per
riattivare il robot.

Nota:

- Ilrobot si spegnera automaticamente se lasciato in modalita riposo per piu di 12
ore quando non e in ricarica.

- Se il robot viene messo in pausa e posizionato sulla stazione di base, il processo
di pulizia in corso terminera.

Modalita Non Disturbare (DND).

Quando il robot € impostato sulla modalita Non Disturbare (DND), al robot
verra impedito di riprendere la pulizia e l'indicatore di alimentazione si
spegne. La modalita DND e disabilitata per impostazione predefinita in
fabbrica. Puoi usare l'app per abilitare la modalita DND o modificare il
periodo DND. Il periodo DND € 22: 00 - 8: 00 per impostazione predefinita.

Nota:

- | compiti di pulizia programmati verranno eseguiti in tempo durante il periodo
DND.

- Il robot riprendera la pulizia da dove era stata interrotta dopo la scadenza del
periodo DND.

Pulizia delle Macchie

Quando il robot € in standby, premi brevemente il pulsante { ] per abilitare
la modalita di pulizia delle macchie. In questa modalita, il robot pulisce
un'area di forma quadrata di 1,5 x 1,5 metri intorno ad essa e torna al punto
di partenza una volta completata la pulizia delle macchie.

Riavvio del Robot

Se il robot smette di rispondere o non puo essere spento, premi e tieni
premuto il pulsante () per 10 secondi per spegnerlo forzatamente. Quindi,
premi e tieni premuto il pulsante () per 3 secondi per accendere il robot.
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Istruzioni utente

Spazzamento e Lavaggio

Nota: Durante l'uso dell'assemblaggio del mocio per la prima volts, il robot esegue il compito di spazzamento e lavaggio per impostazione predefinita.

1. Inizia lo spazzamento e il lavaggio 2. Torna a pulire i moci a meta strada

Premi il pulsante (% sulla stazione di base o () sul robot o usa l'app per far Durante il lavaggio, il robot tornera automaticamente alla stazione base per

partire il robot dalla stazione di base. Quindi il robot pianifichera il percorso lavare i mop pad in base alla frequenza di pulizia del mop pad specificata

di pulizia ottimale ed eseguira il compito di pulizia in base alla mappa creata. nell'app. Quindi la stazione base riempira automaticamente il serbatoio
dell'acqua del robot e il robot riprendera la pulizia dopo il riempimento
dell'acqua.

Nota:

- ' moci verranno puliti prima che il robot inizi a lavare, per favore attendi con
pazienza.

- Non spostare la stazione di base, il serbatoio dell'acqua pulita, il serbatoio
dell'acqua usata o l'asse per lavare durante il suo funzionamento.

Nota: Se il robot torna alla stazione di base per pulire i moci a meta strada,
la stazione di base non svuotera automaticamente il contenitore della polvere.
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Istruzioni utente

3. Pulisci e asciuga i moci dopo lo svuotamento della
polvere

Dopo che il robot ha terminato un compito di pulizia ed e tornato alla stazione
di base per ricaricarsi, la stazione di base iniziera automaticamente a
svuotare il contenitore della polvere, quindi pulira e asciugara i moci.

Nota:

- Quando il robot torna a meta strada verso la stazione di base per pulire i moci,
la stazione di base non svuotera automaticamente il contenitore della polvere.

- Se la funzione di svuotamento automatico e disattivata nell'app, la stazione di
base non svuotera automaticamente il contenitore della polvere.

- La stazione di base svuotera il contenitore della polvere secondo la frequenza
impostata nell'app.

4. Pulisci il serbatoio dell'acqua usata

Dopo che il robot ha completato il compito, per favore pulisci il serbatoio
dell'acqua usata per evitare qualsiasi odore.

Spazzamento

Per utilizzare solo la funzione di spazzamento, seleziona "Spazzamento"
sull'app o rimuovi l'assemblaggio del mocio dal robot e il robot passera
automaticamente alla modalita di spazzamento.

Nota: Se l'assemblaggio del mocio non viene rimosso dal robot, puoi selezionare
la modalita di spazzamento sull'app e il robot sollevera automaticamente
['assemblaggio del mocio prima di spazzare.

Assicurati che la stazione di base sia collegata all'alimentazione e che il
robot sia collegato alla stazione di base. Premi il pulsante (& sulla stazione di
base o il pulsante () sul robot o usa l'app per inviare il robot a pulire tutte le
aree dalla stazione di base.

Nota: Per garantire che il robot possa tornare facilmente alla stazione di base
dopo la pulizia, si consiglia di far partire il robot dalla stazione di base ed evitare di
spostare la stazione di base durante la pulizia.
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Manutenzione quotidiana

Parti

Per mantenere il robot in buone condizioni, si consiglia di fare riferimento alla tabella seguente per la manutenzione ordinaria.

Parte

Frequenza di
Manutenzione

Frequenza di
Sostituzione

Parte

Frequenza di
Manutenzione

Frequenza di
Sostituzione

Serbatoio
dell'Acqua Usato

Dopo ogni uso

Serbatoio dell'Acqua
Pulita

Spazzola principale

Filtro del Contenitore
della Polvere

Spazzola laterale

Una volta ogni 2
settimane

Sensore Visivo Al

Sensore di Tappeto

0Ogni 6 - 12 mesi

Sensori di Dislivello

Ogni 3 - 6 mesi

Contatti di Ricarica sul Robot

Paraurti

Asse per Lavare

Area di segnalazione
della stazione di base

Contatti di ricarica
della stazione di base

Sfiato di svuotamento
automatico della
stazione di base

Ruota Universale

Sensore di bordi

Sensore laser di
distanza

Una volta ogni mese

Sfiato di svuotamento
automatico del robot

Ingresso di riempimento
automatico dell'acqua del
robot

Fondo del Robot

Una volta ogni mese

Ingresso di Aggiunta del
Detergente

Consigliato per pulire
dopo aver rimosso il
detergente (bottiglia)

Contenitore Raccoglipolvere

Pulire secondo
necessita

Sacchetto di Polvere

Mocio

6 - 8 settimane

0Ogni 1 - 3 mesi

Nota: La frequenza di sostituzione dipendera dal tuo utilizzo del robot. Se si verifica
un'eccezione a causa di circostanze speciali, le parti devono essere sostituite.

Sensore di laser lineare
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Manutenzione quotidiana

Sacchetto di Polvere

Quando é necessario sostituire il sacchetto di raccolta della polvere, una
notifica apparira nell'app.

1. Getta il sacchetto di raccolta della polvere.

Nota: La trazione verso l'alto sulla maniglia sigillera il sacchetto per evitare che
polvere e detriti cadano accidentalmente.

2. Rimuovi la polvere e i detriti dal filtro con un panno asciutto.

3. Installa un nuovo sacchetto di raccolta della polvere.

4. Chiudi il coperchio dell'armadio per la polvere.
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Manutenzione quotidiana

Serbatoio dell’Acqua Usato Spazzola principale

1. Premi i ganci di guardia della spazzola verso l'interno per rimuovere la

1. Rimuovi il serbatoio dell'acqua usata, apri il coperchio e versa l'acqua
guardia della spazzola e sollevare la spazzola dal robot.

sporca.

2. Sciacqua il serbatoio dell'acqua usata con acqua pulita e usa la spazzola
per la pulizia fornito per pulire la parete interna del serbatoio dell'acqua

usata.

2. Estrai i coperchi della spazzola come mostrato nel diagramma. Usa
lo strumento di pulizia fornito per rimuovere i capelli aggrovigliati nella
spazzola.

Fe——a g
7 ————

Nota: La sfera galleggiante nel serbatoio dell'acqua usata e una parte mobile. Non
applicare troppa forza durante la pulizia per evitare di danneggiarlo.
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Manutenzione quotidiana

Spazzola laterale Raccogli-polvere

Rimuovi e pulisci la spazzola laterale. 1. Apri il coperchio del robot e premi il gancio del contenitore della polvere
per rimuovere il bidone della polvere.

2. Apri il coperchio del bidone e svuota il bidone come mostrato nel
diagramma.

Nota:

- Usa uno strumento come un piccolo cacciavite per separare l'asse e il
pneumatico della ruota universale. Non usare eccessivamente la forza.

- Sciacqua la ruota universale sotto l'acqua corrente e rimettila dopo averla

asciugata completamente.
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Manutenzione quotidiana

Filtro

1. Rimuovi il filtro e tocca delicatamente il suo cestello.

oo®
ogo

Nota: Non tentare di pulire il filtro con una spazzola, un dito 0 oggetti appuntiti
per evitare danni.

2. Sciacqua il contenitore della polvere e il filtro con acqua e asciugali
completamente prima di reinstallarli.

R

W,
fiaa

. N
fraay

u = gg

Nota:

- Sciacqua il bidone della polvere e il filtro solo con acqua pulita. Non usare alcun

detersivo.
- Usa il bidone della polvere e il filtro solo quando sono completamente asciutti.
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Sensori Robot e Contatti di Ricarica

Strofina i sensori e i contatti di ricarica del robot usando un panno morbido e

asciutto:

- I sensori di dislivello e il sensore a ultrasuoni sul fondo del robot

- Contatti di ricarica sul retro del robot

- Il sensore per bordi sul lato del robot

- LDS sulla parte superiore del robot

- Il paraurti, il sensore visivo Al e i sensori di laser lineare sulla parte anteriore
del robot

o Sensore Visivo Al

o Sensori di Laser Lineare
o Sensore laser di distanza

o Sensore di bordi
o Paraurti

o Contatti di ricarica

Sensori di Dislivello

© Sensore di Tappeto

Nota: Il panno umido puo danneggiare gli elementi sensibili all'interno del robot e
della stazione di base. Per favore usa un panno asciutto per la pulizia.



Manutenzione quotidiana

Contatti di ricarica

Pulisci i contatti di ricarica e l'area di segnalazione della stazione di base con
un panno morbido e asciutto

—

o

Sfiati di Svuotamento Automatico

Pulisci gli sfiato di svuotamento automatico del robot e della stazione di
base con un panno morbido e asciutto.

Mocio

Rimuovi il mocio dal supporto per mocio per sostituirlo.

Ingresso di Aggiunta del Detergente

Se l'ingresso di aggiunta del detergente e sporco, strofinalo con un panno
morbido e asciutto.

Batteria

Il robot contiene una batteria agli ioni di litio ad alte prestazioni. Assicurati
che la batteria rimanga ben carica per l'uso quotidiano per mantenere
prestazioni ottimali della batteria. Se il robot non viene usato per un lungo
periodo di tempo, spegnilo e mettilo via. Per evitare danni causati da una
scarica eccessiva, ricarica il robot almeno una volta ogni tre mesi.
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Problemi comuni

Problema Soluzione
. La batteria e scarica. Ricarica il robot sulla base e riprova.
ILrobot non si . . L . , .
accende La temperatura della batteria & troppo bassa o troppo alta. Si consiglia di far funzionare l'apparecchio a una temperatura
’ compresa tra 32 °F (0°C) e 104 °F (40° C).
La stazione di base non e collegata all'alimentazione, per favore assicurati che entrambe le estremita del cavo di
ILrobot non si alimentazione siano collegate correttamente.
ricarica. Il contatto tra i contatti di ricarica sulla stazione di base e il robot e scadente, per favore pulisci i contatti di ricarica.

Controlla se c'é qualsiasi oggetto estraneo al connettore del robot e rimuovi l'oggetto estraneo se presente.

ILrobot non riesce a
connettersi al Wi-Fi.

La password della rete Wi-Fi non e corretta. Assicurati che la password usata per connetterti alla tua rete Wi-Fi sia
corretta.

ILrobot non supporta una connessione Wi-Fi a 5 GHz. Assicurati che il robot sia connesso a una connessione Wi-Fi a 2,4
GHz.

Il segnale Wi-Fi & debole. Assicurati che il robot si trovi in un'area con una buona copertura Wi-Fi.

IL robot potrebbe non essere pronto per essere configurato. Esci e rientra nell'app, quindi riprova come indicato.

Il robot non riesce
a trovare e tornare
alla stazione di base.

La stazione di base e scollegata dall'alimentazione o spostata quando il robot non e su di essa.

Ci sono troppi ostacoli intorno alla stazione di base. Posiziona la stazione di base in un'area piu aperta.

Lo spostamento del robot puo causare il suo riposizionamento e ricreare una mappa se il riposizionamento fallisce. Se
il robot e troppo lontano dalla stazione di base, potrebbe non essere in grado di tornare automaticamente da solo, nel
qual caso dovrai posizionare manualmente il robot sulla stazione di base.

Pulisci l'area di segnalazione sulla stazione di base per rimuovere polvere o detriti.

ILrobot si blocca davanti
alla stazione di base e
non puo tornare su di
essa.

Elimina qualsiasi ostruzione entro 0,5 m sui lati sinistro e destro o entro 1,5 m davanti alla stazione di base per evitare
che il robot venga bloccato.

Il percorso per tornare alla ricarica & bloccato, ad es. la porta e chiusa.

Il robot potrebbe scivolare se il pavimento davanti alla stazione di base e eccessivamente bagnato. In tal caso, pulisci
l'acqua in eccesso prima di riprovare.

Si consiglia di spostare la stazione di base in un luogo diverso e riprova.

104




Problemi comuni

Problema Soluzione

ILrobot non puo essere spento quando e in ricarica. Si consiglia di spostare il robot dalla stazione di base, quindi premi e
ILrobot non si tieni premuto il pulsante di accensione per tre secondi per spegnerlo.
spegnera. Se il robot non pud essere spento eseguendo il passo 1, premi e tieni premuto il pulsante () per 10 secondi per spegnere

forzatamente il robot. Se il problema persiste, per favore contatta il servizio post-vendita.

La velocita di ricarica
e lenta.

Ci vogliono circa 6 ore per ricaricare completamente il robot quando la batteria é scarica.

Se usi il robot a temperature al di fuori dell'intervallo specificato, la velocita di ricarica rallentera automaticamente per
prolungare la durata della batteria.

| contatti di ricarica sia sul robot che sulla base potrebbero essere sporchi, per favore puliscili con un panno asciutto.

Il rumore aumenta
mentre il robot & in
funzione.

Controlla se il filtro del contenitore della polvere e intasato. In tal caso, puliscilo o sostituiscilo

Un oggetto duro potrebbe rimanere intrappolato nella spazzola in gomma multisuperficie o nel contenitore della
polvere. Controlla e rimuovi qualsiasi oggetto duro.

La spazzola in gomma multisuperficie o la spazzola laterale potrebbero aggrovigliarsi. Controlla e rimuovi eventuali
oggetti estranei.

Commuta la modalita di aspirazione su Standard o Silenzioso.

ILrobot si muove
senza seguire il
percorso impostato.

0Oggetti come cavi di alimentazione e pantofole devono essere organizzati prima di usare il robot.

Funziona su superfici bagnate e scivolose provoca lo slittamento della ruota principale. Si consiglia di asciugare i luoghi
bagnati prima di usare il robot.

Pulisci i sensori di laser lineare e il sensore visivo Al sul robot con un panno morbido e pulito per mantenerli puliti e non
ostruiti.

Al robot mancano le
stanze da pulire.

Assicurati che le porte delle stanze da pulire siano aperte.

Controlla se c'é una soglia superiore a 2 cm alla porta della stanza. Il robot non puo superare soglie o gradini alti.

Il luogo davanti alla stanza da pulire e bagnato e scivoloso, causando lo scivolamento del robot e il suo funzionamento
anomalo. Si consiglia di asciugare il pavimento prima di usare il robot.
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Problemi comuni

Problema

Soluzione

ILrobot non
riprendera la pulizia
dopo la ricarica.

Assicurati che il robot non sia impostato sulla modalita Non Disturbare (DND), che gli impedira di riprendere la pulizia.
ILrobot non riprendera la pulizia dopo che avrai riportato manualmente il robot alla stazione di base per la ricarica,
che include il posizionamento manuale del robot sulla stazione di base o l'invio del robot alla ricarica tramite l'app o il
robot stesso.

ILrobot non risponde
durante la pressione
dei pulsanti

sulla stazione di
base.

Il robot potrebbe essere fuori dalla portata wireless della stazione di base. Riporta manualmente il robot alla stazione di
base o usa l'app per restituirlo.

La stazione non
puo svuotare
automaticamente
il contenitore della
polvere.

Controlla se il sacchetto di raccolta della polvere nell'armadio per la polvere e pieno.

Se il sacchetto di raccolta della polvere non & pieno, controlla se ci sono eventuali ostruzioni negli sfiati di svuotamento
automatico del robot, della stazione di base o del contenitore della polvere. Se presente, pulisci in tempo la parte
bloccata.

ILlivello dell'acqua
nell'asse per lavare &
anomalo.

Rimuovi l'asse per lavare e controlla se lo scarico delle acque reflue e ostruito e puliscilo.

Premi delicatamente sul serbatoio dell'acqua usata per assicurarti che sia installato correttamente.

Controlla se la guarnizione del serbatoio dell'acqua usata € allentata o non & installata correttamente e, in tal caso,
ripristinala manualmente. Se il problema persiste, per favore contatta il team di servizio post-vendita.

Controlla il detergente. Non aggiungere liquidi diversi dal detergente ufficialmente approvato.




Specifiche tecniche

Robot Stazione di Base
Modello RLS6LADC Modello RCS9
Tempo diricarica Circa 6 ore Ingresso nominale 220-240V ~ 50-60 Hz
Tensione nominale 14,4V = Uscita nominale 20V==2A
Potenza nominale 75W Potenza (durante lo
1000 W
svuotamento della polvere)
Frequenza d'esercizio 2400-2483,5 MHz
Potenza (durante la pulizia) 55 W
Poten'za in uscita <20 dBm :
massima Potenza (asciugatura +
R 78 W
ricarica)

: : : In condizioni d'uso normali, questa apparecchiatura deve essere tenuta a
Pellicola Pellicola] Borsa Pellicola . o . ) . ’
una distanza minima di 20 cm tra l'antenna e il corpo dell'utente.
PAP 20 m PAP 22 PVC 3 PET 1 cPE7 |PE4/PPS5 m

RACCOLTA DIFFERENZIATA

Verifica le disposi del tuo Comune.
Separa le componenti e co cile in modo corretto.

Informazioni RAEE

Tutti i prodotti contrassegnati da questo simbolo sono rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE in base alla direttiva 2012/19/
ﬁ UE) che non devono essere smaltiti assieme a rifiuti domestici non differenziati. Al contrario, € necessario proteggere l'ambiente e la salute
umana consegnando i rifiuti a un punto di raccolta autorizzato al riciclaggio di rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche, predisposto
_— dalla pubblica amministrazione o dalle autorita locali. Lo smaltimento e il riciclaggio corretti aiutano a prevenire conseguenze potenzialmente
negative all'ambiente e alla salute umana. Contattare l'installatore o le autorita locali per ulteriori informazioni sulla sede e per i termini e le
condizioni di tali punti di raccolta. 107



Informacion de seguridad

Para evitar descargas eléctricas, incendios o lesiones causadas por uso inadecuado del aparato, lea
atentamente el manual del usuario antes de utilizar el aparato y guardelo para futuras consultas.

Restricciones de
uso
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- Este producto no debe ser utilizado por nifios menores de 8 afios ni por

personas con deficiencias fisicas, sensoriales o intelectuales, o experiencia o
conocimientos limitados, sin la supervision de un progenitor o un tutor legal
que pueda garantizar un funcionamiento seguro y evitar riesgos. La limpieza y
el mantenimiento no deben ser realizados por menores sin supervision.

- El aparato solo debe utilizarse con la fuente de alimentacion suministrada con él.
- Este producto contiene baterias que solo pueden ser reemplazadas por

técnicos cualificados o por el servicio posventa.

- Despeje el area a limpiar. Este producto no es un juguete. Asegurese de que

tanto nilos como mascotas mantienen una distancia de seguridad mientras
esté en funcionamiento.

-No instale, cargue ni utilice el aparato en los aseos o alrededor de las piscinas.
- Este producto es solo apto para la limpieza de suelos del hogar. No lo

utilice en exteriores, en otro tipo de superficies ni en un entorno comercial o
industrial.

- Asegurese de que el aparato funcione correctamente en un entorno adecuado,

de lo contrario, no utilice el aparato.

- Si se ha dafado el cable de alimentacion, debera reemplazarlo por un cable o

recambio especial del fabricante o su agente de servicio.

-No use el robot en zonas con desnivel sin una barrera protectora.



Informacion de seguridad Es

Restricciones de
uso

- No coloque el robot boca abajo. No utilice la cubierta del SLD, la cubierta del

robot o el parachoques como asa para mover el robot.

-No use el robot si la temperatura ambiente es superior a los 40°C o inferior a

los 0°C,o si hay liquidos o sustancias pegajosas en el suelo.

- Para evitar dafios por arrastre, por favor quite cualquier objeto suelto del piso

y guarde los cables en la ruta de limpieza antes de operar el aparato.

- Recoja objetos fragiles o pequefios del suelo para evitar que el robot los

succione y los dane.

- Evite que el pelo, los dedos o cualquier otra parte del cuerpo entre en contacto

con la zona de succion del robot.

- Mantenga la herramienta de limpieza fuera del alcance de los nifios.
- No utilice el aparato en una habitacion donde duerma un bebé o un nifo.
- No coloque nifios, mascotas ni cualquier objeto encima del robot si este se

encuentra estacionado o en movimiento.

- Mantenga el detergente fuera del alcance de los nifios.
- Utilice unicamente el detergente aprobado oficialmente. No agregue ningun

liguido como alcohol o desinfectante.

- No use el robot para limpiar sustancias toxicas o inflamables. No utilice el

robot para recoger liquidos inflamables o combustibles, gases corrosivos o
acidos o disolventes sin diluir.

- No aspire objetos duros o afilados. No utilice el aparato para recoger objetos

como piedras, trozos de papel grandes o cualquier elemento que pueda
obstruir el aparato. 109



Informacion de seguridad

Restricciones de
uso

Baterias y carga
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- Apague y desenchufe el aparato antes de la limpieza y el mantenimiento.
-No limpie el robot ni la estacion base con pafio humedo ni los enjuague

con ningun liquido. Después de limpiar las piezas lavables, séquelas
completamente antes de volver a instalarlas y utilizarlas.

- Use este producto de acuerdo con las instrucciones del manual. Los usuarios

son responsables de cualquier perdida o dafio debidos a un uso no adecuado
del producto.

- No utilice baterias ni bases de autolavado de terceros, utilice solamente con

unidad RCS9.

- No intente desarmar, reparar o modificar la bateria ni la estacion base por su

propia cuenta.

-No coloque la estacion base cerca de una fuente de calor.
- No utilice pafio humedo ni manos mojadas para limpiar los contactos de carga

de la estacion base.

- No deseche las pilas usadas de forma inadecuada. Las baterias que ya no se

necesiten deben desecharse en una instalacién de reciclaje adecuada.

- Si se dafia o se rompe el cable de alimentacion, deje de usarlo

inmediatamente y pongase en contacto con el servicio posventa.

- Asegurese de que el robot esté apagado cuando lo transporte y gudrdelo en

su embalaje original si es posible.

- Sinova a utilizar el robot durante un largo periodo de tiempo, carguelo



Informazioni di sicurezza

Batterie e Ricarica

Informacion de
seguridad del laser

completamente, apaguelo y gudrdelo en un lugar fresco y seco. Recargue
el robot al menos una vez cada 3 meses para evitar la sobredescarga de la
bateria.

- El pack de bateria de ion de litio contiene sustancias perjudiciales para el

medio ambiente. Antes de desechar el robot aspirador, quite el pack de bateria
y deséchelo o reciclelo siguiendo las leyes y reglamentos locales del pais o
region en el que se use.

- Es mejor agotar las baterias y asegurarse que el producto esté desconectado

al retirar las mismas.
1). Desatornille el tornillo de la parte inferior y retire la cubierta a continuacion.

2). Desenchufe el conector de la bateria y retire las baterias a continuacion. No
dafie el estuche de la bateria para evitar cualquier riesgo de lesiones.

3). Envie las baterias a una organizacién profesional de reciclaje.

- El sensor de distancia laser cumple con la norma IEC 60825-1: 2014 para

productos laser de Clase 1y no genera radiacion laser peligrosa.

Por la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara que el tipo de equipo radioeléctrico RLS6LADC cumple con la Directiva 2014/53/UE. Encontrara el texto
completo de la declaracion de conformidad de la UE en esta direccién de Internet: https://global.dreametech.com
Para un manual electrénico detallado, vaya a https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Descripcion general del producto

Contenido de Paquete

Otros Accesorios

-~ T

Cepillo lateral Cable de Alimentacién Cepillo de limpieza Bolsa Recolectora de Polvo
(repuesto)

Mopax 2 Soporte de Mopa x 2 Detergente de Piso Multi- Manual de usuario
Estacion Base (preinstaladas) Superficie
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Descripcion general del producto Es

Robot

o (] Botdn de Limpieza Localizada
- Presione brevemente para iniciar la limpieza localizada

o (1) Botdn de encendido/limpieza
- Mantenga pulsado durante 3 segundos para encender o

apagar
- Presione brevemente para que el robot comience a limpiar
SO _) después de encenderse
“ o {3 Boton de Atraque

- Presione brevemente para enviar el robot de regreso a la
estacion base

- Mantenga presionado durante 3 segundos para desactivar el
bloqueo infantil

Indicador de estado

- Encendida en Blanco: Limpiando o terminado de limpiar
- Parpadeo Rapido en Naranja: Error

- Naranja Constante: Bateria baja 0 en pausa

Nota: Presione cualquier botén para hacer una pausa mientras el robot
limpia o regresa a cargarse.
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Descripcion general del producto

Robot y Sensores Sensores de Altura

Sensor de Alfombras o
Rueda Universal

o Cubierta Superior de SLD Cepillo lateral o—==

o Sensor laser de distancia

Protector de Cepillo

o Parachoques
o Sensore Visivo Al Rueda Principal o

Rueda Principal
Pinzas del protector
del cepillo

Cepillo principal o
go

o Sensores Laser de Linea

Agujeros de
Ensamblaje del
Soporte de Mapa

———o Botdn de restablecimiento

- Mantenga pulsado
durante 3 segundos para L.
restaurar la configuracion Depdsito de polvo
Cubierta de fébrica
Indicador de Wi-Fii Pinza del depdsito de Ventilacion
Encendido: Wi-Fi conectado basura e Vaciad
Parpadeo Rapido: e au’a_ o]
Esperando conexion o ) Automatico
conectandose Heblll:a Fie Tapa del .
Contactos de Parpadeo Lento: Wi-Fi no Deposito de Polvo Filtro
carga conectado Cubierta de Deposito de
Conectores Sensor de bordes Basura
Entrada de Hebilla de Filtro
Recarga VentilaFiQn de Vaciado
Automatica de Automatico
Agua
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Descripcion general del producto

Estacidon Base Botones de Estacion Base
Cubierta Superior

Q Boton de Salir Presione brevemente para que el robot abandone la
estacion base

C D
Mango o % o Mango G\ Botén de Limpiar Presione brevemente para que el robot limpie todas las
- areas

{ Botén de Secar Presione brevemente para que la estacion base inicie o
detenga el secado de la mopa.

N
Tapa de o———
DEPOSIFEO lde Nota: Los botones de la estacion base solo funcionaran cuando el robot estée
olvo

colocado en la estacion base.
Tabla de

Lavar

<~

Bloqueo Infantil

Mantenga presionados los botones )y % durante 3 segundos para activar o
desactivar el bloqueo infantil. Al activarlo, se bloquean todos los botones del
robot y de la estacion base.

Hebilla para o Hebilla para Tanque
Tanque de de Agua
Agua

Bola Flotante o Tubo de Agua

Tanque de Agua Tanque de agua
Usada limpia
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Descripcion general del producto

Estacion Base

_ ——
- o Indicador de estado
Blanco constante: la estacion o . -
. Ranura para Dispositivo de
base esta conectada a la -
) . Agregacion de Detergente
fuente de alimentacion o
. . . Automatica
Naranja Constate: la estacion
base tiene un error -
° Entrada de Agregacioén de
_—
Ranura o f = Detergente
% :
@ o Filtro
> o Area de Sefializaciéon
Ventilacion } o Contactos de carga
de Vaciado
-
Automatico <2 o Entrada de Agregacion

de Agua Automatica

Ensamblaje de Mopa

Area de Fijacién de
Herramienta de Mopa
limpieza

Tapa de Depoésito de Polvo

Soporte de Mopa Almohadilla
Trapeadora
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Preparando Su Hogar

Ordene elementos como cables de alimentacion, ropa, zapatillas y juguetes Antes de que empiece a limpiar,utilice la barrera fisica en el borde de las
para mejorar la eficiencia del robot. escaleras y el sofa para garantizar un funcionamiento seguro y fluido del
aspirador robot.

DoU

v

Abra la puerta de la habitacién que va a limpiar y coloque los muebles en el Con el sensor visual IA, el robot puede reconocer y mejor evitar obstaculos

lugar apropiado para hacer mas espacio. como cables de alimentacién, zapatos y calcetines. Para aprovechar al
maximo el sensor visual IA, asegurese de que todas las areas a limpiar estén
bien iluminadas.

Nota:

- Cuando utilice el robot por primera vez, sigalo mientras realiza limpieza para quitar cualquier obstaculo potencial de inmediato.

- Para evitar que el robot no reconozca el area a limpiar, no permanezca de pie delante del robot, en el umbral, el pasillo o lugares estrechos.

17




Antes de Usar

1. Quite las tiras protectoras 3. Conecte a Un Tomacorriente

Cologue la estacién base en un lugar lo mas abierto posible con una buena sefial
Wi-Fi. Inserte el cable de alimentacion en la estacidn base y conéctelo a la toma.

Inserte firmemente el cable de
alimentacion hacia arriba hasta
que se encienda el indicador.

<
4. Coloque la Estacion Base

Retire cualquier objeto que esté a menos de 1,5m del frente, 1m de la parte
superiory 0,5m de cualquier lado de la estacion base.

Hebilla de o
Cepillo Lateral

Nota:
- Asegurese de que ningun objeto pueda bloquear el area de sefializacion.
Nota: Instale el cepillo lateral hasta que encaje en su lugar. - Para evitar que las manchas de agua mojen los pisos de madera o las alfombras,
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Antes de Usar Es

5. Colocar al Robot ®

Mantenga presionado el botén () del robot durante 3 segundos para
encenderlo. Coloque el robot en la estacion base con el ensamblaje de mopa
mirando hacia la tabla de lavar. Luego, oira una notificacién de voz cuando
el robot se conecte exitosamente a la estacién base y comience a cargarse.
Una vez que el robot esté completamente cargado, los indicadores de estado
del roboty la estacion base permaneceran encendidos durante 10 minutos y
luego se atenuaran.

Nota:

- Retire el tapon de goma suave en la entrada de agregacion de detergente antes
del primer uso.

- No agregue ningun liguido que no sea el detergente aprobado oficialmente
para prevenir el mal funcionamiento de la estacion base.

7. Agregar Agua al Tanque de Agua Limpia

Llene el tanque de agua limpia con agua limpia hasta la marca de nivel
maximo. Luego instale el tanque de agua limpia y el tanque de agua usada
bien en su lugar.

Nota: Se recomienda cargar completamente el robot antes de utilizarlo por primera
vez. Cuando el robot no se puede encender debido a bateria agotada, conecte
manualmente el robot a la estacion para cargarlo.

6. Instale la Botella de Detergente

Retire la tapa de la botella de detergente y quite los sellos en la parte superior
e inferior de la botella. Abra la tapa superior de la estacion base y retire
eltanque de agua limpia y el tanque de agua usada. Instale la botella de
detergente en la ranura. El detergente se agregard automdaticamente mientras g
el robot funciona. Nota: No llene con agua caliente, de lo contrario el tanque fresco puede deformarse.
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Conecte con la aplicacion Dreamehome o Mi Home/Xiaomi Home

Este producto funciona con la aplicacion Dreamehome o Mi Home/Xiaomi
Home, que puede utilizarse para controlar su dispositivo.

1. Descarga la applicacion Dreamehome o Mi Home/Xiaomi 2. Ainadir dispositivo

Home Aplicacion Dreamehome: abra la aplicacién Dreamehome, ingrese a la
pagina "Agregar Dispositivo" y luego elija "DreameBot L10s Ultra". Siga las
indicaciones para terminar la conexion Wi-Fi.

APLICACION Mi Home/Xiaomi Home: abra Mi Home/Xiaomi Home, toque "@ "
en la esquina superior derecha y escanee el cédigo QR de arriba nuevamente
para agregar "DreameBot L10s Ultra" Siga las indicaciones para completar la
conexion Wi-Fi.

Escanee el cddigo QR en el robot o busque "Dreamehome", "Mi Home" o
"Xiaomi Home" en la tienda de aplicaciones para descargar e instalar la
aplicacion segun sus necesidades.

*Una vez que el indicador de Wi-Fi parpadee lentamente, el Wi-Fi se habra
restablecido.

Debajo de la Tapa

Nota: Si desea restablecer Wi-Fi, siga los pasos 1y 2. Abra la aplicacién
Dreamehome o la aplicacion Mi Home/Xiaomi Home, ingrese a la pagina
"Agregar Dispositivo", luego siga las indicaciones para finalizar la conexién
Wi-Fi.

Indicador de Wi-Fi

- Parpadea lentamente:
Esperando conexion

- Parpadea rapidamente:
Conectando

- Encendida: Conectado

Dreamehome Mi Home/Xiaomi Home

Nota:

- Solo admite Wi-Fi de 2,4 GHz.

- El software de la aplicacion se estd actualizando, las operaciones actuales
pueden ser diferentes de las instrucciones en este manual. Siga las instrucciones
basadas en la version mas nueva de la aplicacion.
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Modo de uso

Mapeo Rapido

Después de configurar la red por primera vez, siga las instrucciones de la
aplicacion para crear rapidamente un mapay el robot comenzard a mapear
sin limpiar. EL mapeo se completard cuando el robot regrese a la estacion y el
mapa se guardara automdaticamente.

Encender/apagar

Mantenga presionado el botén (/) durante 3 segundos para encender el
robot, y el indicador de encendido lucird permanentemente. Coloque el
robot en la base, y el robot se encendera automdaticamente y comenzara
a cargarse. Para apagar el robot, aleje el robot de la base y mantenga
presionado el botén (/) durante 3 segundos.

Pausa / Dormir

Cuando el robot esté funcionando, presione cualquier boton para pausarlo.
Si el robot se detiene durante mds de 10 minutos, ingresa automdaticamente
al modo de dormir y los indicadores de encendido y de carga dejaran de
brillar. Presione cualquier botén del robot o la base o toque la aplicacion
para activar el robot.

Nota:

- Elrobot se apagara automaticamente si se mantiene en modo Suspension
durante mas de 12 horas.

- Sielrobot se detiene y se coloca en la estacion base, el proceso de limpieza
actual terminara.

Modo No Molestar (DND)

Cuando el robot se encuentra en el modo No Molestar (DND), se prohibira
que el robot reanude la limpieza, y el indicador de encendido se apagara. EL
modo DND esta deshabilitado de forma predeterminada en la fabrica. Puede
utilizar la aplicacién para habilitar el modo DND o modificar el periodo DND.
El periodo DND es de 22:00 a 8:00 de forma predeterminada.

Nota:

- Las tareas de limpieza programadas se realizardn a tiempo durante el periodo
DND.

- Elrobot reanudard la limpieza no finalizada después de que expire el periodo
DND.

Limpieza Localizada

Cuando el robot estd en espera, presione brevemente el botén {J para
habilitar el modo de limpieza de manchas. En este modo, el robot limpia
un area de forma cuadrada de 1,5 x 1,5 metros a su alrededor y vuelve a su
punto de partida una vez que se completa la limpieza de manchas.

Reinicio de Robots

Si el robot deja de responder o no se puede apagar, mantenga presionado
el boton () durante 10 segundos para forzarlo a apagarse. Luego, mantenga
presionado el botén (b durante 3 segundos para encender el robot.
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Modo de uso

Barrer & Trapear

Nota: Cuando se utiliza el ensamblaje de mopa por primera vez, el robot realiza tarea de barrido y trapeado de manera predeterminada.

1. Comenzar a barrer y trapear

Presione el botén (& en la estacion base o () en el robot, o utilice la
aplicacion para que el robot arranque desde la estacion base. Luego, el robot
planificara la ruta de limpieza 6ptima y realizara la tarea de limpieza en

funcion del mapa creado.

Nota:

- Las mopas se limpiaran antes de que el robot comience a trapear, espere con

paciencia.

- No mueva la estacion base, el tanque de agua limpia, el tanque de agua usada

<7

0 la tabla de lavar durante su funcionamiento.
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2. Regresar a limpiar las mopas a medio camino

Durante el trapeado, el robot regresara automdaticamente a la estacién base
para lavar las mopas segun la frecuencia de limpieza de mopa especificada
en la aplicacién. Luego, la estacion base recargard automdaticamente el
tanque de agua del robot y el robot reanudara la limpieza después de la
recarga de agua.

Nota: Sielrobot regresa a la estacion base para limpiar las mopas a medio
camino, la estacion base no vaciara automaticamente el deposito de polvo.



Modo de uso

3. Limpiary secar las mopas después de vaciar el polvo.

Después de que el robot termine una tarea de limpieza y regrese a la
estacion base para cargarse, la estacion base comenzard automdaticamente a
vaciar el depdsito de polvo y luego limpiard y secara las mopas.

Nota:

- Cuando el robot regresa a medio camino a la estacion base para limpiar las
mopas, la estacion base no vaciara automaticamente el deposito de polvo.

- Sila funcion de vaciado automatico esta deshabilitada en la aplicacion, la
estacion base no vaciard automaticamente el depdsito de polvo.

- La estacion base vaciara el depdsito de polvo de acuerdo con la frecuencia

establecida en la aplicacion.

4. Limpiar el depdsito de agua usada

Después de que el robot haya completado la tarea, limpie el tanque de agua
usada para evitar cualquier olor.

Barriendo

Para usar sélo la funciéon de barrido, elija "Barrer" en la aplicacion, o retire el
ensamblaje de la mopa del robot y el robot cambiard automaticamente al
modo de barrido.

Nota: Siel ensamblaje de la mopa no se retira del robot, puede elegir el modo de
barrido en la aplicacion y el robot levantara automaticamente el ensamblaje de la
mopa antes de barrer.

Asegurese de que la estacidn base esté conectada a la fuente de
alimentacion y que el robot esté conectado a la estacidn base. Presione el
botén (% en la estacién base o el botén () en el robot, o utilice la aplicacién
para enviar el robot a limpiar todas las dreas desde la estacion base.

Nota: Para asegurarse de que el robot pueda regresar facilmente a la estacion
base después de la limpieza, se recomienda hacer que el robot comience desde la
estacion base y evitar mover la estacion base durante la limpieza.
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Mantenimiento rutinario

Piezas

Para mantener el robot en buenas condiciones, se recomienda consultar la siguiente tabla para conocer el mantenimiento de rutina.

Frecuencia de

Frecuencia de

Frecuencia de

Frecuencia de

Piezas Mantenimiento Reemplazo Piezas Mantenimiento Reemplazo
Tanque de Agua Usada Después de cada uso Sensor Visual de 1A
/
Tanque de agua limpia Sensor de Alfombras
Cepillo principal Cada 6 a 12 meses Sensores de Altura
Una vez cada 2
Filtro de Depdsito de semanas Contacto de Carga en Robot
Polvo
Cada 3 a 6 meses Parachoques Una vez al mes
Cepillo lateral
Ventilacién de vaciado

Tabla de Lavar automatico del robot /
Area de sefializacion Entrada de recarga
de la estacion base automatica de agua del robot
Contactos de carga de Parte Inferior del Robot
la estacién base

lacion d =d Recomendado para
Ventilacion de vaciado Entrada de Agregacién de limpiar después de
automatico de la Det t . botella d
estacion base Una vez al mes / etergente quitar (botella de)

detergente
Rueda Universal Deposito de polvo Limpielo cuando sea
Sensor de bordes necesario
. Bolsa recolectora de polvo 6-8 semanas
Sensor laser de ,
distancia
. Cadala3
Almohadilla Trapeadora meses

Sensor laser de linea
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Nota: La frecuencia de reemplazo dependerad de su uso del robot. Si ocurre una
excepcion debido a circunstancias especiales, las piezas deben ser reemplazadas.




Mantenimiento rutinario B

Bolsa recolectora de polvo

Cuando sea necesario reemplazar la bolsa recolectora de polvo, aparecera
una notificacién en la aplicacion.

1. Deseche la bolsa recolectora de polvo. 3. Instale una nueva bolsa recolectora de polvo.

Nota: Tirar hacia arriba del mango sellara la bolsa para evitar que el polvo y los
residuos se salgan accidentalmente.

2. Quite el polvo y la suciedad del filtro con un pafio seco. 4. Cierre la tapa del depdsito de polvo.
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Mantenimiento rutinario

Tanque de Agua Usada Cepillo principal

1. Retire el tanque de agua usada, abra su tapa y vierta el agua sucia. 1. Presione las hebillas del protector del cepillo hacia adentro para quitar el
protector del cepillo y sacar el cepillo del robot.

2. Enjuague el tanque de agua usada con agua limpia y utilice el cepillo de
limpieza provisto para limpiar el interior del tanque de agua usada.

2. Retire la tapa de cepillo como se muestra en el diagrama. Utilice la
herramienta de limpieza provista para eliminar los pelos enredados en el
cepillo.

Fe——a g
= —~_1

Nota: La bola flotante en el tanque de agua usada es una pieza mavil. No aplique
demasiada fuerza al limpiarla para evitar dafiarla.
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Mantenimiento rutinario B

Cepillo lateral Depdsito de polvo

Retire y limpie el cepillo lateral. 1. Abra la cubierta del robot y presione la hebilla del depdsito de basura para
retirar el depdsito.

2. Abra la cubierta del deposito y vacielo como se muestra en el diagrama.

Nota:
- Utilice una herramienta como un destornillador pequefio para separar el eje y el

neumatico de la rueda universal, no ejerza demasiada fuerza.
- Enjuague la rueda universal con agua corriente y vuelva a colocarla después de

secarla por completo.
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Mantenimiento rutinario

Filtro

1. Retire el filtro y golpee suavemente su canasta.

oo®
ogo

Nota: No intente limpiar el filtro con cepillo, dedo u objetos afilados para evitar
danos.

2. Enjuague el depdsito de polvo y el filtro con agua y séquelos
completamente antes de volver a instalarlos.

R

W,
fiaa

%
&
00
i====
Nota:
- Enjuague el depdsito de basura y el filtro Unicamente con agua limpia, no utilice
detergente.

- Utilice el depdsito de basura y el filtro solo cuando estan completamente secos.
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Sensores de Robot y Contactos de Carga

Limpie los sensores y los contactos de carga del robot con un pafio suave y

seco:

- Los sensores de acantilado y el sensor ultrasénico en la parte inferior del
robot

- Contactos de carga en la parte trasera del robot

- Elsensor de borde en el costado del robot

- SLD en la parte superior del robot

- El parachoques, el sensor visual IAy los sensores de laser de linea en la
parte frontal del robot

o Sensor Visual de IA

o Sensores Laser de Linea
o Sensor laser de distancia

o Sensor de bordes
o Parachoques

o Contactos de carga

Sensores de Altura

© Sensor de Alfombras

Nota: Pafio humedo puede dafiar elementos sensibles dentro del roboty la
estacion base. Utilice un pafio seco para la limpieza.



Mantenimiento rutinario

Contactos de carga

Limpie los contactos de carga y el drea de sefializacién de la estacidn base
con un pafio suave y seco.

o

Ventilaciones de vaciado automatico

Limpie la ventilacién de vaciado automatico del robot y la estacién base con
un pafio suave y seco.

(C —

Almohadilla Trapeadora

Retire la mopa del soporte de mopa pare reemplazarla.

Entrada de Agregacion de Detergente

Si la entrada de agregacion de detergente esta sucia, limpiela con un pafo
suavey seco.

Bateria

El robot contiene una bateria de iones de litio de alto rendimiento. Asegurese
de que la bateria permanezca bien cargada para el uso diario a fin de
mantener un rendimiento 6ptimo. Si el robot no se utiliza durante un largo
periodo de tiempo, apague el robot y guardelo para evitar dafios por
descargas excesivas. Cargue el robot al menos una vez cada tres meses.
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Preguntas mas frecuentes

Problema

Solucién

Elrobot no se
encendera.

La bateria estd baja. Recargue el robot en la base y vuelva a intentarlo.
La temperatura de la bateria esta demasiado baja o demasiado alta. Se recomienda operar el aparato a una temperatura
entre 32 °F (0° C) y 104 °F (40° C).

Elrobot no se
cargara.

La estacion base no estd conectada a la fuente de alimentacion, asegurese de que ambos extremos del cable de
alimentacién estén enchufados correctamente.

El nivel de contacto entre los contactos de carga de la estacidn base y el robot esta deficiente, por favor limpie los
contactos de carga.

Verifique si hay algun objeto extrafio en el conector del robot y, si lo hay, eliminelo.

El robot no puede
conectarse a Wi-Fi.

La contrasefia de la red Wi-Fi es incorrecta. Asegurese de que la contrasefia utilizada para conectarse a su red Wi-Fi sea correcta.
El robot no admite una conexién Wi-Fi de 5GHz. Asegurese de que el robot esté conectado a una conexién Wi-Fi de 2,4GHz.

La sefial de Wi-Fi esta débil. Asegurese de que el robot esté en un drea con buena cobertura de Wi-Fi.

Es posible que el robot no esté listo para configurarse. Salga de la aplicacion y vuelva a ingresar, luego intente nuevamente
segun las instrucciones.

El robot no puede
encontrar y regresar a
la estacion base.

La estacion base se desconecto de la fuente de alimentacién o se movié cuando el robot no estd en ella.

Hay demasiadas obstrucciones alrededor de la estacion base. Coloque la estacion base en un drea mas abierta.
Mover el robot puede hacer que se reposicione, y volverd a crear un mapa si el reposicionamiento falla. Si el robot esta
demasiado lejos de la estacion base, es posible que no pueda regresar automdaticamente por si solo, en cuyo caso
debera colocar manualmente el robot en la estacién base.

Limpie el drea de sefializacion de la estacion base para eliminar el polvo o la suciedad.

El robot se atasca por
delante de la estacion
basey no puede volver
aella.

Despeje cualquier obstruccion dentro de 0,5m en los lados izquierdo y derecho o dentro de 1,5m frente a la estacién
base para evitar que el robot se bloquee.

La ruta para regresar a cargarse estd bloqueada, por ejemplo la puerta esta cerrada.

El robot puede resbalarse si el piso frente a la estacién base estd demasiado mojado. Si es asi, elimine el exceso de agua
antes de volver a intentarlo.

Se recomienda mover la estacién base a un lugar diferente y volver a intentarlo.
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Preguntas mas frecuentes

Problema

Solucién

El robot no se apaga.

El robot no se puede apagar cuando se estd cargando. Se recomienda mover el robot desde la estacidn base y luego
mantener presionado el botdn de encendido durante tres segundos para apagarlo.

Si el robot no se puede apagar efectuando el paso 1, presione y mantenga presionado el botén () durante 10 segundos
para apagar el robot a la fuerza. Si el problema persiste, comuniquese con el servicio postventa.

La velocidad de
carga es lenta.

Se necesitan aproximadamente 6 horas para cargar completamente el robot cuando la bateria tiene poca carga.

Si opera el robot a temperaturas fuera del rango especificado, la velocidad de carga disminuird automdticamente para
extender la vida util de la bateria.

Los contactos de carga del robot y la base pueden estar sucios, limpielos con un pafio seco.

El ruido aumenta
mientras el robot esta
en funcionamiento.

Compruebe si el filtro del depdsito de polvo estd obstruido. Si es asi, limpielo o reemplacelo.

Un objeto duro puede quedar atrapado en el cepillo de goma multisuperficie o en el depdsito de polvo. Compruebe y
retire cualquier objeto duro.

El cepillo de goma multisuperficie o el cepillo lateral pueden estar enredados. Compruebe y elimine cualquier objeto
extrafio.

Cambie el modo de succién a Estandar o Silencio.

El robot se mueve
sin seqguir la ruta
establecida.

Los objetos como cables de alimentacion y pantuflas deben organizarse antes de usar el robot.

Funcionar sobre superficies mojadas y resbaladizas hace que la rueda principal resbale. Se recomienda secar los lugares
humedos antes de utilizar el robot.

Limpie los sensores de laser de linea y el sensor visual IA del robot con un pafio limpio y suave para mantenerlos limpios
y sin obstrucciones.

Elrobot salta las
habitaciones que
deben limpiarse.

Asegurese de que las puertas de las habitaciones a limpiar estén abiertas.

Compruebe si hay un umbral superior a 2 cm en la puerta de la habitacién. El robot no puede atravesar umbrales o
escalones altos.

El lugar frente a la habitacién a limpiar estd humedo y resbaladizo, lo que hace que el robot resbale y funcione de
manera anormal. Se recomienda secar el piso antes de usar el robot.
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Preguntas mas frecuentes

Problema Solucién

El robot no reanudara Asegurese de que el robot no esté en modo No Molestar (DND), lo que prohibira que reanude la limpieza.

la limpieza después El robot no reanudara la limpieza después de que lo devuelva manualmente a la estacién base para cargarlo, lo que
de la carga. incluye colocar el robot en la estaciéon base o enviarlo a cargarse a través de la aplicacion o el propio robot.

El robot no responde
cuando se presionan Es posible que el robot esté fuera del alcance inaldmbrico de la estacion base. Coloque el robot en la estacion base
los botones en la manualmente o utilice la aplicacién para devolverlo.

estacion base.

La estacién no
puede vaciar
automaticamente el
depdsito de polvo.

Compruebe si la bolsa recolectora de polvo en el depdsito de polvo esta llena.
Si la bolsa recolectora de polvo no estd llena, compruebe si hay alguna obstruccion en la ventilacién de vaciado
automatico del robot, la estacién base o el depdsito de polvo. De ser asi, limpie la parte bloqueada a tiempo.

1. Quite la tabla de lavar y compruebe si la salida de aguas residuales esta bloqueada y limpiela.

El nivel de agua en Presione suavemente el tanque de agua usada para asegurarse de que esté instalado correctamente.
la tabla de lavar esta Compruebe si la junta del depdsito de agua usada estd floja o no estd instalada correctamente y, en caso afirmativo,
anormal. reajustela manualmente. Si el problema persiste, pongase en contacto con el equipo de servicio posventa.

Compruebe el detergente. No agregue ningun liquido que no sea el detergente aprobado oficialmente.
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Especificaciones Es

Robot Estacion Base
Modelo RLS6LADC Modelo RCS9
Tiempo de carga Aprox. 6 horas Entrada nominal 220-240V ~ 50-60 Hz
Tension nominal 14,4V = Salida nominal 20V==2A
Potencia nominal 75W Potencia (durante el vaciado 1000 W
de polvo)
Frecuencia de operacion 2400-2483,5 MHz
Potencia (durante la
Potencia maxima de limpieza) oW
. <20 dBm P
salida
Potencia (secado + carga) 78 W

En condiciones normales de uso, este equipo debe mantenerse a una
distancia de, al menos, 20 cm entre la antena y el cuerpo del usuario.

Informacién sobre RAEE

Todos los productos que llevan este simbolo son residuos de aparatos eléctricos y electrénicos (RAEE segun la directiva 2012/19/UE) que no
E deben mezclarse con residuos domésticos sin clasificar. En su lugar, debe proteger la salud humana y el medio ambiente entregando sus
equipos de desecho a un punto de recogida para el reciclaje de residuos de equipos eléctricos y electrénicos, designado por el gobierno o las
L autoridades locales. La eliminacién y el reciclado correctos ayudaran a evitar posibles consecuencias negativas para el medio ambiente y la
salud humana. Péngase en contacto con el instalador o con las autoridades locales para obtener mds informacion sobre la ubicacién y las
condiciones de dichos puntos de recogida.
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NHdopmaumsa no TexHnKe 6esonacHocTr

YT106bl N36€XKaTb MOPaKeHNs TOKOM, BO3ropaHuns Uav TPaBM, BbI3BAHHbIX HEKOPPEKTHbIM
NCrnosib3oBaHMem npnbopa, nepes Hauyanom paboTbl BHUMATE/IbHO NPOUTUTE NHCTPYKLMIO MO
akcnayataumn. CoxpaHnte ee Ans AanbHeNLero Ncnofib30BaHns B KQUECTBe CrpaBKu.

OrpaHuueHns Ha - He gonyckaetcs 1Cnonb30BaHMe 3TOro U3fenna 4etbMu MaagLle 8 neT, a Takke
3KcnAyatauunio INLLAMN C OTPaHNYeHHbIMY ON3NYECKUMU, CEHCOPHBIMN NN YMCTBEHHBIMI
CNoCOBHOCTAMU MK C OTPAHNYEHHbBIM OMbITOM UM 3HaHKAMK 6e3 NpucMoTpa
poauTens NAn onekyHa gnaa obecneveHms 6esonacHoOM 3KcnayaTaunm
1 BO n3bexaHne puckos. He No3BonsnTe AeTaM OCyLLeCcTBAATb YUNCTKY 1
TexHn4veckoe obcnyxrBaHve ycTponcrea 6e3 npncmotpa.

- YCTPOWCTBO A,O/MKHO NCMO/b30BATLCA TO/IbKO C 6/10KOM NUTaHuns,
nocTaBnsieMbIM C YCTPOMNCTBOM.

- 3TO YCTPOWCTBO OCHALLEHO aKKyMYyNATOPHbIM 6/TOKOM, KOTOPbIV A0/XKHbI
3aMeHSTb TONbKO

- KBANNMULMPOBAHHbIE TEXHNUECKNE CNeunanncTbl Uan cneymnanncTel otaena
nocaenpoaakHoro o6cyXMBaHms.

-Y6epuTte NOCTOPOHHVE NpeaMeThbl N3 30Hbl 415 yoopku. [etam He cnegyeT
NrpaTb C 3TUM YCTPOWCTBOM. YbeauTech, UTo ATV N )KNBOTHbIEe HAX04ATCA Ha
6e3onacHOM pacctosHuK oT poboTa Bo BpeMs paboTol.

- 3anpeLwaeTcs yCTaHaBINBATb, 3apsiXKaTb M NCMNOMb30BaTbh NPMHoOp B BAHHOW
KOMHaTe 1 nobnm3octn ot baccenHos.
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NHdopmaLumsa no TexHnke 6esonacHocTn

OrpaHnyeHuns Ha
akcnayaTauyuio

- 3TO YCTPOWCTBO NpeAHAa3HAYeHO TOMIbKO A/ OUNCTKI MoJa B AOMALLHUX

yCNnoBusx. He ncnonb3yinTe ero Ha OTKPbITOM BO34yXe, HA MOBepXHOCTaX 6e3
nona, a Takke B KOMMEPUECKNX NAN NPOMbILLAEHHbIX YC0BUSIX.

-Y6egntecb, UTO B Hagsexawlen obctaHoBKe Npnbop pabotaeT KOPPEKTHO. B

NMPOTVBHOM C/ly4ae He MCMo/b3yinTe ero.

- ECNW WHYpP NUTaHWS MOBPEXAEH, 3aMeHNTe ero cneunanbHbIM LWHYPOM UK

KOMMIEKTOM, NpnobpeTeHHbIM y MPOV3BOANTENS UV B COOTBETCTBYHOLLEM
CEePBUNCHOM LieHTpe.

- He ncnonb3ynte poboT B 061acCTaX, pacrnonoXKeHHbIX Hag nosiom, 6e3

3alunTHOro 6apbepa.

- 3anpelyaeTcsa nepeBopaunBaTb poboTa. 3anpeLLaerca nepemeLLatb poboT 3a

KPbILLKY 1a3€pHOro AaTurKa pacCcTosHMs, KPbILWKY poboTa uav amopTtr3artop.

- He ncnonb3ynte poboT B cpefax c TemnepaTypon OKpy»KatoLen cpeabl

BbiLle 40°C nnn HmXe 0°C, a TakKe Ha NoJy C XULKOCTAMW NN INMKUMI
BellecTBamMu.

- Bo nsbexaHvie NoBpexaeHns Ny HapylleHns paboTbl yCTPONCTBaA N3-3a

BOJIOUEHMS NpeaMeTOB nepep, ero BkAoueHnem cobepute BCe MOCTOPOHHME
npegMeThbl C MoNa, a Takke ybepnte npoBoaa 1 kKabenn nnTaHms c nyTu
ABVIKEHNS1 YCTPOMNCTBA BO BpeMs y6opKu.

- YBepuTe c nona xpynkue n Menkue npeametbl, UTobbl pOo6OT He Bpe3asncs B

HNX 1 He noBpeawnn.
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NHdopmaumsa no TexHnKe 6esonacHocTr

Orpavaeva Ha - He gonyckanTte nonagaHuns BoaocC, NanbLEB N APYTrMX Yacten Tena Bo
3Kcnayatayuro BCacCbliBawoLlee oTBepcTmne p060Ta.

- XpaHUTE YNCTALWMNE NHCTPYMEHTbI B MeCTe, He A0CTYNMHOM 418 AeTeN.

- 3anpeLaeTcs NCNonb3oBaTb NPMB0OP B KOMHATE CO CAALLMM MageHUeM nin
pebeHKoM.

- He pasmewanTe Ha poboTe aeTel, XUBOTHbIX N Kakne-nnbo npeametsl,
He3aBNCMMO OT TOro OCTAHOB/IEH OH WA ABUXKeTcS.

- XpaHuTe yncTaLlee cpenCcTBo B HeAOCTYNHOM A5 aeten mecre.

- Vicnonb3ynTe TONbKO YNCTALLE CPeACTBa, 0A406PEeHHbIE K MPUMEHEHMIO.
3anpeuaetca 4obaBnaTb aNKoronb UAn Ae3nH@ULMpYoLLee CpeacTso.

- He ncnone3synte pobot ans ybopkn NtobbIX roOpsLLX BeLecTB.
3anpeLliaeTcs NCNoab3oBaTb Pob6OT 419 YOOPKM BOCMIaMEHSAHOLWNXCA NN
FOPHUNX XKNAKOCTEN, arpeCcCrBHbIX ra30B, Hepa3baBneHHbIX KUCIOT Nn
pacTBopuTenen.

- He ncnonb3ynte pobot g y6opKn TBepAbIX N OCTPbIX MpeaMeTOoB.
3anpeLliaeTcs NCNonb3oBaTb Npubop Ans ybopkn KAMHeW, KpyrnHbIX KyCKOB
Bymarn n gpyrmx npeamMeToB, KOTOpble MOTyT 3acTpsTb B npubope.

- Mepeps OYNCTKOM N PEMOHTOM BbIK/IOUYNTE NPMBOP N OTKIKOUNTE ero oT
PO3eTKN.

- 3anpeLyaeTcs NpoTnpatb poboT nam 6a3oBy0 CTAHLMIO BAAXHbIM
nonoTteHueM nbo NMpPoMbIBaTb XKNAKOCTbH. MN0C/1e QUMCTKM MOKLLMXCS
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NHdopmaLumsa no TexHnke 6esonacHocTn

OrpaHnyeHuns Ha
akcnayaTauyuio

AKKymynatop 1
3apaakKa

aetanein HeobXoAMMO MOHOCTLIO MPOCYLWNTL UX Nepef YCTAHOBKOM Ha MecTo
N VICMO/Ib30BAHNEM.

- icnonb3yiiTe 3TO YCTPOWCTBO COMACHO PYKOBOACTBY MO/b30BaTeNA.

MNonb3oBaTenn HeCcyT OTBETCTBEHHOCTb 3a YObITKM 1 yLiepb, BO3HUKLLVE 13-3a
HecobNaeHNs NHCTPYKL NN,

- 3anpeLLaeTcs 1Crno/ib30BaTb CTOPOHHWI aKKyMynsTop 1 6a3sy ans

aBTOOUNCTKKU. MIcnonb3ynTe TonbKo ¢ 6s10koM nntaHms RCSI.

- 3arnpeLlaeTcd caMmoCTosATes/IbHO pa36|/|paTb, peMOHTPOBATb NN

MOANULNPOBATb aKKyMynsaTop 60 6a30BYH CTAHLMIO.

- 3anpeLuaeTcsa pasMelatb 6a30BYyH CTAHLMIO PAAOM C UICTOYHUKOM Tenna.
- 3anpeLLaeTcs NpoTMPaTh UM OUYNLLATL 3apsAAHbIE KOHTAKTbl 6Aa30B0OI CTaHLNY

BNAXHbIM MONOTEHLEM NNB0 BNAXKHbIMMN PykamMwu.

- He yTUnmn3npyiTe cTapble akKyMynaTopbl HeHag exalnm obpasom.

HeHy>)Hble akKyMynsiTopbl CeayeT CAaBaTb B COOTBETCTBYHOLLME MYHKTbI
nepepaboTku.

- ECnn WHYpPp NUTaHWE MOBPEeX4eH Uy cioMaH, HeMegJlieHHO nNpekpaTuTe ero

NCroNb30BaHMe 1 0bpaTnTech B CNy>KOy NoCNenpofaxHOro 06cny>KNBaHms.

- Nepep TpaHCNOPTNPOBKON ybeanTech, Uto poboT BbIK/OUEH, 1 MO

BO3MOXHOCTWN XpaHUTE ero B op|/|r|/|Haan0|7| yrnakoBKe.
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NHdopmaumsa no TexHnKe 6esonacHocTr

AKKyMynatop n - Ecnv poboT He BygeTt ncnonb3oBaThCa B TeueHne AINTesIbHOro nepuroaa,

3apsapKa NOMHOCTBIO 3apsAJMTE ero, OTKIKUNTE U XPaHUTe B CyXOM NMPOX1afHOM MecTe.
Bo nsbexaHmne upesmMepHON paspaaKkn akkymynaTopa 3apsxKante poboT He
peXke ogHOro pasa B 3 Mmecsaua.

- JINTNIA-NOHHbBIN aKKyMynaTOpP COAEPXKNT BellecTBa, NpeacTaBastoLme
OMacHOCTb ANs OKpyxatoLen cpeabl. Mepeg ytnnnsaunen pobora-
nblyiecoca c yHKLUVEN BaXHOW YOOPKN CHavana n3BneknTe akkymynstop u
YTUAN3NPYNTE AW CAANTe ero Ha nepepaboTky B COOTBETCTBNM C MECTHbIMM
3aKOHaMW 1 NpaBnaaMmn CTPaHbI UKW PernoHa skcnayaTaunm.

- MNepep n3BneveHnem bataper pekoMeHayeM paspagnTb NX N ybeanTbcs, Uto
YCTPOWCTBO OTK/IHOUEHO OT UCTOUHMKA NMUTAHWS.

1) BbIKPYTUTE BMHT BHU3Y, 3aTEM CHMMUTE KPbILLKY.

2) OTcoegnHNTe pasbem, 3aTeM 13BnieknTe batapen. byabTe akkypaTHbl, UTobbI
He MoBpeaunTb Koprnyc 6atapeit n He NoNyUnTb TPABMY.

3) Coante 6aTtapen B opraHn3aunto rno yTmansaunn.

TexHunkKa - JlazepHbIN faTtunk paccTosHNA COOTBETCTBYET Knaccy 1 nasepHbIX N3gennin
6e3onacHocTy Nnpn  CTaHaapTa IEC 60825-1:2014 1 He co3p4aeT OMacHyo 1a3epHyo paanaumio.
ncnosb3oBaHUN

nasepa
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ViMmnopTtep npogaet 3ToT NPOAYKT; MHopMaumio 06 nmnopTtepe CM. Ha yrnakoBKe.
CBepneHmns 06 nMnopTepe N KOHTaKTHas MHPopMaLunsa oTgesna NocaenpoaaKHor
0 06CNYXKMBAHNS YKa3aHbl Ha YrakoBKe.

[.aTta n3rotoBfieHNsa: CM. Ha yNakoBKe

Mepbl NPefoCTOPOXKHOCTY NPU XPaHeHWW 1 TPaHCMNOPTUPOBKE:

- MpOQYKT [O/MKEH TPAHCNOPTUPOBATLCA B yNakoBKe. He nogeeprante npoaykrt
OAaBJIeHNI0 NN yoapam BO Bpemsa TPaHCNoPTUPOBKNA.

- Noxanywncra, nsberante CUAbHbLIX CTOIKHOBEHNIA BO BPpeMsi TPAHCMOPTUPOBKN.

- He TpaHcnopTnpyinTe poboT-nbiaecoc npu temnepatype Boiwe 50 °C nan
HVKe -20 ° C.

- B TeueHvie KOpPOTKOTO nMeprioga, Hanprimep o4HOro MecsqLa, Nbl1lecoc pekoMmeH
AYyeTcs XpaHuTb Nnpu Temnepartype oT -20 4o 50 °C 1 OTHOCUTENbHOW BIAXXHOCT
n60%=+5%. BTeueHre onnTesIbHOro BpeMeHW XpaHuTe nbly1ecoc Npu teMmnep
atype okpyxatouien cpeabl ot 0 °C ao 40 °C.

-YTUNn3npynTe nbinecoc Hagnexawmm obpasom. Korga ero cpok cnybbl nogo

NAeT K KOHLY, YTUAN3NPYIATE NblfIecoC B COOTBETCTBUM C MECTHbIMW 3aKOHAMWU
N NpaBuaaMn CTPaHbl NN PErmoHa, B KOTOPOM OH MCMOo/b3yeTcs.

Cpok cnykbbl NpogyKumn 3 nert.

HacToswum komnaHuna Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. 3asBnsiet, uto TN pagnoobopyaoBaHus RLS6LADC cooTBeTcTBYeT TpeboBaHmsaM AunpekTnebl 2014/53/
EU. MonHbI TEKCT Aeknapaumy o COOTBETCTBMY HOPMAaTNBHbIM TpeboBaHmaM EC focTyrneH rno cieaytollemy agpecy: https://global.dreametech.com
MopapobHOoe 3n1eKTPOHHOE PYKOBOACTBO CM. Mo agpecy https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs

139



onwucaHne n3gennsa

Komnnekrayuns

Lpyrve akceccyapsl

~L T

bokoBas weTka Kabenb nutanmsa LLleTka gns unctkum MewwoK gna nblav
(cMeHHbIN)

=]
o (Q o
000
B o
LLiBabpa x 2 Oepxxatenb weabpbl MHoOroyHKLNOHaNbHOe PykoBoOACTBO
basoBas ctaHUms (npepycTaHoBneHa) x2 yunCcTALLee cpeacTBo nonb3osarens
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OnuncaHne npennsa

Po6oTt

o {3 KHOMKa ToueuHoli y6opKmn
- HaXKmunTe Ha KHOMKy, UToBbl HauaTb ToueuHy y6opKy

N\

o (') KHonka nutaHus/y6opkn

- HaxkmuTe v yaepxnBaiiTe B TeueHue 3 cekyHp, utobbl
BK/IIOUNTb NN BbIKIHOUNTD

- HaxkxmuTe, utobbl HauaTb YHOpKy nocsie BKItOUeHUs poboTta

o {3 KHOMKa Bo3Bpata

- HaxmuTe, utobbl BEpHYTb POH6OT Ha 6A30BYO CTAHLNIO

- HaxxmuTte 1 yaepxnBaiiTe B TeueHune 3 cekyHg, utobbl
BbIKNHOYNTb [eTcKnii 610K

NHAnKaTop coCToAHNA

- benbiin cnurHan: naet ybopka/ybopka 3aBeplueHa

- Muraet opaHxeBblli: OLIMbKa

- TOPUT OpaHXeBbIN: HU3KUI 3apa akKyMyaTopa Uav naysa

MprMeyaHne. Haxxmmnte Ha 10y KHOMKY A1 NPYOCTAHOBKM, KOraa
POOOT BLINOAHSET YBOPKY MM BO3BPALLAETCA N5 MOA3APAAKN.
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onwucaHne n3gennsa

Po60OT 1 gatumkun

KpbiLlKa

3apsigHble
KOHTaKThbI
CoegnHutenn
OTBepcTne gns
aBTOMaTN4YecKkon
3aN1BKN BOAbI
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JaTtunk KoBpa
BepxHsas KpbILKa la3epHoro

AaTulKa paccTtoaHusa BbokoBas weTka

JlazepHOro faTymka paccTosHmS
P A P OCHOBHas weTKa

amopTtunsatop
Bun3yanbHbIi AaTUnK € N OCHOBHOE Ko/leco

JINHenHbIe NnasepHble AaTtuymnkn

————o KHonka cbpoca HacTpoek
- HaxmuiTe 1 yaepxumsaniTe
B TeueHue 3 cexkyHs,

3aBO/ACKME HACTPOVIKK

NHpnkaTtop Wi-Fi
BKNKOUEH: NoAKNHUeHO K Wi-Fi
BbICTPO MUraeT: oxunaaHne

[atuunk kpas

OTBepcTve Ans
aBTOOUMNCTKMN

[aTynkm nageHus

YTOBBI BOCCTAHOBUTH KoHTeliHep Ansa nbinuv

KHOMKa BbiNycka
KOHTerHepa Ans

nblan

MOAKTKOYEHVS AN BBINONHEHNE

noaKNYeHUs 3aXNM KpbILLKN

Me//1leHHO MUTaeT: He KOHTeliHepa 4N nbiin

MNOAKIHOYEHO K Wi-Fi KpblILLKa KOHTelHepa
4N nbian

3axunm punstpa

CraHpapTHOe Kosieco

3awutHoe
YCTPOWCTBO LLETKN

OcHOBHoOe Koneco

KHOMKa 3aLuTHOM
KPbILLIK/ OCHOBHOW
LLLETKN

OTBepcTUs gns
KpernneHns
aepxxarens
wBabpbl

OTtBepcTne ans
ABTOOUMNCTKN

DdnnbTP



OnuncaHne npennsa

basoBas ctaHuusa
BepxHaa KpblllKa

PyuKka o Q D o Pyuka
|| .

KpblLlKa o—j
oTceka gns
nbian
CTMpPanbHbIN
KOMMOHEeHT
3aXnMm o 3aXVM BOASHOIO
BOASAHOTO 6aka
baka
MonnaBok Tpybka ons
BOAbI
o dUNLTP
o YpoBHeMep
Bak c oTpaboTaHHOW Bak c uncron
BOAON BOAON

KHonkmn 6a30BOI cTaHLUN

Q KHoMKa BbIxoga HaxmuTe, utobbl pOOOT Bblexan ¢ 6a30BOM CTaHLMN

G\ KHonka y6opky HaxmuTe, uTobbl po6OT QUMCTIA BCE 30HbI

<~

§ KHomnKa npocywku Haxmure, utobsl 6a308as CTaHUVs Havana um
- OCTaHOBWMA NPOCYLLKY LIBA6P.

MpumeyaHune. KHoMk1 6a3oBOW cTaHUMK ByayT paboTaTh, TONLKO Koraa poboT
HaxoanTca Ha Ba30BOW CTaHLNN.

OeTtcknin 610K

HaxxmuTe n yaepxusaiite KHOMKM (A U §§§ B Te4eHne 3 CeKyHA, YTobbI
aKTMBUPOBATb MW BbIKMOYUTL yHKLMIO [leTckuii 61oK. Mocne akTueaymm
3TON yHKLUM BCe KHOMKM poboTa 1 6a30BOW CTaHLMKU 3a610KMpYOTCS.
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onwucaHne n3gennsa

basoBas ctaHuuAa

o IHAMKaTOp COCTOAHWSA

Ma3 o

OTBepcTve ans }
aBTOOUNICTKN o

YUCTALLMIA NHCTPYMEHT
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FopwuT 6enbiii: 6asoBas
CTaHLWMS NOAKNOYEHa K
NCTOYHUKY NUTAHNS

FopwWT OpaHXeBbIN: OLWOKa
6a30B0ON CTaHLMK

dunetp

CurHanbHas 30Ha

3apagHble KOHTaKTbl

OTBepcTune gns
aBTOMaTNYeckoro
nobasneHns Boabl

Mopgynb WwBabpbl

06nacTb KpenneHns

KpblILlwKa oTceka gns wBabpbl

nblan

[epxatenb LWBabpbI

° MNas ycTpoWncTea gna

aBToMaTtnyeckoro gobasneHus
YncTalLero cpenctea

° OTtBepcTue Ans fobaeneHns

UNCTALLETO CPeACTBa

LLiBabpa



NMoprotoBKa goma

Y6epuTte kabenv NMTaHus, TKAHeBbIe NMPeAMETbI, TAanKy 1 UTPYLLKN A5 MNepep ybopkoii ycTaHoBKTe chusmnyeckrie 6apbepbl y OCHOBAHWS NecTHULbI
noBsblLeHns 3pdpekTnBHOCTM poboTa. 1 pAfoM C AnBaHoM, utobbl obecneuntb 6esonacHocTb 1 becnepeboliHOCTb

paﬁOTbI nblnecoca.

DoU

v

OTKpoOWTe ABepb NoMeLLeHNs, B KOTOPOM ByaeT NpoBoanTbCs ybopka, n Po6oT MmoxeT 6onee 3phekTMBHO pacno3HaBaTb NpenaTcTBus 1 nsberatb
pacctaBbTe Mebenb Ha NpaBubHble MecTa, YTobbl 0cBO60ANTL 6onbLue X, HanprMep LWHypbl NUTaHns, 06yBb 1 HOCKK, C MOMOLLLbIO BU3YasibHOTO
NpocTpaHcTBa Ans ybopku. patuvka . Ons rapaHtum Hannydlen paboTbl AaTumka ybegmTech, 4To Bce

30Hbl A4/19 YEOPKM XOPOLLO OCBELLEHbI.
MpumeuaHme.

- [pY NepBOM MCMO/b30BaHMM POBOTa NPUCYTCTBYITE BO BPeMs yOOPKHM, YTOOb BOBpeMs yo1paTh NoTeHLMabHbIe NPensTcTBrs C ero nyTu.
- He cTaHoBUTECH Nepes, pobOTOM, B IBEPHOM MPOEME U B Y3KOM NPOX0/e, UToObl pOBOT MOT KOPPEKTHO PACMO3HATL 30HY NPEACTOALLEN YOOPKU.
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Mepep NCNoNb30BaHNEM

1. Ypannte 3aWnNTHbIE 3/1IeMeHTbl 3. MopKNUNTB K 3/IEKTPUYECKOI PO3eTKe

PasmecTnTe 6a30ByH0 CTAHLMIO Ha OTKPbITOI MOBEPXHOCTU B MECTE CO
CTabunbHbIM crHanom Wi-Fi. BctabTe WHYp nUTaHus B 6a30Byt0 CTaHLMIO U
NOAK/IKYUTE €70 K PO3ETKE.

i —

HafexxHo BCTaBbTe LUHYP N1TaHns -
TaK, UTOObI 3aropencs NHANKAToP.

]|
2. YcTaHOBMTbL 6OKOBYIO LLETKY 11 MOAY/b LWBa6pbI 4. PazmecTnTb 6a30BYI0 CTAHLNIO

Y6epuTe Bce NpegMeThbl, pacrnofioxeHHble 6avxe YyeM Ha 1,5 M oT nepegHen
YacTv 6a30BoOWi CTaHLUMK, Ha 1 M cBepxy v Ha 0,5 M cboKy.

3axum o
60OKOBOW LLETKN

>1,5M >0,5M

MpumeyaHue.
- YbeauTech, YTO 30Ha NoAauM ChrHana cBobogHa 0T MOCTOPOHHYIX MPeAMEeTOB.
MpurMeyaHme. YCTaHoBITe HBOKOBYIO LLIETKY Ha MECTO Tak, UTOObI Pa3AasCa LLeHOK, . PEKOMEHYeTCA pasMeLLaTb 6a30ByI0 CTaHLMIO Ha KadheasHOM 1M MpaMOpPHOM

146 Moy, Tak Kak ﬂepeBﬂHHblV\ MOT 1 KOBPLI MOIYT HAMOKHYTE OT MATeH BOAbI.



MNMepepn ncnonb3oBaHnem

5. Paamectutb poboTt

HaxmuTe 1 yaepxmsaiite kHonky () po6ota B TeueHme 3 cekyHa, UTo6bi
BKOUNTb. Pa3mectuTe poboT Ha 6a30BOW CTaHLMKM Tak, UTOBbI MOAY/b
WwBabpbl 6b11 MOBEPHYT B HAMPAaB/IEHUN CTUPAbHOTO KOMMNOHeHTa. Korga
poboT NoakNtUMTCS K 6A30BON CTAHLMW N HAUHET 3apsXKaTbCs, MOSBUTCS
ronocoBoe yBegomieHve. Mocie NoaHow 3apsaky poboTa nHANKaTopsl
cTatyca pobota n 6asoBon ctTaHuumm 6yayT ropeTe 10 MUHYT, Noc/e yero
MoracHyT.

MpuMeyaHve. PekoMeHayeTcs NoAHOCTLIO 3apsaanTL POBOT Nepes NepsbiM
ncrnonb3oBaHmeM. ECv poboT He BKOUAETCS MOC/1e MOHOM 3apsiaKkv
aKKyMYNSTOPA, BPYYHYIO NOAKNOUMTE POBOT K CTaHLIMM /151 3aPA/KA.

6. YCTaHOBUTb EMKOCTb C YMCTALLUM CpeacTBOM

Ypanute KpbILKY eMKOCTU C YACTALLMM CPeACTBOM U CHUMUTE YNAOTHUTeIbHble
KonblLia B BEPXHEN N HUDKHEN YacTax eMKOCTU. OTKPOTE BEPXHIOK KPbILLKY
6a30BoV cTaHUMKW 1 n3BneKknTe Gakm c YNCTon N oTpaboTaHHO BOAON.
YCTaHOBUTE eMKOCTb C YMCTALLMM CPeACTBOM Ha MecTo B nas. Yucrailee
cpepncTBo bypeT fobaBnATbCS aBTOMAaTM4Yeckn Bo Bpemsa pabotsl npubopa.

)
g
;
8
MpumeyaHue.

- I3BnekmnTe MArkyto pe3rnHoByr NPOOKY 13 0TBePCTIS, UTOObI 406aBUTbL
yncTsLee cpeacTBo Nepe/l NepBbIM NCMOIb30BAHNEM.

- 3anpeLlaetcs 4o6aBAsTb UNCTALLME CPeACTBA, He 0A0BpeHHbIe K
NpUMEeHeHNto, BO 13bexaHe NoaoMKu 6a30Bo CTaHLUMM.

7. 3anonHuTb 6aK c uncTom Bogon

3anelite Bogy B 6ak C UnCcTol BOAOW A0 OTMETKN MAKCMMAa/IbHOTO YPOBHS 1
3aTeM ycTtaHoBuTe 6akm ¢ unctor n otpaboTaHHON BOAOW Ha MecTo.

MpuMeyaHue. 3anpellaeTcs HaanBaTb ropsYyd BOAy, B MPOTVMBHOM Clydae Bak C
YNCTOWM BOAOV MOXET AedOpMMPOBATLCS. 147




NogkntoueHne K npunnoxeHnto Dreamehome nnn Mi Home/Xiaomi Home

M3penvne ncnonb3yet npunoxeHne Dreamehome nan Mi Home/Xiaomi Home

LS YNPAaBNEHNS YCTPOVICTBOM.

1. 3arpy3ntb npunoxeHue Dreamehome nnan Mi Home/

Xiaomi Home

OTckaHupyinTe QR-Kog Ha poboTe Ny BBeAUTe B MOVCKOBO CTPOKe
MarasunHa npuaoxeHun Dreamehome, Mi Home nn6o Xiaomi Home, UTo6bI
3arpy3uTb 1 YCTAHOBWTb MNPUIOXKEHNe coracHo TpeboBaHUaM.

Mof KpbILKOW

Dreamehome Mi Home/Xiaomi Home

MpnmeuaHne.
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+ OYHKLMA BecnpoBOAHOM CETU NOAAEPKMBAET TONLKO Wi-Fi € yacToTom 2.41Tu.
- MpunoxeHve perynsapHo 0bHoBageTcd. PakTnyeckne AencTsms MoryT

OTAMUATLCS OT YKA3aHHbIX B AAHHOM MHCTPYKUMN. CeayiTe MHCTPYKUMSM,
ONMPAasiCh Ha TEKYLLYIO BEPCHIO MPUNOXKEHNS.

[Oob6aBneHne ycTponcTBa

MpunoxeHne Dreamehome: oTkpoliTe NpuaoxeHne Dreamehome,
nepenguTe Ha cTpaHuuy [lob6aBuTb YCTPOWCTBO 1 3aTeM Bbibepute
ycTporictBo DreameBot L10s Ultra. Mogkntounteck K Wi-Fi cornacHo
VHCTPYKLMAM.

MpunoxeHne Mi Home/Xiaomi Home. OTkpoliTe npunoxeHne Mi Home/
Xiaomi Home, HaxXMunTe 3Ha4oK @ B MPABOM BEpPXHEM Yry N OTCKaHUPYinTe
QR-KoZ BblLle MOBTOPHO, UuTobbl f,06aBUTL YcTpolcTBO DreameBot L10s Ultra.
MoakntounTecs K cetr Wi-Fi COracHO MHCTPYKUMAM.

*HacTtporikn Wi-Fi 6yayT cbpolueHsbl, korga nHamnkatop Wi-Fi HauHeT
MeASIeHHO MUTaTh.

MpnmeuyaHmne. YTob6bl C6pOCTL HAcTpoikn Wi-Fi, BbINOAHUTE Warn

1 u 2. OTKpoliTe npunoxeHne Dreamehome nan Mi Home/Xiaomi
Home, neperignTe Ha cTpaHuLy [,06aBUTb YCTPOICTBO N BbINOJIHUTE
nopkntoueHne K Wi-Fi cornacHo NHCTPYKLMAM.

NHankatop Wi-Fi

- MuraHne (MegaeHHoe):
OXKMAAET MOAKIHOYUEHNS.

- MuraHune (bbicTpoe):
BbINOHAETCA NOAKOYEHNE.

- FOpwWT: NOAK/HOYEHO




PYyKOBOZACTBO MO 3KCN/yataunm

BbicTpas BnaxHas ybopka

Mocne HACTPOViKM CETU B NEPBLIN pa3 co3aanTte BbICTPYLO KapTy, cieays
NHCTPYKLUNSM B MPUoXeHn, utobbl po60T MOT HauaTb NMOCTPOEHME KapTbl,
He BbINo/HAS y6opKy. Mpouecc NocTpoeHns KapTbl ByaeT 3aBepLueH, Korga
po60T BepHeTcs Ha CTaHuumto. KapTa Byaer coxpaHeHa aBToOMAaTnyecku.

BkntoueHve/BbIKNOYEHNE

HaxmuTe 1 yaepxmeaiite kHonky () B TeueHne 3 cekyHa, uTo6bl po6oT
BK/IOUWICS 1 3aropencs NHAMKAToOP BKAUeHNs. Pasmectute poboT Ha 6ase,
UTOObI OH aBTOMATNYECKN BKIOUNIICA N Havan 3apsakKy. YTobbl BbIKNOUNT
poboT, ybepute ero ¢ 6asbl, HAKMUTE N YAEPXKNBANTE KHOMKY (') B TeueHue 3
CeKyHA,

May3a / coH

Bo Bpems paboTbl poboTa HaxkmuTe Ha ntobyto KHOTMKY, YTobbl MPUOCTAHOBUTL
ero.

Yepe3 10 MUHYT Noc/ie OCTaHOBKM Po60T aBTOMAaTUYeCKn nepenaeT B CAsSLWNi
peXnM, NHANKATOPbI BKIKOUEHNS 1 3apAAKNA MOTYXHYT. YTo6bI pa3byanTts
poboTa, HaxMnTe Ha Ntobyto KHOMKY Ha poboTe nnu 6ase MMbo HaxMnTe Ha
npunoxeHue.

MprmMeyaHve.

-+ ECv poboT He HaxoAMTCs Ha NoA3apsaKe, OH aBTOMATNUECKN BbIKMHOUNTCS
yepes 12 yaca B pexvimMe cHa.

- [locne NpMOCTaHoBKYM 1 BO3BPpaTa pOb0Ta Ha Ba30BYH0 CTAHLMIO TeKyLLAs
3ana4a ybopkn byaeT 3aBepLueHa.

Pexxum He 6ecnokonTb

B pexxume He 6ecnokontb poboT He CMOXeT BO306HOBNATL YHOPKY 1
VNHAMKATOP NUTaHWS NoracHeT. B 3aBOACKNX HACTPOKax pexum He
6ecnokonTb BbIK/IHOUEH Mo YMONTYaHWK. Bbl MOXeTe BKIUNTb pexunm He
6ecnokonTb 1 U3MEHWTb ero ANNTeNbHOCTb B MPUAOXKeHUN. Mo yMonYaHuio
ons pexxuma He 6ecnokonTb HaCTPOeH neprog BpemMenn ¢ 22:00 go 8:00.

MprMmeyaHne.

- 3a1a4v YOOPKM MO pacnmcaHnto byayT CBOEBPEMEHHO BbIMOHATLCS C
BK/IOUEHHbBIM PEXMMOM He 6ecrnokonTs.

- Po60OT BO306HOBIT YOOPKY B MECTE OCTAHOBKM MOC/IE OKOHYAHKS Nepuosa
[eNCTBUS pexrma He 6ecrnokounTs.

ToueuHas ybopka

Korga po60oT HaXoAWTCA B PEXUME OXKNAAHMNSA, HAXXMUNTE KHOMKY C 3, UTo6bI
BK/OUNTb PEXNM TOUEYHOWN YHOPKN. B 3TOM pexrme poboT BbIMONHNT
y6OpKy KBAApPaTHOrO yyactka 1,5 x 1,5 MeTpa BoKpyr cebs v 3aTeM BepHeTcs B
MecTo Hauana.

Mepe3arpy3ka poborta

Ecnn poboT He pearvpyeT Ha KOMaHAbl NN He BbIKIOYAETCs, HaXXMuTe

1 yaepxupaiite kHonky (1) B TeueHme 10 cekyHa Ans NPYHYANTENBHOMO
BbIKNtOUEHMS poBoTa. 3aTeM HaxMmuTe 1 yaepxunsaiite kHonky (1) B Teuerne 3
ceKyHpg, 4YTobbl BKAOUNTb poboT.
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PYyKOBOACTBO MO 3KCnayataunm

Cyxas n BnakHas y6opka

MpumedaHme. Mpuv NepBoM UCMOAb30BAHKN MOAYNS LIBABPLI POBOT MO YMOAUYAHMIO BBINIONHUT CyXYHO 11 BAXHYIO YOOPKY.

1. HauaTtb Cyxyto 1 BakHyt y6opKy 2. BepHyTbCa g5 0UNCTKN WBabp A0 3aBepLUeHs 3a4aun
HaxmuTe Ha KHorky (% 6a30BOI CTaHLMN UAW Ha KHonKy(') poboTta nnbo y60pKVI

NCNoNb3yiiTe NPUIOXKeHNe, qu)ﬁbl 3anyctntb poboT c 6a3oBoN CTaHLMW. BO BpeMms BNAXHOI1 y6OPKI po6oT GyAeT aBTOMATUUECK BO3BPALLATHCA Ha
PoGOT NOCTPOUT ONTUMANLHI MAPLIPYT YBOPKM 1 BEINONHNT 33434y YEOPKM 6a30Byt0 CTAHLMIO NS NPOMbIBKYM LWBAbP COrNAacHoO YactoTe, HAaCTPOEHHO
COMNacHO Co3AaHHON KapTe. B NPWNOXeHNN. 3aTem 6a3oBas CTaHLMS aBTOMATUYECKN 3aMNONHUT BOAAHON

6ak poboTa, nocne yero oH BO306HOBUT YBOPKY.

' L.W

/

MpumeyaHwne.
- LLIBabpbl ByayT OUMLLEHbI Nepes TeM, Kak pOBOT HaUHeT BaXHYH yOOPKY.

Mopoxante.
. MpuMeuaHmne. ECm poboT BepHeTCs Ha Ba30ByH CTaHLMIO A8 OYNCTKY LWBabp
- Bo Bpems paboTel 3anpellaeTca nepeMellats 6a30By0 CTaHLUMIO, Bak C umicTon
[0 3aBepLUeHns 3a4a4m yoopkn, 6a3oBas CTaHUMs He ByaeT aBToMaTnyeckn

BOA0M, Bak C 0TPaboTaHHOW BOAOW U CTUPANBHbBINA KOMMOHEHT. s
YAANATh COALPKMMOE KOHTeNHePa A1S Ml
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PYyKOBOZACTBO MO 3KCN/yataunm

3. OuncTUTb 1 MPOCYLWKNTL WBabpbl NOC/e yganeHuns
3arpsisHeHnn

Mocne Toro Kak poboT 3aBepLwInT 3aga4vy ybopkn n BepHeTcs Ha 6a3oByto
CTaHUMIO aNs nof3apaaku, 6a3oBas CTaHLMs aBTOMATUUECKN yaannT

COAEPKMMOE KOHTeNHepa Ans Nblan, a 3aTEM OUNCTUT 1 NPOCYLINT LBAGPLI.

MprMeuaHme.

- Ecv poboTt BepHeTca Ha 6a30By0 CTAHUMIO 415 OUNCTKM LWBAbp A0
3aBeplleHns 3aaa4m yoopkn, 6azoBas cTaHumMs He ByaeT aBToMaTnyeckn
YAANATb COAEPXKMMOE KOHTeHepa ANs MblAn.

+ ECnm doyHKLMS @BTOOUMCTKM BbIKIOYEHa B MPUAOKeHUn, Ba3oBas CTaHuUmMs He
ByaeT aBTOMaTUYeckn yaansTe COAEPXKMMOe KOHTelHepa Ans nblan.

- basoBag ctaHumn GyLLET YAANATb COAEePXKMMOe KOHTerHepa A1 Mblv COracHo

HaCTpOEHHOV\ B MpunaoXeHn YacTaoTe.

4. Ounctntb 6ak c oTpaboTaHHOW BOAOW

Mocne Toro Kak poboT 3aBepLumnT 3agauy, ouncTnte 6ak c oTpabotaHHON
BOAOIA BO M3b6exxaHne nossiaeHns HeNprUATHOrO 3anaxa.

Cyxas ybopka

YT06bl NCMONL30BAaTb TONLKO DYHKLMIO CyX0l yOOpKKM, B MPUIOXEHN
BbibepuTe onuunio Cyxas ybopka nam cHuMnTe Mogyns LWBabpsbl ¢ poboTa.
Po60T aBTOMAaTUYECKN MEePEeKOUNTCA Ha PeXNM CyXoin yBopKu.

MprmeyaHwne. ECv Moayb WBabpkl He CHAT € poboTa, Bel MoxeTe BblbpaTh
pexvM Cyxoi yBopKM B npuaoxkeHuu. Toraa poboT ByaeT aBToMaTuyeckm
NOAHMMATL MOAYNb LLBAbPLI Nepes, BbINONHeHeM Cyxoit yEopKu.

YbepmTech, UTo 6a3oBasn CTaHUMN NOAK/OUYEHA K UCTOUHUKY MUTAHUS 1 UTO
po60T NoaKoUeH k 6a30Bol cTaHuuy. HaxkmuTe Ha kKHonky (5 6a30B0ii
cTaHumMm nnn Ha kHonky (1) pobota 1Mbo ncnonb3syiite NpunoxeHne, uTobbl
0TNPaBnTb PoboT c 6a30BOI CTAHLMNY A5 OUYMCTKM BCEX 30H.

MpumeuaHune. PekoMeHyeTcs 3anyckaTb POBOT € 6a30BOI CTAHLMN 1 He
nepemMeLLaTb 6a30By0 CTaHLMIO BO Bpems yOopKmM, 4Tobbl poboT Mor 6e3 Tpyaa
BEPHYTLCS Ha 6a30BY0 CTAHLIMIO NOC/E BbINOAHEHWs paboyelt 3aaauu.
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PerynsapHbiii yxop,

KoMnoHeHTbI
PekoMeHAyeTCs BbINONHATL perynspHoe 06cyXmBaHne poboTa CoracHo TabanLe HKe ANs rapaHTm ero oNTUManbHon paboTsl.
KOMMoHeHT Yactota peMoHTa YacToTa 3amMeHbl KOMMOHEHT Yactota peMoHTa Yacrota
3aMeHbl
Bak c oTpaboTtaHHom Mocne kaxaoro Bu3yanbHbI gatunk c VN
BOAON NCNoMb30BaHNs /
- ~ aTunK KoBpa
Bak c uncroi Bogoin A P
ATUNKN NageHns
Kaxapie 6-12 A A
OCHOBHa#s WeTKa
Mecales 3apsaHble KOHTaKTbl po6oTa
Kaxable 2 Hegenn
DUNLTP KOHTelHepa
amopTn3aro -
£05 Fbl Kaxasle 3-6 ’ ’ Kaaelii mecsy
MecsueBs OTBepcTVie AN aBTOOUNCTKN
BokoBas LeTka po6ota
CrvpanbHbIn OTtBepcTne poboTa gns /
KOMTOHEHT ABTOMAaTUYECKOV 3a/INBKMN
CurHanbHas 30Ha BOAx!
6a30Boii cTaHuMn HuxHss yacTb poboTa
225322‘3'? ';OHTaKTb' PekomeHayeTcs
v cranumn ounLaTth nocne
OTBepcTre ans gobaBneHus
OrsepcTvie Ana ) UNCTALLErO CPeacTBa yRanenna
aBTooumncTky 6asoBon Kaxkabiii MecaLy / UNCTALLLero CpeacTsa
CTaHumn (emkocTn)
CTaHaapTHOE Koneco . YuctuTe no mepe
KoHTeliHep pas nbiav
HeobxognuMocT
fatunk Kpas
Meww ok gns noinm 6-8 Hepgenb
Jla3epHoro gartuvka
paccroaHus LBa6pa / Kaxpgpble 1-3
P - P mecsiua
JINHENHbIN nasepHbli
naruvk MprMeyaHre. YacToTa 3aMeHbl 3aBMCUT OT CNocoba MCnob30BaHus poboTa. Mpn
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PerynsipHbii yxop,

MewoK gnsa nbinn

Korga noporiget CPOK 3aMeHbl MeLlKa ona nbliv, B NPUIOXeHU NOABUTCA
HarnomMnHaHue.

1. YTUAn3npyiiTe MeLwwokK Ans nbiau.

MpumeyaHme. MoTaHUTE PyyKy BBEPX, UTODbI 3aneyatars MeLwokK 1
npefoTBPATUTL CYYaNHOe BbiNaaeHue Mbin 1 rpssu.

2. 0umncTUTE NbIIb U IPSA3b C PUALTPA CYXVIM MOMOTEHLIEM.

3. YcTaHOBMTE HOBbIV MELLOK A/1s Mblan.

4. OTKpOWTE KPbILKY OTCEKA A8 NblAN.
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PerynapHbIi yxop,

bak ¢ otpaboTtaHHOI BogoOM OCHOBHaA WweTKka

1. HaXXMnTe Ha 3alUnTHbIe 3aXKNMbl LLLETKV BHYTPb, uTobbI N3BNEYL €€

1. 3Bnekute 6ak c oTpaboTaHHOWM BOAOW, OTKPOWTE ero KpblLKy 1 BblienTe
3aLMTHOE YCTPOKCTBO 1 [0CTaTh WeTKy 13 poboTa.

cogepxnmoe baka.

2. 0OnosnocHMTe BaK YMCTOM BOLOW V1 OUNCTMTE BHYTPEHHIOK NOBEPXHOCTb
6aKka c oTpaboTaHHOW BOAOW C MOMOLLbIO UMCTSALLEN LWETKN B KOMMIEKTE.

2. CHUMUTE KPbILKY LLETKN, KaK MoKa3aHo Ha cxeme. YaganuTe cnyTtasLumnecs
BO/1OChbI C LWETKM C NOMOLLbIO YNCTALLEro MHCTPYMEHTA B KOMMJIEKTE.

MpumeyaHmne. NonN1aBokK B bake € 0TPaboTaHHOM BOAOW ABASETCH MOABVXHOM
feTanbto. OunLLanTe NONAABOK akkypaTHO 6e3 upe3MepHbIX YW, YTobbl He
noBpeauTs ero.
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PerynsipHbii yxop,

bokoBas weTka KoHTenHep g nbian

CHVMUTE 1 QUUCTUTE BOKOBY!HO LLLETKY. 1. OTKpOWiTe KPbILLKY PO6OTa 1 HAXKMUTE HA 3aXKNM KOHTeliHepa A8 nbiiu,
UTO6bI CHATb KOHTEVHEP ANS NbIIN.

2. OTKPOIATe KPbILWKY KOHTEHepa A/1s NMblAv 11 OUNCTHTE ero, Kak MoKasaHo
Ha prcyHKe.

MpnmeyaHwne.

- OtaennTe ocb 1 0boA CTaHAAPTHOrO Ko/leca C MOMOLLbH HebobLIOW OTBEPTKM
0e3 ypesMepHbIX YCUNIA.

- MpomMonTe CTaHAapTHOE Koeca NoA NPOTOYHOW BOAOW, TUIATENBHO NpoCcyLLnTe

1 yCTaHOBWTE Ha MeCTO.
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PerynapHbIi yxop,

dunbTp

1. CHAMUTE PUALTP U CNIerka MOCTyunTe Mo Hemy.

oo®
ogo

MprMmeyaHe. He NbITanTecs 0YNCTUTL PUABTP LLETKOW, NasbLaMu U
OCTPLIMU MpeaMeTaMi, YToObl He MoBPeanTb ero.

2. MpomMowTe KOHTeNHep ANs Nbln U PUABTP BOAOMN, a 3aTeM TWATeNbHO
npocyLmnTe Ux nepeg, yctaHoBKol 06paTHo.

R

W,
fiaa

. N
fraay

u = gg

MpumeyaHue.

- MpoMbIBaiiTe KOHTEMHeP A5 MbIAN 1 PUALTP TOBKO YMCTON BOAOW.
3anpeLLaeTcs NCNob30BaTh YMCTALLEE CPeACTBO.

- Icnonb3ynTe KoHTeHep Aas Nblav 1 OUABTP TObKO MOCAE TLIaTeNbHOM
MPOCYLLKM.
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[aTtunKkn n 3apsapHblie KOHTaKTbl po6oTa

MpoTpuTe cnegyoLme AaTUMKN 1 3apsfHble KOHTaKTbl poboTa CyXum MSrknum
nonoTeHuem:

- [JaTunkn nafeHns 1 ynsTpasByKOBOW AATUMK B H/XKHEN YyacTn poboTa

- 3apsagHble KOHTaKTbI B 3afHel yact pobota

- JaTtunk Kpomkn B 6okoBow yacti pobota

- J1a3epHblli AATUMK PACCTOSHNS B BEPXHEN yacTn poboTta

- AMOPTM3aTop, BM3yanbHbI 4aTUmK VIV 1 TMHEHbIN Na3epHbI 4aTumk B
nepepHei yactn poboTa

o BusyanbHbiil gatumk c A

JInHenHble Nna3sepHble AaTynkn
o Jla3epHOoro Aarunka pacctoaHma

[atunk Kpas
o amopTm3atop

© 3apafHble KOHTaKTbI

[aTunkn nageHus

© [laTumk KoBpa

MprMeyaHmne. BNaKHOE NONOTEHLIE MOXKET MOBPEANTb UyBCTBUTE/IbHbIE 3/1IEMEHTLI
poboTa 1 6a30BOV CTaHUMK. IS OUMCTKM NCNOb3YNTe TONLKO Cyxoe MoN0TeHLe.



PerynsipHbii yxop,

3apAaaHble KOHTaKThI

MpoTpuTe 3apsaHble KOHTAKTbl N CUTHANbHYH 30HY 6330BOW CTAHLUW CyXnUM
MSITKVIM MOJIOTEHLEM.

o

OTBepCTNA AN aBTOOUNCTKA

MpoTpuTe 0TBEPCTVA A1 ABTOOUUCTKN poboTa 1 6a30BOV CTAHLMN CyXUM
MSATKAM MOJIOTEHLEM.

LLiBabpa

3Bnekute Lusaﬁpy 13 gepxxartend ong 3aMeHbl.

OTBepcTue ana AobaBneHNs UNCTALLLErO CPeaCcTBa

B cnyuae 3arpsa3HeHuns otBepcTns ans pobaBneHns uncrawero cpenctea
ApOTpUTE ero Cyxmm MArkmm nonoteHuem.

AKKyMynsaTop

Po60T 060pyA0BaH BbICOKONPOW3BOAVTENIbHBIM INTUIA-VOHHbBIM
aKKyMynaTopHbIM 6/10KOM. N5 rapaHTiv ONTManbHon paboTel cneante,
UTO6bI aKKyMynsTop 6bln 3apsxeH. Ecnv poboT He ncnonbayetcs
NpoAo/IKNTENIbHOE BpeMs, Bbikntounte n ybepute ero. Bo n3bexaHne
noBpexaeHnn ot rMyboKon paspsakn akkyMynaTopa, 3apsxante pobot
MWUHUMYM pas B TPy MecsLa.
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Bonpockl 1 OTBETHI

Mpo6nema PeweHne

Po6oT He Hu3kni 3apag akkymynatopa. 3apaante pobot Ha 6ase v NoBTOpMTE MOMbITKY.

BK/IlOUaeTcs. CANLIKOM HU3Kas NN CINLWLKOM BblCOKas TeMnepatypa akkymynsatopa. PekomeHayemas pabouas temnepatypa: 0-40° C.
ba3oBas CTaHUMAa He nogKntyeHa K NCTOYHKKY NMUTaHuA. I'IpOBepre, ytobbl 06a KOHUa WHypa nnTaHuna 6binn KOpPpEeKTHO

Po6oT He MOAKMOYEHbI.

3apaxaertca. 3apﬂﬂ,Hble KOHTaKTbl 6a3oBon CTaHUn n pOGOTa cnabo pearmpyrrt. Quuctute 3apAagHble KOHTaKTbl.

MpoBepbTe pasbeM poboTa Ha HauMe NOCTOPOHHUX MPeAMETOB U YAANNTE UX NPV HE0BXOAUMOCTH.

C6oli nogkntoueHns
pob6oTa K Wi-Fi.

HekoppeKTHbIA Nnaponb OT ceTn Wi-Fi. YbeguTtecb, uTo Naponb Ans NogkntoveHns K cetn Wi-Fi BBefieH KOppPeKTHO.
Pob6oT He noppep>xnBaeT cetb Wi-Fi 5 Ty, Y6eanteck, uto poboT nogkntoueH K cetnt Wi-Fi 2,4 T,

Cnabbin cnrHan Wi-Fi. Ybegutecb, uto poboT HaxoanTca B 30He cTabuibHOro curHana Wi-Fi.

Po6OT He roToB K HACTPOIKe. BblignTe N3 NPUIoXKeHWs 1 3aianTe NOBTOPHO, 3aTeM MOBTOPUTE MOMbITKY COMACHO
VNHCTPYKLMAM,

PoboT He MOXeT HalTn
6a30Byto CTaHUMO 11
BEPHYTbCS.

ba3oBas CTaHLWs OTKAOYEHa OT NCTOYHMKA NUTAHNS UKW NepeMeLleHa, Noka poboT He HaXoAUTCS Ha Hell.

Bokpyr 6a30BOW CTaHLUW C/INLLKOM MHOTO NPenaTcTBUiA. NMomectuTe 6a30BYyH0 CTaHLMUIO Ha Bonee OTKpbITOE
NPOCTPaHCTBO.

M3-3a nepemelleHns poboT MOXeT HauaTb onpeaensTb CBOe MecTomno/ioXKeHVe MOBTOPHO. B ciyyae cbosi NOBTOPHOTO
onpepeneHns MecTononoxeHns kapta byaer cosfaHa NOBTOPHO. EC/IM pobOT HAXOAUTCS CANLLKOM faneko oT 6a30Boii
CTAHLMW, OH HE CMOXEeT aBTOMAaTMYeCKN BEPHYTbCS CAMOCTOSATeIbHO. B TakoM cnyyae HeobX0AMMO BPYYHYHO BEPHYTb
po60oT Ha 6a30Byt0 CTaHLMHO.

MpoTpuTe crHanbHyto 30Hy 6a30BO CTaHLMKW, YTOBbI YAANUTb Mblb WAV Psi3b.

Po6oT 3acTpan nepes,
6a3oBori cTaHumen n
He MOXXET BEPHYTbCS Ha
Hee.

OuncTTEe NPOCTPAHCTBO Ha PaccTosHUM 1,5 M cnepean nam 0,5 M cneBa 1 cnpasa oT 6a30BOW CTAHLMW OT NPEnsTCTBUN,
uT06bl POHOT He 3acTpsn.

MapLupyT BOo3Bpata A% noA3apsakn 3abnokMpoBaH, HanprMep 3akpbiTa ABepPb.

PO6OT MOXET CKONb3NTb, EC/IN yYaCTOK nona nepep, 6a30BON CTaHLMeEl CANLWKOM MOKpPbI. B TakoM ciyyae Heobxoanmo
ybpatb N3NULLKN BOAbI U MOBTOPUTL MOMbITKY.

PekoMeHAyeTcs nepemMecTTb 6a30BYH CTAHLMIO HA PYroe MecTo 1 NOBTOPUTL MOMbITKY.
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Bonpockl n oTBeTbl

Mpo6nema PeweHne
Po6OT Henb3s BbIK/MOUNTL, KOTAA OH 3apskaeTcs. YTobbl BbikNtounTb poboT, pekomeHayeTcst ybpaTtb ero ¢ 6asoBoit
Po6OT He CTaHUWMWN, a 3aTeM HaXaTb N yAepXnBaTb KHOMKY MNTaHWA B TeueHne 3 CekyHna.

BblK/1lOUaeTcAd.

ECnv pob0oT HEBO3MOXHO BbIK/THOUYNTb COMIACHO UHCTPYKLUMAM, OMUCAHHBIM B LLIATe 1, HAXXMUTE 1 YAEPXKNBANTE KHOMKY
(1) B TeueHme 10 cekyHf, UTOBbI NPUHYANTENBHO BLIKNOUMTL POBOT. ECn Npobnema He ByaeT peLleHa, CBSXKUTECH CO
cny>K601 NOCNenPoAAXHOIo 06CNYKNBAHWS.

Po60T 3apsikaercs
MefIeHHO.

MotpebyeTcs 0KO/O 6 YACOB, UTOBLI MOHOCTLIO 3aPAANTL POBOT C PA3PKEHHBLIM aKKYMY/ISTOPOM.

Ecnn poboT ncrnonb3yeTcs Npu TeMmnepaTtype, KoTopasi He COOTBETCTBYET YCTAHOBIEHHOMY AMANa3oHy, CKOPOCTb 3apsaaKn
ABTOMATMYUECKN CHU3NTCS, UTOObI YBEINUNTL BPEMS NCMOb30BaHNS akKyMynsaTopa.

3apsaHble KOHTaKTbl Po60oTa 1 6a3bl MOV 3arPA3HUTLCS. [POTPUTE NX CYXMUM MOMOTEHLLEM.

B npouecce paboTbl

MpoBepbTe hUALTP KOHTeHepa As NbIIV HA Hafnuvie 3aCoPeHmii. MPU HAANYNK OUNCTTE NN 3aMeHNTe PUILTP.
B yHVBEpCaNbHOWM Pe3NHOBO LLETKe NV KOHTeHepe 415 Mbiav, BO3MOXHO, 3aCTPsA/ TBEpAbIV npesMmeT. [NpoBepsTe 1
ypanuTe.

oboTa wym - . - .
pBenVILIVIBYaeTCﬂ B yHVBEPCAaNbHON Pe3HOBO LLeTKe 1y BOKOBO LWETKe, BO3MOXHO, 3anyTascs NOCTOPOHHWI npeaMeT. NposepskTe 1
4 ’ yaanure.

MepekntounTe BCacbiBaHne Ha pexnm CtaHaapT nam Trxoe.

PoBOT He HeobxoayMo PaccTaBnTb KABENN MNUTAHNS, TarNKA 1 APyrie Takve NpeaMeTbl Mo Mectam nepeq, HauanoM 1Crosb30BaHVs poboTa.
T OCHOBHOE KOIeCO CKOJIb3WT Ha B/IAXXHOI CKOMIb3KOWM MOBEPXHOCTU. PeKOMeHAYeTCA NPOCYLLINTL MOKPYHO 30HY nepeq,

prAep HauanoM 1cnosib3oBaHus poborta.
YCTaHOB/IEHHOTO - .
VapuipyTa MpoTpUTE NIMHENHbIE Ia3epHbIe AATUVIKM 1 BU3YasbHbIA AaTuvk IV po60Ta UiCTbIM MATKM MOIOTEHLLEM AJ1Sl FapaHTAN X

YNCTOTHI.

Po6oT nponyckaet
KOMHaTbl BO Bpems
ybopku.

V6eanTech, Uto ABepyr B KOMHATLI, KOTOPble HEOBXOANMO y6pPaTh, OTKPLITHI.

MpoBepkTe, ec/iv BbICOTa IBEPHOrO NMOPOra B KOMHATY Bbille 2 cM. POBOT He MOXET nepeesxarb Yepes BbICOKMe Noporn
NI CTYMEHBKN.

MpPOCTPAHCTBO Nepes KOMHATO, KOTOPY HEOBXOAVMO YBpaTh, BIAXXHOE 1 CKOJIb3KOE, MO3TOMY PO6OT CKOBb3UT 1
paboTaeT HEKOPPEKTHO. PEKOMEHAYeTC MPOCYLWNTb MoJ Mepes HauasaoM UCMo/b30BaHs poboTa.
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Bonpockl 1 OTBETHI

Mpo6nema PeweHne

YbenunTech, YTo pexnm He 6ecnokonTb BbIKIOUYEH. B MPOTUBHOM clyyae poboT He CMOXeT BO30OHOBUTL YOOPKY.

Po60T He Bo306HOBMT y6OPKY, MOC/Ie TOro Kak Bbl BPyUHYH0 BepHeTe ero Ha 6a30ByH0 CTaHLMI0 AN1S MOA3APSAKY, TO ecTb
BPYYHYIO pasmectute poboT Ha 6a30BOW CTAHLMN UK OTNPAaBUTE ero Ha NoasapaaKy C MOMOLLLI0 NPUIoXKeHNs Anbo
KHOMOK poboTa.

PoboT He cmoxeT
BO306HOBUTbL YOOPKY
nocsie noa3apsaku.

Po60T He oTBeuyaeT
Ha Ha)kaTve KHOMoK
6a3oBoV cTaHuMn.

Bo3M0XHO, po60T HaxoaMTCs 3a Npeaenamn gencTems 6ecnpoBOAHOr0 NoAKAUEHNS 6A30BON CTaHUMN. BepHUTe poboT
Ha 6Aa30BYH0 CTAHLVIKO BPYUHYIO U/ C MOMOLLH MPUIOXKEHWS.

CraHuusa He yganset
lMpoBepbTe, 3aN0NHEH 1N MeLLOK A/19 Nbl/IN B COOTBETCTBYHOLLEM OTCeKe.

cofepxmmoe o

KOHTElHEDa Ecnn MeLwok An1s Nbian He 3anofHeH, NpoBepbTe OTBEPCTUS A/ aBTOOUNCTKY KOHTeliHepa ANs nbiav, pobota nim

A o 6a30BOW CTAHLUNM Ha Hannumne NPensTCTBUNA. Mpun HaINYNN NOC/IeAHNX CBOEBPEMEHHO MPOYMCTATE COOTBETCTBYOLLYHO
netanb.

aBTOMaTNYecku.
M3BneKkuTe CTpanbHbIil KOMMOHEHT 1 MpoBepbTe, 3a610KMpoBaH v cAnB. Ecnv 3a610KMPOBaH, NpoyncTuTe.

C6o11 ypoBHS BOAbI AKKYPATHO HaXMuTe Ha Bak c oTpaboTaHHOW BOAOW, UTOBbI MPOBEPUTL KAUECTBO Ero YCTaHOBKN.

CTUpanbHoro MpoBepbTe KOPPEKTHOCTb YCTAHOBKM YMAOTHUTENBHOTO KoMbLa. Mpu Hannumm HemcnpPaBHOCTEN YCTAHOBUTE ero NOBTOPHO

KOMMOHeHTa. BPYyuHyto. Ecm npobaema He ByfeT peLeHa, CBXKUTECh C KOMaHAOV NOCNenpoaaXKHOro 06Cy>KUBAHNS.

MpoBepbTe YncTALLee cpeacTBO. 3arnpeLyaercs [o6aBnaTb uncrawme cpeAacTBa, He 0ﬂ,06peHHbIe K NpUMeHeHNo.
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OCHOBHble NapaMmeTpbl

Po6ort ba3soBas ctaHUuna

Mogenb RLS6LADC Mogenb RCS9

Bpems 3apsaku OKoso 6 4 HoMnHanbHas BxogHas 220-240 V ~ 50-60 Hz
MOLLHOCTb

HoMuHanbHoe

Hanps>keHne 144V= HoMnHanbHas BbIXoAHas

P A 20V=2A

MOLLHOCTb

HoMuHanbHas

75 W

MOLLHOCTb MoLLHOCTb (yaaneHune
COAEPXNMOro KOHTeHepa 1000 W

Pabouas yactota 2400-2483,5 MHz NS Nbln)

Makc. BbIxogHas <20 dBm MowHocTb (ybopka) 55 W

MOLLHOCTb
MoLHOCTb (MpocyLuKa + 78W

nopsapagka)

Mpwv 06bIYHbBIX YCIOBUSAX NCMONb30BAHNS MeXAy aHTEHHOW 3TOro
060py0BAHNA 1 TE/IOM MO/b30BaTENS A0/KHO COXPAHATLCA PACCTOAHNE

He meHee 20 cMm.

NHcopmaumsa 06 ytunusaumm v nepepaboTke 0TXOA0B 3/1eKTPNUYECKOT0 1 31eKTPOHHOro 060pyaoBaHus

EU) crieqyet yTUIM3MpOoBaTh OTAE/IbHO OT HECOPTMPYEMbIX BbITOBbLIX OTXOA0B. C Lie/bio OXPaHbl 340P0BbA 1 3aLLMThl OKPYXKatoLLLei cpesbl Takoe
o60opyLoBaHvie HeOBX0AMMO CLABATb HA NepepaboTKy B CrieuyasibHble MyHKTbI MPUEeMa 3eKTPUYECKOro 1 3/1IeKTPOHHOTo 060pyA0BaHMS,
EE  npegeneHHble MPaBUTENLCTBOM VAV MECTHBIMU OpraHamMu BNacTu. MpasunbHas yTuamnsauma v nepepaboTka MoMOryT NpeaoTBpaTnThb
BO3MOXHbIe HeraTMBHbIe MOCeACTBUS A/ OKPYXKAIOLLei cpebl 1 340P0Bbs UeoBeka. [11s nosyyeHrs MHPOPMALLMN 0 MECTOHAXOXKAEHUN 1
rnopsaKe nprieMa ycTpoycTB B MyHKTax npuemMa o6paTtTeck B KOMMAHI, 3aHMMAlOLLYCA YCTaHOBKO 060pyA0BaHNA, NN B MECTHbIE OpraHbl

Ei Bce M34e/vs C CUMBOJIOM PasfesibHoro cbopa oTpaboTaHHOrO 31EKTPUYECKOTo 1 3/1eKTPOHHOro o6opyaoBaHms (Avpektusa WEEE 2012/19/

Bnactun.
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Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Aby unikng¢ porazenia prgdem, pozaru lub obrazen ciata spowodowanych niewtasciwym
uzytkowaniem urzgdzenia, nalezy uwaznie przeczytac instrukcje obstugi przed uzyciem urzgdzenia i
zachowac jg na przysztosc.

Ograniczenia w
uzytkowaniu

162

- Z produktu nie powinny korzysta¢ dzieci ponizej 8 roku zycia ani osoby z niedo

statkami fizycznymi, sensorycznymi, intelektualnymi lub ograniczonym doswi
adczeniem czy niewystarczajgcg wiedzg bez nadzoru rodzica lub opiekuna,
aby zapewnic bezpieczng obstuge i unikng¢ wszelkich zagrozen. Dzieci nie p
owinny przeprowadzac czyszczenia i konserwacji bez nadzoru.

- Das Gerat darf nur mit dem zum Gerat mitgelieferten Netzteil verwendet

werden.

- Dieses Produkt enthalt Akkus, die nur von qualifizierten Personen

ausgewechselt werden durfen.

- Uporzadzkuj obszar, ktéry ma by¢ czyszczony. Dzieci nie mogg bawic sie tym

produktem. Nalezy upewnic sie, ze dzieci i zwierzeta domowe przebywajg w
bezpiecznej odlegtosci od odkurzacza z mopem podczas jego pracy.

- Nie nalezy montowac, tadowac ani uzywac urzgdzenia w tazienkach ani wokot

basendw.

- Ten produkt jest przeznaczony wytgcznie do czyszczenia podtdg w srodowisku

domowym. Nie nalezy uzywac go na zewngtrz, na powierzchniach innych niz
podtogi oraz w pomieszczeniach komercyjnych lub przemystowych.

- Upewnij sie, ze urzgdzenie dziata prawidtowo w odpowiednim srodowisku. W

przeciwnym razie nie uzywaj urzgdzenia.



Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Ograniczenia w
uzytkowaniu

- W razie uszkodzenia kabla nalezy go wymienic¢ na oryginalny lub na caty

zestaw dostepny u producenta lub w punkcie serwisowym.

- Robot nie nalezy uzywac na obszarze zawieszonym nad ziemig bez

uprzedniego zastosowania bariery ochronne;.

- Nie nalezy umieszczac robota do géry nogami. Nie nalezy uzywac pokrywy

czunika laserowego LDS, pokrywy robota ani zderzaka, jako uchwytu

- Nie nalezy uzywac robota w temperaturze powyzej 40°C lub ponizej 0°C, a

takze na podtogach z ptynami lub lepkimi substancjami.

- Aby unikngc¢ uszkodzen lub szkdéd spowodowanych ciggnieciem, przed

rozpoczeciem pracy urzgdzenia nalezy usungc¢ z podtogi wszelkie luzne
przedmioty oraz usungc kable lub przewody zasilajgce znajdujgce sie na
sciezce czyszczenia.

- Nalezy usungc z podtogi wszelkie delikatne lub mate przedmioty, aby zapobiec

ich uszkodzeniu w przypadku zderzenia.

- Nalezy trzymac wtosy, palce i inne czesci ciata z dala od otworu ssgcego

robotow.

- Przyrzgd do czyszczenia nalezy trzymac z dala od zasiegu dzieci.
- Nie nalezy uzywac urzgdzenia w pomieszczeniu, w ktorym $pi niemowle lub

dziecko.

- Nie wolno umieszczac dzieci, zwierzgt domowych ani zadnych przedmiotéow

na robocie, niezaleznie od tego, czy jest on nieruchomy, czy sie porusza.
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Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Ograniczenia w
uzytkowaniu

Akumulator i
tadowanie

164

- Urzgdzenie nalezy przechowywac w miejscu niedostepnym dla dzieci.
- Uzywaj tylko oficjalnie zatwierdzonego detergentu. Nie nalezy dodawac

zadnych ptyndw, takich jak alkohol lub srodek dezynfekujgcy.

- Nie uzywac robota do czyszczenia jakichkolwiek palnych substancji. Nie nalezy

uzywac robota do czyszczenia tatwopalnych lub wybuchowych cieczy, gazow
korozyjnych, nierozcienczonych kwasow lub rozpuszczalnikow.

- Nie odkurzaj twardych ani ostrych przedmiotéw. Nie nalezy uzywac urzgdzenia

do czyszczenia przedmiotow takich jak kamienie, duze kawatki papieru lub
innych przedmiotéw, ktére mogqg zatkac urzgdzenie.

- Przed czyszczeniem i konserwacjg nalezy wytgczyc urzgdzenie i odtgczyc je od

zasilania.

- Nie nalezy wycierac robota ani stacji bazowej mokrg szmatkg ani nie sptukiwac

ich zadng ciecza. Po wyczyszczeniu czesci mozliwych do mycia, przed ich
ponownym zamontowaniem i uzyciem, nalezy je catkowicie wysuszyc.

- Produktu nalezy uzywac zgodnie z instrukcjami zawartymi w instrukgcji

obstugi. Uzytkownicy ponoszg odpowiedzialnosc¢ za wszelkie straty lub szkody
wynikajgce z niewtasciwego uzytkowania tego produktu.

- Nie nalezy uzywac akumulatora ani podstawy samooczyszczajgcej innych firm.

Nalezy uzywac wytgcznie z jednostkg zasilajgcg RCS9.



Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Akumulator i
tadowanie

- Nie nalezy podejmowac préb samodzielnego demontazu, naprawy lub

modyfikacji baterii lub stacji bazowej.

- Nie nalezy umieszczac stacji bazowej w poblizu zrodet ciepta.
- Do wycierania lub czyszczenia stykow tadowania stacji bazowej nie nalezy

uzywac mokrej szmatki ani mokrych rgk.

- Utylizowac stare akumulatory we wtasciwy sposob. Zbedne akumulatory

nalezy przykazywac do odpowiednich zaktadow zajmujgcych sie recyklingiem.

-Jesli przewdd zasilajgcy zostanie uszkodzony lub zepsuty, nalezy natychmiast

zaprzestac jego uzywania i skontaktowac sie z dziatem obstugi posprzedazne;j.

-Na czas transportu nalezy upewnic sie, ze robot jest wytgczony oraz, w miare

mozliwosci, znajduje sie w oryginalnym opakowaniu.

- Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy natadowac go do

petna, a nastepnie wytgczyc¢ i przechowywac w chtodnym i suchym miejscu.
tadowac robota co najmniej raz na 3 miesigce, aby unikng¢ nadmiernego
roztadowania akumulatora.

- Der Lithium-lonen-Akku enthalt umweltgefédhrdende Stoffe. Bevor der

Roboterstaubsauger entsorgt wird, muss zunachst der Akku entfernt werden,
anschlieBend muss in Ubereinstimmung mit den lokalen Gesetzen und
Vorschriften des Landes oder der Region, in dem er benutzt wurde, eine
Entsorgung oder Wiederverwertung stattfinden.

- Es ist besser, den Akku erst aus dem Produkt zu entnehmen, wenn er

aufgebraucht ist. Dabei muss sichergestellt werden, dass Ihr Produkt von der
Spannungsversorgung getrennt ist. .



Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

AKKYyMynaTop n 1). Entfernen Sie die Schraube an der Unterseite und nehmen Sie die
3apsapkKa Abdeckung ab.

2). Ziehen Sie den Akkuanschluss ab und nehmen Sie anschlieBend den Akku
heraus. Beschadigen Sie den Akku nicht, um Verletzungen vorzubeugen.

3). Geben Sie den Akku an eine Recyclingstelle zurtck.

Wazne informacje - Czujnik laserowy LDS jest zgodny z normg IEC 60825-1:2014 dla produktow
dotyczgce laserowych klasy 1 i nie promieniuje niebezpiecznego promieniowania

bezpieczenstwa laserowego

Niniejszym firma Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. o wiadcza, e urz dzenie radiowe typu RLS6LADC jest zgodne z dyrektyw 2014/53/UE. Pe ny tekst deklaracji
zgodno ci UE jest dost pny na nast puj cej stronie internetowej: https://global.dreametech.com
Szczegotowg elektroniczng instrukcje obstugi mozna znalez¢ na stronie https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Przeglad produktu

Zawartosc opakowania

Pozostate akcesoria

-4 =D

Szczotka boczna Kabel zasilajacy Szczotka do czyszczenia Worek do odkurzacza
(wymienny)

o@o
[eXexe)

Podktadka mopa x 2 Uchwyt podktadki Ptyn do czyszczenia podtog Instrukcja obstugi
Stacja bazowa (zamontowana fabrycznie) mopa x 2
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Przeglad produktu

Robot

o (J Przycisk czyszczenia punktowego
- Nacisnij kroétko, aby rozpoczgé czyszczenie punktowe

o (1) Przycisk zasilania/czyszczenia

- Nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wtgczy¢ i wytgczyc

- Nacisnij krétko, aby wtaczyc¢ czyszczenie po uruchomieniu
robota

N\

o (3 Przycisk stacji dokujgcej

- Nacisnij krétko, aby wysta¢ robota z powrotem do stacji
bazowej

- Nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wytgczy¢ Blokade
Rodzicielska.

Wskaznik stanu

- Swiatto biate: w trakcie czyszczenia lub czyszczenie zakoniczone

- Swiatto szybko migajgce na pomaranczowo: Btad

- Swiatto state pomaranczowe: Niski poziom baterii lub
wstrzymanie

Uwaga: Nacisnij dowolny przycisk, aby wstrzymac prace robota
podczas czyszczenia lub powrotu do tadowania.
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Przeglad produktu

Robot i czujniki

Czujniki upadku

Czujnik dywanu
o Koto uniwersalne

/ © Gorna pokrywa LDS Szczotka boczna
3 / o Czujnik laserowy LDS Szczotka gtowna o Ostona szczotki
J o ZdeArzAak o Koto gtéwne

o Czujnik optyczny SI Koto gtéwne o Zatrzaski naktadki na
szczotke

o Laserowe czujniki liniowe

o Otwory

montazowe
uchwytu na

podktadke mopa
——o Przycisk resetowania
- Nacisnij i przytrzymaj przez
3 sekundy, aby przywrocic¢

Pojemnik na kurz

Pokrywa ustawienia fabryczne
e Samooprozniajgc
Wigczone: Potgczono z Wi-Fi Zatrzask poiemnika 00p jacy
Swiatto szybko migajace: poJ K otwor _
Oczekiwanie na potgczenie lub ~ hakurz wentylacyjny
) w trakcie tgczenia ~ Klips pokrywy '
styki Swiatto wolno migajace: pojemnika na kurz Filtr
tadowania Brak potgczenia z siecig Wi-Fi Pokrywa pojemnika
Ztgcza Czujnik krawedziowy na kurz
Wwlot o Klips na filtr
automatycznego Samoopré.iniajqcy otwor
uzupetniania wentylacyjny
wody
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Przeglad produktu

Stacja bazowa Przyciski stacji bazowej
Pokrywa gorna
Q Przycisk opuszczenia Nacisnij krotko, aby robot opuscit stacje bazowa.

(@ { (D
Uchwyt o G D o Uchwyt G‘ Przycisk czyszczenia Krotkie nacisniecie powoduje, ze robot czysci

wszystkie obszary

<~

§ Przycisk suszenia Nacisnij krotko, aby stacja bazowa rozpoczeta lub
- zakonczyta suszenie podktadek mopa.

N A4
Pokrywa o————
odpylacza Uwaga: Przyciski na stacji bazowej bedg dziatac tylko wtedy, gdy robot zostanie

umieszczony na stacji bazowej.

Wktad myjgcy

Blokada rodzicielska

Naci nij i przytrzymaj przyciski Qi #§ przez 3 sekundy, aby w czy lub wy czy
Blokad Rodzicielsk . Po w czeniu Blokady Rodzicielskiej wszystkie przyciski na
robocie i stacji bazowej s zablokowane.

Klips o Klips zbiornika na
zbiornika wode
na wode
Kula Rura wodna
ptywakowa
o Filtr
Ptywak
Zbiornik Zbiornik na
na brudng wode czystg wode
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Przeglad produktu

Stacja bazowa

- o Wskaznik stanu

State Swiatto biate: Stacja
bazowa jest podtgczona do
zasilania.

State Swiatto pomaranczowe:
W stacji bazowej wystgpit btgd

° Gniazdo urzadzenia do
automatycznego dodawania
srodka czyszczgcego

° Wlot dodawania srodka

Gniazdo o ‘/\{\ Czyszczacego
o Filtr
> o Obszar sygnalizacji
JU o Styki tadowania
Samooproézniajgcy
otwér
wentylacyjny 2 o Wlot autpm-atycznego
uzupetniania wody

Zespot mopa

Obszar mocowania
Pokrywa odpylacza podktadki mopa

Przyrzad do czyszczenia

Uchwyt podktadki mopa Podktadka mopa
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Przygotowanie domu

Uprzatnij przedmioty takie jak przewody zasilajgce, sciereczki, kapcie i Przed czyszczeniem uzyj fizycznej zapory na krawedziach schodow i sofy, aby
zabawki, aby zwiekszy¢ wydajnos¢ robota. zapewnic¢ bezpieczng i ptynng prace robota.

DoU

v

Otworz drzwi do sprzgtanego pomieszczenia i umies¢ meble tak, aby uzyska¢ Dzieki czujnikowi wizualnemu Sl robot moze lepiej rozpoznawac i omijac

wiecej miejsca. przeszkody, takie jak przewody zasilajgce, buty i skarpetki. Aby w petni
wykorzysta¢ mozliwosci czujnika wizualnego Al, upewnij sie, ze wszystkie
obszary, ktére majg by¢ czyszczone, sg dobrze oswietlone.

Uwaga:
- Podczas pierwszego uzycia robota, nalezy go sledzi¢ podczas czyszczenia, aby w pore usungc wszelkie potencjalne przeszkody.
- Aby zapobiec nierozpoznaniu czyszczonego obszaru, nie stawaj bezposrednio przed robotem, na progu, w korytarzu lub w wagskich miejscach.
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Przed uzyciem

1. Zdejmij paski ochronne

Klips szczotki o
bocznej

Uwaga: Zamontuj szczotke boczng, az zatrzasnie sie na swoim miejscu.

3. Podtacz do gniazdka elektrycznego

Umie stacj bazow w mo liwie najbardziej otwartym miejscu z dobrym sygna em
Wi-Fi. W & przewdd zasilaj cy do stacji bazowej i pod cz go do gniazdka.

Mocno wsun przewod zasilajgcy
do gory, az wtaczy sie wskaznik.

4. Umies¢ stacje bazowg

Usun wszelkie przedmioty znajduj ce si w odleg o ci mniejszej ni 1,5 m od
przodu, 1 m od géry i 0,5 m z obu stron stacji bazowe;j.

Uwaga:

- Upewnij sie, ze zadne przedmioty nie blokujg strefy sygnatowej

- Aby zapobiec powstawaniu plam z wody na drewnianych podtogach lub
dywanach, zaleca sie umieszczenie stacji bazowej na ptytkach ceramicznych lub
marmurze. 173



Przed uzyciem

5. Umiesc robota ®

Naci$nij i przytrzymaj przycisk (1) na robocie przez 3 sekundy, aby go wtaczy¢.
Umiesc robota na stacji bazowej tak, aby zesp6t mopa byt skierowany w
strone wktadu myjgcego. Nastepnie ustyszysz powiadomienie gtosowe, gdy
robot pomyslnie potaczy sie ze stacjg bazowg i rozpocznie tadowanie. Po
petnym natadowaniu robota, wskazniki stanu na robocie i stacji bazowej
bedg $wiecic¢ przez 10 minut, a nastepnie przygasna.

Uwaga:

- Przed pierwszym uzyciem nalezy wyjg¢ miekka gumowg zatyczke z otworu
wlewu srodka czyszczacego.

- Nie nalezy dodwac zadnych ptyndw innych niz oficjalnie zatwierdzony srodek
CzyszCzacy, aby zapobiec awarii stacji bazowej.

7. Dodaj wode do zbiornika na czystg wode

Napetnij zbiornik na czystg wode do maksymalnego poziomu, a nastepnie
zamontuj zbiornik na czystg wode i zbiornik na brudng wode na swoim
miejscu.

Uwaga: Zaleca sie petne natadowanie robota przed jego pierwszym uzyciem. Jesli
po wyczerpaniu baterii nie mozna witgczyc robota, nalezy recznie potgczyc robota ze
stacjg, aby go natadowac.

6. Zamontuj butelke z srodkiem czyszczgcym

Zdejmij nakretke butelki ze srodkiem czyszczgcym i oderwij zabezpieczenia z
gornej i dolnej czesci butelki. Otwoérz gorng pokrywe stacji bazowej i wyjmij
zbiornik na czystg wode oraz zbiornik na brudng wode. Wt6z na miejsce
butelke ze érodkiem czyszczgcym wzdtuz szczeliny. Srodek czyszczacy bedzie
dodawany automatycznie podczas pracy.
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Maksymalna linia wody

Uwaga: Nie nalezy napetniac zbiornika gorgcg woda, w przeciwnym razie zbiornik na
czysta wode moze zostac¢ zdeformowany.



Potacz z aplikacjg Dreamehome lub Mi Home/Xiaomi Home

Ten produkt wspétpracuje z aplikacjg Dreamehome lub Mi Home/Xiaomi
Home, ktéra moze by¢ uzywana do sterowania urzadzeniem.

1. Pobierz aplikacje Dreamehome lub Mi Home/Xiaomi 2. Dodaj urzadzenie

Home Aplikacja Dreamehome: Otworz aplikacje Dreamehome, wejdz w zaktadke
"Dodaj urzgdzenie, a nastepnie wybierz "DreameBot L10s Ultra". Postepuj

Zeskanuj kod QR znajdujacy sig na robocie lub wyszukaj "Dreamehome, "Mi zgodnie z instrukcjami, aby zakonczy¢ nawigzywanie potaczenia Wi-Fi.

Home" lub "Xiaomi Home" w sklepie z aplikacjami, aby pobra¢ i zainstalowac
aplikacje w zaleznosci od potrzeb. Aplikacja Mi Home/Xiaomi Home: Otworz Mi Home/Xiaomi Home, kliknij

"@" w prawym goérnym rogu i zeskanuj ponownie powyzszy kod QR, aby dodac
"DreameBot L10s Ultra". Postepuj zgodnie z komunikatami, aby zakonczyc¢
potaczenie Wi-Fi.

*Gdy wskaznik Wi-Fi zacznie powoli miga¢, oznacza to, ze sie¢ Wi-Fi zostata
zresetowana.

Pod pokryw.
pokywa Uwaga: Jesli chcesz zresetowac sie¢ Wi-Fi, wykonaj kroki 1 i 2. Otwérz

aplikacje Dreamehome lub Mi Home/Xiaomi Home, wejdz w zaktadke
"Dodaj urzadzenie", a nastepnie postepuj zgodnie z instrukcjami, aby
zakonczy¢ nawigzywanie potgczenia Wi-Fi.

o Wskaznik Wi-Fi

- Powolne miganie:
oczekiwanie na potgczenie

Dreamehome Mi Home/Xiaomi Home ) §zybk|e mlga.nle. {gczenie

- Swiatto state: potgczony

Uwaga:

- Obstugiwane jest tylko Wi-Fi 2,4 GHz.

- Aktualizacja oprogramowania aplikacji w toku. Rzeczywiste dziatania moga sie
rozni¢ od tych zawartych w niniejszej instrukgji. Nalezy postepowac zgodnie z
instrukcjami opartymi na najnowszej wersji aplikacji.
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Uzytkowanie

Szybkie mapowanie

Po skonfigurowaniu sieci po raz pierwszy, postepuj zgodnie z instrukcjami
w aplikacji, aby szybko utworzy¢ mape, a robot rozpocznie mapowanie bez
czyszczenia. Proces mapowania zostanie zakoriczony, gdy robot powrdci do
stacji, @ mapa zostanie zapisana automatycznie.

Wtaczanie/wytaczanie

Naci$nij i przytrzymaj przycisk () przez 3 sekundy, aby wtgczy¢ robota,
wskaznik zasilania bedzie swiecit sie Swiattem statym. Umie$¢ robota na
podstawie, a robot wtgczy sie automatycznie i rozpocznie tadowanie. Aby
wytgczy¢ robota, odsun go od podstawy, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj
przycisk (1) przez 3 sekundy.

Wstrzymaj / Uspij

Gdy robot pracuje, nacisnij dowolny przycisk, aby go wstrzymac.

Jesli robot zostat wstrzymany na dtuzej niz 10 minut, wejdzie on
automatycznie w tryb uspienia, a wskazniki zasilania i tadowania przestang
migac. Nalezy nacisng¢ ktorykolwiek przycisk na robocie lub podstawie lub
klikng¢ w aplikacji, aby obudzi¢ robota.

Uwaga:

- Odkurzacz wytaczy sie automatycznie po 12 godzinach w trybie czuwania.

- Jesli robot zostanie wstrzymany i umieszczony na stacji bazowej, biezgcy proces
czyszczenia zostanie zakonczony.
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Tryb Nie przeszkadzac

Gdy jest ustawiony tryb Nie przeszkadza¢, robot nie bedzie mogt wznowic
czyszczenia, a wskaznik zasilania zgasnie. Tryb Nie przeszkadzac

jest domyslnie wytgczony. Mozna uzy¢ aplikacji, aby wtgczy¢ tryb Nie
przeszkadzac lub zmieni¢ okres jego trwania. Domyslnie okres trybu Nie
przeszkadzac to 22:00-8:00.

Uwaga:

- W okresie trybu Nie przeszkadzac¢ zaplanowane zadania czyszczenia bedg nadal
wykonywane.

- Robot wznowi czyszczenie w miejscu, w ktorym je przerwat, po uptywie okresu
Nie przeszkadzac.

Czyszczenie Punktowe

Gdy robot jest w stanie gotowosci, nacisnij krotko przycisk { J, aby wtgczy¢
tryb Czyszczenia punktowego. W tym trybie robot wyczysci kwadratowy
obszar o wymiarach 1,5 x 1,5 metra wokét siebie i powrdci do punktu wyjscia
po zakonczeniu Czyszczenia punktowego.

Ponowne uruchamianie robota

Jesli robot przestanie reagowac lub nie mozna go wytgczy¢, nacisnij i
przytrzymaj przycisk (1) przez 10 sekund, aby wytgczy¢ go recznie. Nastepnie
nalezy nacisng¢ i przytrzymac przycisk (b przez 3 sekundy, aby wtgczy¢
robota.



Uzytkowanie

Zamiatanie i mopowanie

Uwaga: Przy pierwszym uzyciu zespotu mopa robot domyslnie wykonuje zadanie zamiatania i mopowania.

1. Rozpocznij zamiatanie i mopowanie
Nacisnij przycisk (% na stacji bazowej lub (') na robocie lub uzyj aplikacji, aby

robot rozpoczat ze stacji bazowej. Nastepnie robot zaplanuje optymalng
trase czyszczenia i wykona zadanie na podstawie utworzonej mapy.

Uwaga:

- Podktadki mopa zostang wyczyszczone przed rozpoczeciem mopowania przez
robota, prosze czekac.

- Podczas pracy roboa nie nalezy przesuwc stacji bazowej, zbiornika na czystg
wode, zbiornika na brudng wode ani wktadu myjacego.

2. Powracanie w celu umycia podktadek mopa w potowie
zadania czyszczenia.

Podczas mopowania robot automatycznie wraca do stacji bazowej, aby umy¢
podktadki mopa zgodnie z czestotliwoscig czyszczenia podktadek okreslong
w aplikacji. Nastepnie stacja bazowa automatycznie napetni zbiornik na
wode w robocie, a robot wznowi zadanie czyszczenia po uzupetnieniu wody.

Uwaga: Jesli robot powrdci do stacji bazowej, aby umyc¢ podktadki mopa
w potowie zadania czyszczenia, stacja bazowa nie oprozni automatycznie
pojemnika na kurz.
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Uzytkowanie

3. Czyszczenie i suszenie podktadek mopa po oproznieniu
pojemnika na kurz

Po zakonczeniu przez robota zadania czyszczenia i powrocie do stacji
bazowej w celu natadowania, stacja bazowa automatycznie rozpocznie
oproznianie pojemnika na kurz, a nastepnie wyczysci i wysuszy podktadki
mopa.

Uwaga:

- Jesli robot powrdci do stacji bazowej w potowie zadania czyszczenia, aby

wyczysci¢ podktadki mopa, stacja bazowa nie oprozni automatycznie pojemnika
na kurz.

- Jesli funkcja automatycznego oprozniania jest wytaczona w aplikadji, stacja

bazowa nie bedzie automatycznie oprézniac¢ pojemnika na kurz.

- Stacja bazowa bedzie oprozniac¢ pojemnik na kurz zgodnie z czestotliwoscig

ustawiong w aplikacji.

4. Czyszczenie zbiornika na brudng wode

Po wykonaniu zadania przez robota nalezy wyczysci¢ zbiornik na brudng
wode, aby unikng¢ nieprzyjemnego zapachu.
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Zamiatanie

Aby uzywac tylko funkcji zamiatania, wybierz "Zamiatanie" w aplikacji lub
wyjmij zesp6t mopa z robota, a robot automatycznie przetaczy sie w tryb
zamiatania.

Uwaga: Jesli zespot mopa nie zostat wyjety z robota, mozna wybrac tryb
zamiatania w aplikacji, a robot automatycznie podniesie zespot mopa przed
rozpoczeciem zadania zamiatania.

Upewnij sie, ze stacja bazowa jest podtgczona do zasilania, a robot jest
potgczony ze stacjg bazowa. Naciénij przycisk (3 na stacji bazowej lub
przycisk d) na robocie, lub uzyj aplikacji, aby wysta¢ robota do czyszczenia
wszystkich obszaréw ze stacji bazowej.

Uwaga: Aby zapewnic tatwy powrot robota do stacji bazowej po zakonczeniu
czyszczenia, zaleca sie, aby robot rozpoczynat prace ze stacji bazowej i unikania
przemieszczania stacji bazowej podczas wykonywania przez robota zadania
czyszczenia.



Dzienna konserwacja

Czesci
Aby utrzymac robota w dobrym stanie, zalecane jest zapoznanie sie z ponizszg tabelg dotyczgcg rutynowych czynnosci konserwacyjnych.

.. Czestotliwos¢ Czestotliwos¢ YacroTa
Czesc¢ konserwacji wymiany KomMnoHeHT YacTtota peMoHTa sameHb)
Zbiornik . . Czujnik optyczny SI
na brudna wode Po kazdym uzyciu

/ Czujnik dywanu

Zbiornik na czystg
wode Czujniki upadku
Szczotka gtowna ) Co 6 do 12 miesiecy Styki tadowania na robocie

Co 2 tygodnie o
Filtr pojemnika na kurz Zderzak Co miesigc

Co 3 do 6 miesiecy Samooprdzniajacy otwor
Szczotka boczna wentylacyjny robota
Wktad myjgcy Wlot automatycznego /
uzupetniania wody w robocie
Obszar sygnalizacji -
stacji bazowej D6t robota
Styki tadowania stacji Zalecane
bazowej L czyszczenie po
- — \C/\Llos:czcitzadéaevvima srodka wyjeciu érodka
amooprozniajacy Yy qceg czyszczacego
otwor wentylacyjny )
stacji bazowej Co miesiac / (butelki)
Koto uniwersalne Pojemnik na kurz Wyczyscic w razie
potrzeby

Czujnik krawedziowy worek na kurz 6-8 tygodni

. /

Czujnik laserowy LDS Coldo3
Podktadka mopa miesiecy

Laserowy czujnik

liniowy Uwaga: Czestotliwos¢ wymiany bedzie zalezata od sposobu uzytkowania robota.

W przypadku szczegoélnych okolicznosci, czesci powinny zostac¢ wymienione.
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Dzienna konserwacja

Worek na kurz

Gdy worek do odkurzacza bedzie wymagat wymiany, w aplikacji pojawi sie
powiadomienie.

1. Wyrzucanie worka do odkurzacza

Uwaga: Pociggniecie uchwytu do gory spowoduje uszczelnienie worka, aby
zapobiec przypadkowemu wypadnieciu kurzu i zanieczyszczen.

2. Usun kurz i zanieczyszczenia z filtra za pomocg suchej szmatki.
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3. Zamontuj nowy worek do odkurzacza

4. Zamknij odpylacz




Dzienna konserwacja

Szczotka gtowna

1. Nacisénij zatrzaski ostony szczotki do wewnatrz, aby zdjg¢ ostone szczotki i
wyjmij szczotke z robota.

Zbiornik na brudng wode

1. Wyjmij zbiornik na brudng wode, otw6rz jego pokrywe i wylej brudng
wode.

2. Optucz zbiornik na brudng wode pod biezgcg wodg i uzyj dotaczonej
szczotki do czyszczenia wewnetrznej Scianki zbiornika na brudng wode.

2. Wyciggnij ostony szczotki, jak pokazano na rysunku. Uzyj dotaczonego
narzedzia czyszczgcego, aby usung¢ wtosy zaplgtane w szczotce.

Fe——a g
= —~_1

Uwaga: Kula ptywakowa w zbiorniku na brudng wode jest czescig ruchoma.
Podczas czyszczenia nie nalezy stosowac zbyt duzej sity, aby jej nie uszkodzic.
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Dzienna konserwacja

Szczotka boczna

Wyjmij i wyczy$¢ szczotke boczng.

Uwaga:
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- Nalezy uzyc¢ narzedzi takich, jak maty srubokret, aby oddzieli¢ 0$ od opony kota
uniwersalnego. Nie nalezy uzywac¢ nadmiernej sity.

- Optucz koto uniwersalne pod biezgcg wodg i zamontuj z powrotem po
catkowitym osuszeniu

Pojemnik na kurz

1. Otworz pokrywe robota i nacisnij zatrzask pojemnika na kurz, aby
zdemontowac pojemnik na kurz.

2. Otworz pokrywe pojemnika na kurz tak, jak pokazano na rysunku.




Dzienna konserwacja

Filtr

1. Zzdemontuj filtr i postukaj w niego lekko.

oo®
ogo

Uwaga: Nie nalezy probowac czyscic filtra szczotkg, palcem ani ostrymi
przedmiotami, aby zapobiec jego uszkodzeniu.

2. Optucz pojemnik na kurz i filtr wodg i wysusz je catkowicie przed
ponownym zamontowaniem.

R

W,
fraa

. N
fraay

u = gg

Uwaga:

- Pojemnik na kurz i filtr nalezy ptukac¢ wytacznie przy uzyciu biezgcej wody. Nie
nalezy uzywac zadnych detergentow.

- Wytgcznie po catkowitym wyschnieciu nalezy ponownie uzywac pojemnika na
kurz i filtra.

Czujniki robota i styki tadowania

Przetrzyj czujniki i styki tadowania robota za pomocg miekkiej, suchej szmatki:
- Czujniki upadku i czujnik ultradZwiekowy w dolnej czesci robota

- Styki tadowania z tytu robota

- Czujnik krawedziowy z boku robota

- Czujnik laserowy LDS na gorze robota
- Zderzak, czujnik wizualny Al i laserowe czujniki liniowe z przodu robota

o Czujnik optyczny SI

o Laserowe czujniki liniowe
o Czujnik laserowy LDS

o Czujnik krawedziowy
o Zderzak

o Styki tadowania

Czujniki upadku

© Czujnik dywanu

Uwaga: Mokra sciereczka moze uszkodzi¢ wrazliwe elementy w robocie i stacji

bazowej. Do czyszczenia nalezy uzywac suchej szmatki.
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Dzienna konserwacja

Styki tadowania

Styki tadowania i obszar sygnalizacji stacji bazowej nalezy czysci¢ miekka,
suchg sciereczka.

o

Samooproézniajgce otwory wentylacyjne

Wyczys¢ otwory wentylacyjne robota i stacji bazowej za pomocg miekkiej,
suchej sciereczki.

(C —
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Podktadka mopa
Wyjmij podktadke mopa z uchwytu podktadki mopa, aby jg wymieni¢.

Wilot dodawania srodka czyszczgcego

Jesli wlot doprowadzajgcy srodek czyszczacy jest zabrudzony, przetrzyj go
miekkg, suchg sciereczkg.

Akumulator

Robot zawiera wysokowydajny akumulator litowo-jonowy. Upewnij sie,
ze bateria pozostaje dobrze natadowana do codziennego uzytku, aby
utrzymac optymalng wydajnos¢ baterii. Jesli robot nie jest uzywany przez
dtuzszy czas, nalezy wytgczy¢ go i odtozyc¢. Aby zapobiec nadmiernemu
roztadowaniu, nalezy tadowac robota co najmniej raz na trzy miesigce.



Pytania i odpowiedzi

Problem

Rozwigzanie

Robot nie wtacza sie.

Poziom baterii jest niski. Nalezy natadowac robota na podstawie i spobowac ponownie.
Temperatura baterii jest zbyt niska lub zbyt wysoka. Zaleca sie uzywanie urzgdzenia w temperaturze pomiedzy 32 °F (0°C)
a 104 °F (40° Q).

Robot nie taduje sie.

Stacja bazowa nie jest podtgczona do zasilania. Upewnij sie, ze oba konce przewodu zasilajgcego sg prawidtowo
podtagczone.

Styki pomiedzy stykami tadowania na stacji bazowej i robocie jest staby. Nalezy wyczyscic styki tadowania.
Sprawdz, czy na ztgczu robota nie ma ciata obcego.jesli jest, nalezy je usungc.

Robot nie taczy sie z
Wi-Fi.

Hasto sieci Wi-Fi jest nieprawidtowe. Upewnij sie, ze hasto uzywane do tgczenia sie z siecig Wi-Fi jest prawidtowe.

Robot nie obstuguje potgczenia Wi-Fi 5 GHz. Upewnij sie, ze robot jest podtgczony do potaczenia Wi-Fi 2,4 GHz.

Sygnat Wi-Fi jest staby. Upewnij sie, Ze robot znajduje sie w obszarze o dobrym zasiegu sieci Wi-Fi.

Robot moze nie by¢ gotowy do skonfigurowania. Nalezy wytgczy¢ i ponownie wtgczy¢ aplikacje, a nastepnie sprébowac
ponownie zgodnie z instrukcjami.

Robot nie moze
odnalez¢ i powrdcic¢
do stacji bazowej.

Stacja bazowa jest odtgczona od zasilania lub zostata przeniesiona, gdy robot nie znajdowat sie na niej.

Wokoét stacji bazowej znajduje sie zbyt wiele przeszkod. Umiesc stacje bazowg w bardziej przestronnym miejscu.
Przeniesienie robota moze spowodowac przepozycjonowanie, a w przypadku niepowodzenia przepozycjonowania robot
ponownie utworzy mape. Jesli robot znajduje sie zbyt daleko od stacji bazowej, moze nie by¢ w stanie automatycznie do
niej powracic. W takim przypadku konieczne bedzie reczne umieszczenie robota na stacji bazowej.

Wytrzyj obszar sygnalizacji na stacji bazowej, aby usungc kurz lub zanieczyszczenia.

Robot utknagt

przed stacjg bazowg i
nie moze do niej
powrdcic.

Usun wszelkie przeszkody w promieniu 0,5 m po lewej i prawej stronie lub w promieniu 1,5 m przed stacjg bazowa, aby
zapobiec zablokowaniu robota.

Droga powrotu do tadowania jest zablokowana, np. drzwi sg zamkniete.

Robot moze sie slizga¢, jesli podtoga przed stacjg bazowa jest nadmiernie mokra. W takim przypadku nalezy usung¢
nadmiar wody przed ponowng proba.

Zaleca sie przeniesienie stacji bazowej w inne miejsce i ponowng prébe.
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Pytania i odpowiedzi

Problem

Rozwigzanie

Robot nie wytacza
sie.

Nie mozna wytgczy¢ robota podczas tadowania. Zalecane jest przeniesienie robota ze stacji bazowej, a nastepnie
nacisniecie i przytrzymanie przycisku zasilania przez trzy sekundy, aby go wytaczyc.

Jesli robota nie mozna wytgczy¢ wykonujac krok 1, nalezy nacisng¢ i przytrzymac przycisk () przez 10 sekund, aby sita
wytgczyc¢ robota. Jesli problem nadal wystepuje, nalezy skontaktowac sie z serwisem posprzedaznym.

Robot wolno sie
taduje.

Petne natadowanie robota zajmuje okoto 6 godzin, gdy jego bateria jest staba.

Jesli robot pracuje w temperaturach spoza podanego zakresu, predkos¢ tadowania zostanie automatycznie spowolniona,
aby wydtuzy¢ zywotnos¢ baterii.

Styki tadowania na robocie oraz na podstawie mogg by¢ zabrudzone. Nalezy przetrzec¢ je suchg szmatka.

Hatas wzrasta
podczas pracy
robota.

Sprawdz, czy filtr pojemnika na kurz nie jest zatkany. Jesli tak, nalezy go wyczysci¢ lub wymienic.

W gumowej szczotce wielopowierzchniowej lub w pojemniku na kurz moze znajdowac sie twardy przedmiot. Sprawdz i
usun go.

Gumowa szczotka wielopowierzchniowa lub szczotka boczna mogty zosta¢ zablokowane. Sprawdz i usun wszelkie ciata
obce.

Przetgcz tryb ssania na Standardowy lub Cichy.

Robot nie porusza
sie po wyznaczonej
trasie.

Przedmioty takie jak przewody zasilajgce i kapcie powinny by¢ uporzgdkowane przed uzyciem robota.

Praca na mokrych powierzchniach powoduije $lizganie sie kota gtdwnego. Zaleca sie wysuszenie mokrych miejsc przed uzyciem
robota.

Przetrzyj laserowe czujniki liniowe i czujnik wizualny SI w robocie czystg, miekkg szmatkg, aby utrzymac je w czystosci i bez
przeszkéd.

Robot omija
pomieszczenia,
ktére majg zostac
wyczyszczone.

Nalezy upewnic¢ sie, ze drzwi do pomieszczen, ktére majg by¢ wyczyszczone, sg otwarte.

Nalezy sprawdzi¢, czy przy drzwiach pomieszczenia znajduje sie prog wyzszy niz 2 cm. Robot nie moze pokonywac
wysokich progéw lub stopni.

Miejsce przed czyszczonym pomieszczeniem jest mokre i Sliskie, co powoduje Slizganie sie robota i nieprawidtowg prace.
Zaleca sie wysuszenie podtogi przed uzyciem robota.
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Pytania i odpowiedzi

Problem Rozwigzanie

Robot nie wznawia Upewnij sie, ze robot nie jest w trybie Nie przeszkadza¢, co uniemozliwi mu wznowienie czyszczenia.

czyszczenia po Robot nie wznowi czyszczenia po recznym przeniesieniu robota do stacji bazowej w celu natadowania, co obejmuje
natadowaniu. reczne umieszczenie robota na stacji bazowej lub wystanie robota do tadowania za pomocg aplikacji lub samego robota.

Robot nie reaguje

podczas naciskania Robot moze znajdowac sie poza zasiegiem bezprzewodowym stacji bazowej. Recznie przenies robota do stacji
przyciskow na stacji bazowej lub uzyj aplikacji, aby go przeniesc.

bazowe;j.

Stacja nie

Sprawdz, czy worek do odkurzacza w odpylaczu jest petny.
Jesli worek do odkurzacza nie jest petny, sprawdz, czy w samooprdzniajgcych otworach wentylacyjnych robota, stacji
bazowej lub pojemnika na kurz nie ma zadnych ciat obcych. Jesli tak, nalezy w pore je usungc.

moze wykonac
samooprdéznienia
pojemnika na kurz.

Nalezy wyjg¢ podstawe myjacg i sprawdzi¢, czy odptyw brudnej wody jest zatkany i w razie koniecznosci oczyscic go.

Poziom wody w Delikatnie nacisnij zbiornik na brudng wode, aby upewnic sie, ze jest on prawidtowo zamontowany.
podstawie myjgcej Sprawdz, czy uszczelka zbiornika na brudng wode nie jest poluzowana lub nieprawidtowo zamontowana. Jesli tak, zresetuj
jest nieprawidtowy. ja recznie. Jesli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj sie z dziatem obstugi posprzedazowe;j.

Sprawdz srodek czyszczgcy. Nie nalezy dodawac zadnych ptynéw innych niz oficjalnie zatwierdzone $rodki czyszczace.
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Dane techniczne

Robot Stacja bazowa
Model RLS6LADC Model RCS9
Czas tadowania Ok. 6 godzin Wejscie: 220-240V ~ 50-60 Hz
Napiecie znamionowe 14,4V == Wyjscie: 20V==2A
Moc znamionowa 75 W Moc (podczas oprézniania kurzu) 1000 W
Czestotliwos$¢ operacji 2400-2483,5 MHz Moc (podczas czyszczenia) 55w
Ma'k’sy./malna moc <20 dBm Moc (suszenie+tadowanie) 78 W
wyjsciowa

W normalnych warunkach uzytkowania to urzgdzenie
powinno znajdowac sie w odlegtosci 20 cm od anteny i ciata
uzytkownika.

Informacje dot. utylizacji w UE (WEEE)

Wszystkie produkty opatrzone tym symbolem sg zuzytym sprzetem elektrycznym i elektronicznym (WEEE, jak w dyrektywie 2012/19/UE), ktére go
E nie nalezy mieszac z niesortowanymi odpadami domowymi. Nalezy chroni¢ zdrowie ludzkie i Srodowisko poprzez przekazanie sprzetu specjalnemu
punktowi zbiérki odpadéw do recyklingu zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego, wyznaczonego przez wtadze rzgdowe lub lokalne.
L Prawidtowa utylizacja i recykling pomoga zapobiec potencjalnym negatywnym skutkom dla srodowiska i zdrowia ludzkiego. Aby uzyskac wiecej
informacji na temat lokalizacji oraz warunkéw takich punktow zbidrki, nalezy skontaktowac sie z instalatorem lub wtadzami lokalnymi.
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The word "dreame" is the abbreviation of Dreame Technology Co., Ltd. and its subsidiaries in China. It is the transliteration of the company's Chinese name " i85 ",

which means striving for excellence in every endeavor and reflects the company's vision of continuous pursuit, exploration and search in technology.

Das Wort "dreame" ist die Abkiirzung von Dreame Technology Co., Ltd und seinen Tochterunternehmen in China. Es ist die Transliteration des chinesischen
dieser Firma, was flr das Streben nach Vollendung steht und die Vision des Unternehmens widerspiegelt, namlich im Bereich der Technolo-

W=

Namens " BB
gie unaufhaltsam weiterzustreben, zu erforschen und entdecken.

Dreame est |'abréviation de l'entreprise chinoise Dreame Technology Co. et ses filiales, qui est la traduction phonétique du nom chinois de l'entreprise,

reflétant la vision de l'entreprise qui consiste a poursuivre, explorer et rechercher constamment les avancées technologiques.

La parola "dreame" & ['abbreviazione dell'azienda Dreame Technology Co., Ltd. e delle sue filiali in Cina. E la traslitterazione del nome cinese dell'azienda " i&

o

Bd ", che dimostra la continua ricerca, esplorazione e visione di ricerca dell'azienda nella tecnologia.

[ La palabra "dreame" es la abreviatura de Dreame Technology Co., Ltd. y sus subsidiarias en China. Es la transliteracién del nombre chino de "Dreame", que
significa luchar por la excelencia en cada esfuerzo y refleja la vision de la compafiia de continuamente buscar, explorar e investigar en tecnologds.

Dreame — cokpalléHHoe Ha3BaHuWe KuTanckoi komnanun Dreame Technology Co., Ltd. n ee pouepHux npegnpusTuit. Dreame siBnsieTcs TpaHcAUTepaLuei
Ha3BaHWs KOMMaHUM Ha KNTaCKOM s3bike « BB », B KOTOPOM OTpaXkeHO KOPNopaT1BHOE BUAEHVE KOMMAHMK B chepe HayKun v TEXHONOTUI —

HeﬂpepblBHbIlz MOWUCK, UCCNefoBaHUA U CTpeM/IeHNe K ycnexy.

Pl Stowo "dreame" to skrét od Dreame Technology Co., Ltd. i spotek w Chinach. Jest to transliteracja chinskiej nazwy firmy " iBB " co oznacza dazenie do
doskonatosci w kazdym przedsiewzieciu, odzwierciedlajgc wizje firmy, jaka jest ciggte prowadzenie, odkrywanie i poszukiwania w nauce i technologii.

NN DIN2 Wi ER" 1'on W 'YX YV DDIANN p'NVN 1Nt .Dreame Technology Co., Ltd. and its subsidiaries N'2'0N NN2NN YW IXIpNn MY 1'n Dreame
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For more support, contact us via aftersales@dreame.tech
Website: https://global.dreametech.com

Manufactured by: Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd.
Made in China
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