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Introduction

Congratulations on your purchase of a Philips HomeRun Vacuum and Mop robot
3000 Series Aqua! To get the most out of your robot and access all the advanced
functions you can download and install the Philips HomeRun robot app. You can
also find support videos and frequently asked questions in the app or visit
www.philips.com/myrobot3000.

Read the separate safety booklet carefully before you use the robot for the first
time and save it for future reference.
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Product overview

On/off button
Home button

1

2

3 Top cover

4 360° laser navigation (LiDAR)
5 Airoutlet

6 Washable filter
7 Lid of the washable filter
8 Dust bin empty lid

9 Dust bin

10 Water inlet
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11 Release button of the water tank
12 Water tank

13 Brush cover

14 Main brush

15 Power on/off switch

16 Front caster wheel

17 Anti-drop sensor (3x)

18 Charging contact points (robot)
19 Sensor to guide the robot back to the station (3x)
20 Side brush

21 Main wheels

22 Mop pad holder

23 Washable mop pad (2x)

24 Indicator light

25 (Charging) station

26 Power cord socket

27 Charging contact points (station)
28 Placemat

29 Adapter

30 Brush cleaning tool

Before first use

1
2
3

Take the appliance out of the box and remove all packaging.

Remove the protection covers.

If you see any sign of visible damage, go to www.philips.com/support or
contact the Consumer Care Center in your country.

Preparing for use

Tips for choosing the best location for installing the station:

Do not place the station in bright sunlight or under furniture. This will block
the infrared signal that helps the robot find its way back to the station.
Install the station on a level surface against a wall.

Install the station on a hard floor.

Do not place the station near stairs or a heating source (radiator).

Install in a location with good WiFi coverage.

Install the station

1

Install the station within the correct dimensions for placement.

B Note: Keep 0.5 meters of space on the sides of the station and 1.5 meters
in front of the station.

Connect the station to the power supply.

Make sure that the remaining part of the power cable is well concealed
behind the station so that the robot cannot drive over it.

Install the mop pad holder and washable mop pad
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1 Attach the mop pad holder to the bottom of the water tank of the robot.

2 Slide the straight side of the washable mop pad in the correct slot of the mop
pad holder and attach the washable mop pad to the velcro material of the
mop pad holder.

Charging the robot

1 Press the on/off switch on the bottom of the robot to switch on the robot.

2 Turn the robot to its correct position and put the robot on the floor in front of
the station.

3 Make sure that the station is connected to the wall socket.

4 Press the home button. The robot drives to the correct position in the station.
5 Wait until the robot is fully charged.

If the battery is empty, the robot will not drive itself to the correct position. In

this case, follow the next steps:

1 Turn the robot to its correct position and put the robot on the floor in front of
the station. The water tank should be facing away from the station.

2 Align the charging contact points on the front bottom of the robot with the
charging contact points on the station.
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3 Push the robot against the station so that the charging contacts of the robot
make contact with the charging contacts of the station.
B Note: Make sure that the robot is in its correct position and starts to
charge. The lights in the two buttons on top of the robot flash slowly. If the
battery is empty, it may take a while before the robot indicates that it is
charging.

4 Wait until the robot is fully charged.

B Note: Make sure the robot is fully charged before you use it for the first
time.

Download the app, register, and connect to Wi-Fi

App content

You can operate the robot with the Philips HomeRun robot app. The app allows

you to manage your robot and offers help and support:

1 How-to-use videos.

Full user manual.

FAQs.

Contact Consumer Care.

Create a map of your home.

Select which rooms to clean.

Choose between different cleaning modes and settings for each room.

View the status of the cleaning run in real time and see the battery level.

9 Receive notifications and alerts.

10 Schedule a cleaning run.

11 See the maintenance status and find replacement parts.

Downloading the app

1 Scan the QR code on the cover of this user manual or on the package of the
robot.
Or:
Search for 'Philips HomeRun robot app' in the Apple App Store or one of the
Android App Stores.

2 Download and install the app.

3 Follow the instructions in the app.

O NOUVThA, WN

Registering a personal account

You can register a personal account and benefit from the following advantages:

- Control the robot from more than one device, e.g. a smart phone and tablet,
or add multiple users in the household.

- Save back-up of important data like customized cleaning plans for your
home.

B Note: If you change your phone and you don't have an account, then you'll
lose all customized cleaning plans.
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A Important: Philips values and respects your privacy. A link to our privacy notice
can be found in the app before registering.

Setting up the Wi-Fi connection

B Before you begin: make sure that the robot and your mobile device have
good Wi-Fi coverage.

1 Pressthe 'Add robot' button in the app and follow the instructions.
2 Pair the robot with the WiFi in the app.

3 Press and hold the on/off button and home button at the same time for three
seconds. The lights in the buttons will flash orange to indicate that the robot
is in Wi-Fi set-up mode.

Click the join button if it's visible in the app to connect with the 'Philips
robot' network.

»

H Note: If the join button is not visible in the app, leave the app and go to WiFi
under 'Settings' on your mobile device. There you can select the 'Philips robot'
network and connect to it).

@ Settings

WLAN

Phiips obot g
\

If the Wi-Fi pairing fails:

- Check your Wi-Fi connection.

- Checkif you selected the correct model.

- Checkif you entered the correct Wi-Fi password.
- Check if the robot is still in Wi-Fi set-up mode.

B Note: You can recognize this if the lights in the two buttons on the robot are
still flashing orange.
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H note: If you are unable to solve the problem, visit
www.philips.com/myrobot3000 for support information and the contact
details of Consumer Care.

Audible signals

‘ ' - - The voice alert language of the robot can be changed from English to your
-
a - local language. To change the language, download the app and connect the
a ‘ ' 0 robot with the Wi-Fi, so that it can download the new language.
5 - - The app will give alerts and reminders if the robot needs attention. This way
ththello Zp= - you'll be fully informed on the real-time status even if the robot cleans while
oo you're away.

Set the language of the voice alerts

Bl You can set the language of the voice alerts immediately after you have
connected the robot to Wi-Fi

1 Make sure that the robot is connected with the app.

2 Intwo placesin the app you can find the option to change the language of
the voice alert.

- Onthe same app screen where you are asked to name the robot

- Or by pressing the three lines at the top left and then choosing the Robot
settings tab.

3 Then choose the language of the voice alert there.

T'

(R8I
li
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How your robot works

Create a map

o=0
[

oo
L]

How mapping works
The robot drives through the rooms and the laser navigation quickly scans the
rooms to build a map @ of the floor.

Map Edit
In the app, you can use Map Edit to:

Edit rooms (merge/divide rooms, name rooms) so you can customize the
cleaning routine of the robot per room.

Set up restricted areas to specify where the robot is allowed to clean and
where it is not.

Create a map for each floor of your home and store up to 5 maps. When you
use the appliance, it generates a new map in a new environment. If you have
maps that you use frequently and do not want to accidentally overwrite, you
can lock up to 3 maps.

Preparing the room for mapping
Before you start mapping, make sure to:

Tidy up the area.
Put furniture in the proper place.
Put away loose and small obstacles.

Hl Note: This is important to avoid permanently storing the obstacles on the
map.

Open all in-house doors and close doors to the outside.
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A important: Make sure the robot cannot get blocked during use.

Creating a map

A important: During mapping your robot will not clean.

Hl important: To create a map of a floor, it is very important to place the station
on the floor that you want to map because the robot must be in the station
when starting and ending the mapping. If you want to create a map of the 2nd
floor, the station must be placed there during the mapping process. Thereafter
the map of this floor can be used even if the station is on another floor.

Tell your robot where not to clean with restricted cleaning

Zzones

In the app you can set up restricted areas to indicate where the robot is allowed

to clean and where it is not.

Virtual wall and No-Go zone

Create virtual walls @ and No-Go zones @ for areas you do not want the robot

to go. You can for example create virtual walls or No-Go zones to:

- Protect fragile objects. The robot cannot detect small obstacles like shoes,
toys or cables, nor can it detect shiny, transparent (e.g. glass) or dark
obstacles or surfaces.

- Prevent the robot from getting stuck while cleaning.

B Note: The robot can get stuck on high pile carpets, carpets with fringes or
or very light rugs like in the bathroom. Also the robot cannot detect cables on
the floor.

- Protect the robot.

B Note: The robot should be kept away from liquids and wet areas such as
pet bowls and plant trays.

H important: virtual walls and No-Go zones should not be used to protect
against hazards.

Bl important: virtual walls and No-Go zones should not prevent the robot from
returning to the station.
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No-Mop zone
Create No-Mop zones ([ 3% prevent the robot from mopping carpets or rugs.

Bl Note: The robot will avoid the No-Mop zones when the mop pad holder is
attached. When the mop pad holder is not attached to the robot, the robot will
vacuum the No-Mop zone.

How your robot cleans

In the app, the following cleaning routines can be selected:

Routine Description

Regular Regular cleaning is intended for your normal daily cleaning routines. The robot cleans each

cleaning room according to the settings you specified and saved in the cleaning plan. If the
environment is not recognized, the robot maps the environment and simultaneously
vacuums it (the robot does not mop in this case). After completion, it returns to the station.

Custom Custom cleaning can be used to have the robot perform cleaning actions at unique

cleaning occasions. You can customize the cleaning routine of your robot to your wishes. You can

set the following three options.
- Room: the robot cleans one or more rooms in an order you specify.
- Zone: the robot cleans a zone in a room you specify.

- Spot: the robot cleans in a square of 1.5 by 1.5 meter in a specific spot in your house
that you want to have cleaned.

B Note: with spot cleaning, place the robot in the middle of the square you want the
robot to clean.

After selecting one of the above options, you can select a cleaning mode and fine-tune
your cleaning preferences and advanced settings.

Set cleaning preferences, advanced settings and cleaning order

In the app, you can select five different cleaning modes for each room. These are
standard modes that can be used in most situations. You can customize your
cleaning mode by fine-tuning cleaning preferences and advanced settings.

Cleaning modes

Mode Description

Wet & dry The robot vacuums and mops the floor at the same time. This mode is intended for
regular cleaning of hard floors.
Y IMPORTANT: For mopping sensitive hard floors, such as parquet
floors, set the water level in the app to the lowest level.

Dry The robot only vacuums the floor. This mode can be used for areas that shouldn't be

mopped.
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Mode Description
Quiet The robot cleans with minimal noise. The suction power is lowered and the voice
alerts are muted.
Intensive The robot vacuums and mops the floor at the same time and at full power. This mode
is intended for thorough cleaning of small areas.
Note that it is not recommended to clean large areas in this mode. The robot passes
the area 5 times, so the cleaning time and battery usage will increase significantly.
Individual For this mode you can select all settings from scratch.
Cleaning preferences
For each cleaning mode, you can fine-tune the following cleaning preferences:
Setting Description

Suction power@

Change the suction power:

- Eco: for efficient cleaning with low energy consumption and low noise level.

- Normal: for regular cleaning and effective removal of fine dust on hard floors
with optimal balance between power and efficiency.

- High: for a thorough cleaning of large floors. Can clean more on a single charge
than max mode.

- Max: ideal for removing large dirt like crumbs. The strong suction power removes
fine dust particles hidden deep inside carpets and crevices.

Mopping wetness (0]

Determine the flow rate that is pumped from the electric water tank onto the mop:

Y IMPORTANT: Do not add hot water or cleaning detergents to the
water tank.

- None: Switch off the mopping wetness for uncoated wooden floors and carpets.

- Low: to mop a sensitive floor e.g. parquet. The combination of vacuuming and
mopping removes more fine dust than vacuuming alone.

- Medium: optimal for a regular wet & dry cleaning. The mop removes superficial
dirt and bacteria to keep your home sanitized and healthy.

- High: for a spotlessly clean home. It is recommended to combine this setting with
2 or 5 cleaning path repetitions for an intensive cleaning.

Cleaning path

Specify the number of cleaning passes. One pass is sufficient for normal cleaning. It is

repetition possible to program the robot to make 2 or 5 passes for intensive cleaning. It is
recommended to select this option only for specific cleaning areas as it impacts
cleaning duration.
Advanced settings
For each cleaning mode, you can fine-tune the following advanced setting:
Setting Description

Carpet boost @

Turn the carpet boost on or off. The robot automatically increases the suction power
when it has driven onto a carpet or rug. It is recommended to enable this setting.
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Using your robot

Preparing for a cleaning run
- Before you start the robot on its cleaning run:
- Attach the washable mop pad to the mop pad holder.

Y IMPORTANT: The mop pad holder can be removed. But when using the
robot with mop pad holder, the washable mop pad must always be attached
to the mop pad holder, even if you use the robot without mopping. This is to
prevent damage to the floor and the mop holder during use.

- Remove all cables, wires, cords and small objects such as shoes and toys from
the floor to prevent the robot from getting entangled in them.

- Open all in-house doors.

- Pre-wet the mop for optimal results.

Start your first cleaning program via the app

Start
1 Open the app.

2 Select the cleaning program: Regular cleaning or Custom cleaning.
3 Press the 'start' icon.

H Note: If the battery level is too low, cleaning cannot start. Wait until the robot
is sufficiently charged before you start a cleaning run.

Stop

1 Press the Pause icon in the app. The robot stops.

2 Press the Start icon again. The robot continues.

3 Press the Home & charge icon. The robot goes back to the station.

Using the robot without the app

H Note: For an optimal experience, we recommend using the app.

Without the app, you can use the two buttons on the robot to operate it:
- On/off button
- Long press (3s) to turn the robot on and off.
- Short press to start cleaning or to pause cleaning. Press again to resume
cleaning.
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- Home button

- Short press (when the robot is not cleaning): the robot will find the station
and charge.

- Short press while cleaning: the robot will stop cleaning. Short press again:
the robot returns to the station to charge.

- Short press when the robot is driving back to the station: the robot will
pause returning to the station. Press again to let it drive back to the
station.

When operating the robot manually, it will vacuum and mop. However, if the
water tank is empty it won't mop.

Your robot's cleaning pattern
The robot cleans the home in a structured way. The robot cleans room by room
and always starts by cleaning the edges of the room first before covering the

b remaining surface.

Returning to the station
After the robot has completed its cleaning run, the robot will automatically drive
0|60 back to the station to recharge.
@

When the battery runs low (<20%) while cleaning, the robot automatically
returns to the station to recharge. After the battery has been charged, the robot
continues where it has left off.




Cleaning and maintenance

When to do maintenance

English
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Item Cleaning Replacement
Washable mop pad After every use 3-6 months
Main brush Monthly 6-12 months
Washable filter Monthly 3-6 months
Side brush Monthly 6-12 months
Main wheels & universal Monthly -
wheel
360° laser navigation Monthly -
(LIDAR) sensor
Sensors: Monthly -
- Infrared signal receiver

to find the station
- Infrared signal emitter

to communicate with

the station
- Anti-drop sensor (3x)
Charging contacts robot Monthly -
and station
Sensors to detect 6 months -

placement of dust bin and
water tank

Dust bin

Empty the dust bin after
each use

How to clean the mop pad and the dust bin

™
K\

Clean the washable mop pad
1 Pull the washable mop pad off the velcro material and slide the straight side

of the washable mop pad out of the slot.
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2 Rinse and clean the washable mop pad with water or wash it in the washing
machine.

3 Airdry the washable mop pad.
H Note: Do not use other ways to dry the washable mop pad.

Clean the dust bin
1 Pull the dust bin out of the water tank.

2 Open the lid of the dust bin and and let the dirt out of the dust bin.

B Note: Do not confuse the lid of the dust bin with the lid of the washable
filter.
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3 Open the lid of the washable filter and pull the washable air filter out.

A/ g 4 Rinse the washable filter with water and air dry the washable filter.

H Note: Do not use cleaning detergents.

"\
—_ H Note: Do not use other ways to dry washable filter.
X % 5 Put the washable filter against the filter lock of the dust bin and push it in.
O} 6 Push the washable filter down.
00 7 Close the lid of the washable filter.

8 Slide the dust bin back into the water tank.

Cleaning the water tank

1 Push the water tank release button.
2 Pull the water tank out of the robot.

3 Remove the dust bin from the water tank.
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4 Rinse the water tank with tap water
5 Dry the outside of the water tank with a cloth.

H Note: Do not use cleaning detergents.

Y IMPORTANT:Do not wash water tank in the dishwasher.

Keep the sealing cap of the water tank open and allow the inside of the
water tank to air dry.

o)}

Hl Note: Do not use other ways to dry the water tank.

7 Putthe dust bin back to the water tank.

8 Fill the water tank from the water inlet. Insert the water tank in the correct
location.

Bl Note: Make sure that the outside of the water tank is dry.

H Note: Do not use cleaning detergents.

Cleaning the main brush

1 Putthe robot upside down on a surface that is flat and stable.
2 Push the release buttons of the brush cover at the same time.
3 Lift and remove the brush cover.

4 Pull the main brush out.
5 Use the cleaning tool to cut through the hairs.
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6 Remove the hairs and dirt from the main brush.

K2 Tip: Use the brush end of the cleaning tool to remove the dirt on the main
brush.

7 If you have removed the cap on the end of the main brush, push it back.

2
':""
RS \\((\\\Y//////

8 Install the main brush in the correct location. Match the square shaped peg
with the square shape hole and insert the brush into position.

9 Putthe lips of the brush cover in the correct cutouts.
10 Push the brush cover in.

Cleaning the side brush

1 Put the robot upside down on a surface that is flat and stable.
2 Remove the side brush.
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3 Use a brush with soft bristles (e.g. a toothbrush) to remove dust or fluff from
the side brush and the robot.

K3 Tip: You can use the brush end of the cleaning tool to remove dust or fluff
from the side brush and the robot.

4 Attach the side brush by clicking it into the correct position on the bottom of
the robot.

Cleaning the main wheels and the front caster wheel

1 Put the robot upside down on a surface that is flat and stable.

2 Use a brush with soft bristles (e.g. a toothbrush) to remove dust or fluff from
the front caster wheel and main wheels.
K3 You can use the brush end of the cleaning tool to remove dust or fluff
from the wheels.

Cleaning the sensors, contact points and IR signal window

To maintain good cleaning performance, you have to clean sensor, contact
points and IR signal window from time to time.

1 Unplug the station from the wall socket
2 Use a soft non-abrasive dry cloth. If necessary, lightly moisten the cloth.
3 Clean the components.

H Note: Do not use cleaning detergents.
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4 Dry the components and surfaces with a dry cloth.

H Note: Do not use other ways to dry the components.

Long term storage
1 Charge the battery until it is full.
2 Store the robot within a temperature range of below +35 °C and above 8 °C.

User interface signals and their meaning

S

Signal Description of signal Meaning of signal

The lights in the two buttons on the  The robot is charging.
robot flash slowly.

The lights in the two buttons on the  The robot is fully charged.
robot are on continuously.

The indicator light on the station is The station is plugged in, but the robot
on continuously. is not connected.

The indicator light on the station The station is unplugged, and the robot
goes out. is not connected.
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Signal Description of signal Meaning of signal

The indicator light on the station The station is plugged in, and the robot
goes out. is connected.

The lights in the two buttons onthe  The robot is in Wi-Fi set-up mode.s
robot flash orange.

The robot's lights go out. The robot has gone into sleep mode.
The robot will go into sleep mode if it
has not returned to the station. Press
the on/off button for 3 seconds or
longer to awake the robot.Then send it
to the station via the app or by pressing
the home button.

Reset/restore the robot

You can reset/restore the robot by pressing and holding both the home and
on/off buttons on top of the robot for 15 seconds.

Bl Note: After resetting/restoring the robot, the robot needs to reconnect the
app, and the relevant settings in the app are removed.

Replacement

Ordering accessories

To buy accessories or spare parts, visit www.philips.com/myrobot3000 or go
to your Philips dealer. You can also contact the Philips Consumer Care Center in
your country (see the international warranty leaflet for contact details).

Replacement parts:
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XV1430 Replacement washable
mops

XV1433 Maintenance kit with 2
filters, 1 main brush and 1
side brush.

Removing the rechargeable battery

To remove the rechargeable battery, follow the instructions below. You can also
take the robot to a Philips service center to have the rechargeable battery
removed. Contact the Philips Consumer Care Center in your country for the
address of a service center near you.

Take any necessary safety precautions when you handle tools to
open the product and when you dispose of the rechargeable
battery.

Warning: Before you remove the battery, make sure that the
product is disconnected from the station and that the battery is
completely empty.
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1 Start the robot from a place somewhere in the room and not from the station
station.

2 Letthe robot run until the rechargeable battery is empty to make sure that

the rechargeable battery is completely discharged before you remove it and
dispose of it.

3 Undo the screws of the battery compartment lid and remove the lid.

4 Lift out the rechargeable battery and disconnect it by pressing the little clip

on the battery connector to release the battery connector.
5 Take the robot and the rechargeable battery to a collection point for
electrical and electronic waste.

Warranty and support

Disposal and
N
L

D
o

If you need information or support, please visit www.philips.com/support or
read the international warranty leaflet.

Your robot vacuum cleaner has been designed and developed with the greatest
possible care. In the unfortunate case that your robot needs repair, the
Consumer Care Centre in your country will help you by arranging any necessary
repairs in the shortest possible time and with maximum convenience. If there is
no Consumer Care Centre in your country, go to your local Philips dealer.

recycling
Do not dispose the robot in the regular trash. Make sure to bring it to your the
recycling facility for electrical equipment.



Troubleshooting

This chapter summarizes the most common problems you could encounter with
the appliance. If you are unable to solve the problem with the information
below, go to the Philips HomeRun robot app or visit
www.philips.com/myrobot3000, where can also find support videos and
frequently asked questions. You can also contact the Consumer Care Center in
your country.

Problem

Possible cause
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Solution

The robot doesn't switch on.

The battery is low.

Charge the robot on the station before use.

The ambient temperature is
too low or too high.

Use the robot at a temperature between 8
°Cand 35 °C.

The robot is unable to pair
with the app.

The robot is no longer in
pairing mode.

Put the robot back in pairing mode by
holding the home and on/off button at
same time (lights will flash orange).

The Wi-Fi connection (signal) is
not good.

Place the robot in an area with a good Wi-
Fi signal.

A wrong Wi-Fi network
selected.

Make sure you select the correct Wi-Fi
network.

A wrong password used.

Make sure you use the correct Wi-Fi
password.

A wrong robot model is
selected in the app.

Make sure you select the correct robot
model.

A wrong app is downloaded

Always use the app that you have
downloaded via the QR-code from the
quick start guide.

The app and the robot lose
connection.

The robot has gone out of
reach of the Wi-Fi signal.

Wait for robot to drive back into area with
a good Wi-Fi signal.

The robot has gone into sleep
mode.

The robot will go into sleep mode if it has
not returned to the station. Press the
on/off button for 3 seconds or longer to
awake the robot.Then send it to the station
via the app or by pressing the home
button.

The Wi-Fi password has been
changed.

When Wi-Fi details have changed: add the
robot to the app again.

The Wi-Fi network name has
been changed.

When Wi-Fi details have changed: add the
robot to the app again.

The app account was changed.

When account details were changed, add
robot to the app again.

The email with the
verification code has not
been received.

The verification code email may
take up to a minute to arrive.

Wait more than a minute for the email.
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Problem

Possible cause

Solution

The email has not been sent.

Click the "resend" button.

The email may have landed in
'spam’ or 'junk' folder.

Check the 'spam’ or 'junk' folders. (The
sender e-mail address starts with:
HomeRun_noreply@).

A wrong email address is used.

Check if you have used the correct email
address.

The phone or computer doesn't
have good internet connection
to receive the email.

Make sure the phone or computer has a
good internet connection.

The robot can't find station.

The station has been moved
during a cleaning run.

Place the station back in the same place it
was before the cleaning run started.

The station is not connected to
the power supply.

Connect the station to the power supply.

The sensors on robot and/or
station are dirty.

Clean all the sensors of the robot and the
station.

A No-Go zone was placed too
close to the station

Don't save No-Go zones too close to the
station.

The station has been placed on
a spot with very bright light.

Don't put the station in a place with very
bright light (like direct sun light) this may
interfere with the infra red signal.

The robot pushes the station
away.

The station is not standing
close to a wall.

Place station with the back towards a wall.

The sensors on robot and/or
station are dirty.

Clean all the sensors of the robot and the
station.

The station doesn't have
enough space around it (0,5
meter to each side and 1,5 m to
the front).

Make sure the station has enough space
around it.

The robot doesn't clean
properly.

The dust bin of the robot is full.

Empty the dust bin of the robot.

The water tank is empty.

Refill the water tank in time.

Obstacles are stuck in the
brushes.

Remove all obstacles from the brushes.

The filter has not been cleaned.

Clean the filter regularly.

The filter has not been placed
back or has not been placed
back correctly.

Place the filter back correctly.




Problem

Possible cause

English 31

Solution

The washable mop needs to be
replaced.

Replace the XV1430 washable mop.
Purchase a new XV 1430 washable mop via
de app oron
www.philips.com/myrobot3000

The robot uses no or little
water during mopping.

The water level is set too low.

Set the water level higher in the app.

Too much water comes out
of the mop / the robot
makes the floor too wet.

The water level is set too high.

Set the water level lower in the app.

Y IMPORTANT: For mopping sensitive hard
floors, such as parquet floors, set the water
level in the app to the lowest level.

Robot misses areas for
cleaning/ robot does not
clean the whole area/ robot
has began to miss certain
spots

The sensors of the robot are no
longer clean.

Clean the robot's sensors with a dry cloth.

The robot is working on
slippery polished floors.

Make sure the floor is dried before the
robot starts cleaning.

The robot is unable to reach
certain areas blocked by
furniture or barriers.

Tidy up the area to be cleaned by putting
furniture and small objects in their proper
place.

The cleaning area is not tidy.

Remove small objects from the floor and
tidy up the cleaning area before the robot
starts cleaning.

The robot keeps a safety
margin in the distance close to
No-Go zones and No-Mop
zones, and this can cause that
the robot won't pass a certain
area.

Make the No-Go zone or No-Mop zone in
the app a bit smaller.

The robot has blocked itself
by eating a cable.

There are cables on the floor
which the robot is unable to
detect.

Stop the robot and remove the brush cover.
Take away main brush and check if
something is stuck in the side brush:
remove side brush, take away the cable,
reattach the side brush. Remove all cables
from the floor before you start a cleaning
run.

The robot falls from stairs.

The anti-drop sensors on the
bottom of the robot are dirty.

Clean the anti-drop sensors on the bottom
of the robot.

Objects have been placed on
the top step of the stairs that
the robot detects and therefore
thinks it is safe to drive.

Remove the any objects that are placed on
the top step of the stars.
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Problem

Possible cause

Solution

The robot doesn't charge or
discharges very quickly.

The robot is stored in a space
that is too hot or too cold.

Charge and store the robot at a
temperature between 8 °C and 35 °C.

There is foam buildup in the
water tank and the robot
moves strangely.

Detergent has been added to
the water tank, causing the
robot to be slippery.

Never add detergent to the water tank
again. Clean the robot and its wheels,
including a thorough rinse of the water
tank.

The robot is making an
abnormal noise.

The filter has not been placed
back or has not been placed
back correctly.

Check if filter is placed back correctly.

The brushes are no longer
turning.

Hairs are stuck in the main
brush.

Remove hairs with the brush cleaning tool
provided with the robot.

Other obstacles are stuck in the

brushes.

Remove other obstacles from the brushes.

The main brush was not placed

back correctly.

Remove the main brush and reassemble it.

When main brush is not placed back
correctly: reassemble correctly the square
shaft into the square hole.

The side brush gets
deformed.

Something may have gotten
stuck in the side brush.

Put brush in hot water for a while and let it
dry.

Purchase a new side brush via the app or
on www.philips.com/myrobot3000

The robot won't drive on to
a black floor.

The robot thinks a pitch black
floor is a falling hazard - the
cliff detection is activated.

Make sure lights are switched on in the
room with pitch black flooring.

Clean the anti-drop sensor on the bottom
of the robot.

A schedule is set, but the
robot doesn't start cleaning
according to the schedule.

The 'do not disturb' function
may be activated.

Check in the app if the 'do not disturb'
function is switched on at the same time as
the schedule.

The robot is in sleep mode.

Make sure that the robot is charging in the
station.

The robot will go into sleep mode if it has
not returned to the station. Press the
on/off button for 3 seconds or longer to
awake the robot.Then send it to the station
via the app or by pressing the home
button.

The wrong time zone has been
selected in the app.

You can change the time zone in in the app
in '"My Account' under 'Profile'.

The robot has lost connection
with the Wi-Fi network.

Make sure the Wi-Fi network is working.
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Solution

The battery of the robot is
empty.

Make sure that the station is connected to
the power supply.

Itis not possible to log in to
the robot app account.

The email address has been
changed.

Create a new app account in case the email
address has been changed.

The password is wrong.

Enter the correct password.

In case the password is forgotten, click
‘forgot password' and follow the steps.

The wrong country region is
selected.

Select the correct country region in the
app.

Pop-up messages about app
or firmware updates
continue to be received.

App updates or firmware
updates are not installed.

For continuous improvement of the robot
we recommend installing all updates.

The Philips HomeRun robot
app is not available in my
country.

VPN may be blocking access to
the right country information.

Disable any VPN service you are using.

Google or Apple account may
be set to a different country.

Change the Google or Apple account
information to match the country you
bought the robot in.

The firmware update fails.

The battery level is too low

The battery level of the robot needs to be
more than 20% in order to install an
update.

The robot is not at the station

Make sure the robot is charging in the
station when you install the update.

The Wi-Fi signal is not good
enough.

Ensure the robot is in a spot with strong
wifi

The robot finished mapping,
but | do not see a map in the

app.

The robot did not start and
finish at the station.

To create a map, make sure that the robot
starts and finishes at the station. Once the
map has been saved in the app, you can
use the robot without station.

My map is lost from the app.

The maximum amount of maps
had been reached.

The robot will create a new map when it
recognizes a new environment. If you
already have 5 maps, the robot will
override an old one. If you want to make
sure the robot does not override a map,
lock it in the app. You can lock 3 maps at
the same time.
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Selamat atas pembelian robot Vakum dan Pel Philips HomeRun 3000 Series
Aqua Anda! Untuk mendapatkan hasil maksimal dari robot Anda dan
mengakses semua fungsi lanjutan, Anda dapat mengunduh dan menginstal
aplikasi robot Philips HomeRun. Anda juga dapat menemukan video dukungan
dan pertanyaan umum di aplikasi atau dengan mengunjungi
www.philips.com/myrobot3000.

Baca buklet keselamatan terpisah dengan cermat sebelum menggunakan robot
untuk pertama kalinya dan simpanlah untuk referensi di kemudian hari.
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Tinjauan umum produk

Tombol daya
Tombol utama

Tutup atas
Navigasi laser 360° (LiDAR)
Keluaran udara
Filter yang dapat dicuci
Tutup filter yang dapat dicuci
Tutup pengosongan wadah debu
Wadah debu

0 Saluran masuk air

Voo ~NOOU D WN =
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11 Tombol pelepas tangki air

12 Tangki air

13 Pelindung sikat

14 Sikat utama

15 Sakelar daya on/off

16 Roda caster depan

17 Sensor turunan (3x)

18 Titik kontak pengisian daya (robot)
19 Sensor untuk memandu robot kembali ke stasiun (3x)
20 Sikat samping

21 Roda utama

22 Penahan kain pel

23 Kain pel dapat dicuci (2x)

24 Lampu indikator

25 Stasiun (pengisian daya)

26 Soket kabel listrik

27 Titik kontak pengisian daya (stasiun)
28 Alas

29 Adaptor

30 Alat pembersih sikat

Sebelum menggunakan alat pertama kali

1 Keluarkan alat dari kotak dan lepaskan semua kemasan.

2 Lepaskan tutup pelindung.

3 Jika Anda melihat tanda-tanda kerusakan, kunjungi
www.philips.com/support atau hubungi Pusat Layanan Konsumen di
negara Anda.

Menyiapkan penggunaan
K3 Tips memilih lokasi terbaik untuk memasang stasiun:

- Jangan letakkan stasiun di bawah sinar matahari yang terang atau di bawah
perabotan. Hal ini akan menghalangi sinyal inframerah yang membantu
robot menemukan jalan kembali ke stasiun.

- Pasang stasiun pada permukaan yang datar dan menempel ke dinding.

- Pasang stasiun di lantai yang keras.

- Jangan letakkan stasiun di dekat tangga atau sumber panas (radiator).

- Pasang dilokasi dengan jangkauan WiFi yang baik.

Memasang stasiun

1 Pasang stasiun dalam dimensi penempatan yang benar.
B Catatan: Sisakan ruang 0,5 meter di samping stasiun dan 1,5 meter di
depan stasiun.

2 Sambungkan stasiun ke catu daya.

3 Pastikan sisa kabel daya tersembunyi dengan baik di belakang stasiun agar
tidak terinjak oleh robot.

Memasang penahan kain pel dan kain pel yang dapat dicuci
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1 Pasang penahan kain pel ke bagian bawah tangki air pada robot.

2 Geser sisilurus dari kain pel yang dapat dicuci ke dalam slot yang benar pada
penahan kain pel dan pasang kain pel yang dapat dicuci ke kain velcro pada
penahan kain pel.

Mengisi daya robot

1 Tekan sakelar on/off di bagian bawah robot untuk menghidupkan robot.

2 Putar robot ke posisi yang benar dan letakkan robot di lantai di depan
stasiun.

3 Pastikan stasiun tersambung ke stopkontak.

4 Tekan tombol utama. Robot bergerak ke posisi yang benar di stasiun.
5 Tunggu hingga daya baterai robot terisi penuh.

Jika baterainya kosong, robot tidak akan bergerak ke posisi yang benar. kuti

langkah-langkah berikut untuk mengatasi masalah tersebut:

1 Putar robot ke posisi yang benar dan letakkan robot di lantai di depan
stasiun. Tangki air harus membelakangi stasiun.

2 Sejajarkan titik kontak pengisian daya di bagian bawah depan robot dengan
titik kontak pengisian daya di stasiun.
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3 Dorong robot ke stasiun pengisian daya sehingga titik kontak pengisian daya
pada robot menyentuh titik kontak pengisian daya pada stasiun.

Bl Catatan: Pastikan robot berada pada posisi yang benar dan mulai mengisi
daya. Lampu dari dua tombol pada bagian atas robot berkedip perlahan. Jika
daya baterai kosong, mungkin perlu beberapa saat sebelum robot
menunjukkan bahwa baterai sedang diisi.

4 Tunggu hingga daya baterai robot terisi penuh.

B Catatan: Pastikan daya robot terisi penuh sebelum Anda
menggunakannya pertama kali.

Unduh aplikasi, daftar, dan sambungkan ke Wi-Fi

Konten aplikasi
Anda dapat mengoperasikan robot dengan aplikasi robot Philips HomeRun.
Aplikasi ini memungkinkan Anda mengelola robot Anda serta menawarkan
bantuan dan dukungan:
1 Video cara penggunaan.
Petunjuk penggunaan lengkap.
Pertanyaan Umum.
Menghubungi Layanan Konsumen.
Membuat peta rumah Anda.
Memilih ruangan yang ingin dibersihkan.
Memilih antara mode-mode pembersihan dan pengaturan yang berbeda
untuk setiap ruangan.
8 Melihat status proses pembersihan secara real-time dan melihat level baterai.
9 Menerima notifikasi dan peringatan.
10 Menjadwalkan proses pembersihan.
11 Mengecek status pemeliharaan dan menemukan suku cadang pengganti.
Mengunduh aplikasi
1 Pindai kode QR pada sampul panduan pengguna ini atau pada kemasan
robot.
Atau:
Cari 'aplikasi robot Philips HomeRun' di Apple App Store atau salah satu Toko
Aplikasi Android.
2 Unduh daninstal aplikasi.
3 lkuti petunjuk dalam aplikasi.

NoubhWwWN
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Mendaftarkan akun pribadi

Anda dapat mendaftarkan akun pribadi dan mendapatkan keuntungan-

keuntungan berikut:

- Kendalikan robot dari lebih dari satu perangkat, misalnya ponsel pintar dan
tablet, atau tambahkan beberapa pengguna dalam keluarga.

- Simpan cadangan data penting seperti rencana pembersihan khusus untuk
rumah Anda.

Hl Catatan: Jika Anda mengganti ponsel dan tidak memiliki akun, Anda akan
kehilangan semua rencana pembersihan khusus.

H Penting: Philips menghargai dan menghormati privasi Anda. Tautan ke
pemberitahuan privasi kami dapat ditemukan di aplikasi sebelum mendaftar.

Menyiapkan koneksi Wi-Fi

H sebelum Anda memulai: pastikan robot dan perangkat seluler Anda memiliki
jangkauan Wi-Fi yang baik.

1 Tekan tombol 'Add robot' (Tambahkan robot) di aplikasi dan ikuti
petunjuknya.
2 Sandingkan robot dengan WiFi dalam aplikasi.

3 Tekan dan tahan tombol on/off dan tombol utama secara bersamaan selama
tiga detik. Lampu di kedua tombol akan menyala oranye sebagai tanda
bahwa robot sedang dalam mode penyiapan Wi-Fi.

4 Klik tombol gabung jika terlihat di aplikasi untuk terhubung dengan jaringan
'Philips robot'.

Hl Catatan: Jika tombol bergabung tidak terlihat di aplikasi, keluar aplikasi dan
masuk ke WiFi di menu 'Pengaturan' pada perangkat seluler Anda. Di sana Anda
dapat memilih jaringan 'Philips robot' dan menyambungkannya.

Philips HomeRun

=N

Settings
WLAN

Philips robot @ik
(N
\

Jika penyandingan Wi-Fi gagal:
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Periksa koneksi Wi-Fi Anda.

Periksa apakah model yang Anda pilih sudah benar.

Periksa apakah kata sandi Wi-Fi yang Anda masukkan sudah benar.
Periksa apakah robot masih dalam mode penyiapan Wi-Fi.

H catatan: Anda dapat mengetahuinya jika lampu di dua tombol pada robot
masih berkedip oranye.

Bl Catatan: Jika Anda tidak dapat menyelesaikan masalah tersebut, kunjungi
www.philips.com/myrobot3000 untuk mendapatkan informasi dukungan
dan detail kontak Layanan Konsumen.

Tanda suara
Da=
@
09

RIT)
ilihello &= -

@%

Bahasa peringatan suara robot dapat diubah dari bahasa Inggris ke bahasa
lokal Anda. Untuk mengubah bahasa, unduh aplikasi dan hubungkan robot
dengan Wi-Fi sehingga robot dapat mengunduh bahasa baru.

Aplikasi akan memberikan peringatan dan pengingat jika robot
membutuhkan perhatian. Dengan demikian, Anda akan mendapat informasi
lengkap tentang status real-time bahkan jika robot membersihkan saat Anda
tidak di rumah.

Mengatur bahasa peringatan suara

H Anda dapat langsung mengatur bahasa peringatan suara setelah Anda
menghubungkan robot ke Wi-Fi

1
2

Pastikan robot terhubung dengan aplikasi.

Anda dapat menemukan opsi untuk mengubah bahasa peringatan suara
dalam dua tempat di aplikasi.

Pada layar aplikasi yang sama di mana Anda diminta untuk memberi nama
robot

Atau dengan menekan tiga garis di kiri atas kemudian memilih tab
pengaturan Robot.

Lalu pilih bahasa peringatan suara di sana.
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Cara kerja robot Anda

Membuat peta
Cara kerja pemetaan

Robot menyusuri ruangan dan navigasi laser dengan cepat memindai ruangan
untuk membuat peta @ lantai.

Pengeditan Peta

(B ]
D g ] Di dalam aplikasi, Anda dapat menggunakan Pengeditan Peta untuk:
| D - Mengedit ruangan (menggabungkan/membagi ruangan, memberi nama
@:ﬁ ruangan) sehingga Anda dapat menyesuaikan rutinitas pembersihan robot

— per ruangan.
0 - Mengatur area-area terlarang untuk menentukan tempat yang boleh dan
tidak boleh dibersihkan oleh robot.

- Membuat peta untuk setiap lantai rumah Anda dan menyimpan hingga 5
peta. Ketika digunakan, alat akan menghasilkan peta baru di lingkungan
baru. Jika Anda memiliki peta yang sering Anda gunakan dan tidak ingin
menimpa secara tidak sengaja, Anda dapat mengunci hingga 3 peta.

Menyiapkan ruangan untuk pemetaan
Sebelum Anda mulai melakukan pemetaan, pastikan untuk:
- Rapikan area.

- Tempatkan perabotan di tempat yang semestinya.

- Menyingkirkan rintangan kecil dan longgar.

H Catatan: Hal ini penting agar rintangan tidak tersimpan secara permanen
pada peta.

- Buka semua pintu di dalam ruangan dan tutup pintu yang mengarah ke luar
= = ruangan.
N

(]
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i | Penting: Pastikan robot tidak dapat terhalang selama penggunaan.

Membuat peta

Bl Penting: Selama pemetaan, robot Anda tidak akan membersihkan.

Bl Penting: Untuk membuat peta lantai, sangat penting untuk menempatkan
stasiun di lantai yang ingin Anda petakan karena robot harus berada di stasiun
saat memulai dan mengakhiri pemetaan. Jika Anda ingin membuat peta lantai 2,
stasiun harus ditempatkan di sana selama proses pemetaan. Setelah itu, peta
lantai ini dapat digunakan meskipun stasiun berada di lantai lain.

Beri tahu robot Anda tempat yang tidak boleh dibersihkan
dengan zona pembersihan terbatas

Di aplikasi, Anda dapat mengatur area-area terlarang untuk menentukan

tempat yang boleh dan tidak boleh dibersihkan oleh robot.

Dinding virtual dan zona Dilarang Dilewati

Buat dinding virtual & dan zona Dilarang Dilewati ® untuk area-area yang tidak

boleh dimasuki oleh robot. Anda dapat membuat contoh dinding virtual dan

zona Dilarang Dilewati untuk:

- Melindungi benda-benda mudah pecah. Robot tidak dapat mendeteksi
rintangan kecil seperti sepatu, mainan, atau kabel, atau permukaan yang
berkilat, transparan (misalnya kaca), atau permukaan yang gelap.

- Mencegah robot terjebak selama pembersihan.

B catatan: Robot dapat tersangkut di karpet bertumpuk tinggi, karpet
dengan rumbai-rumbai, atau permadani yang sangat ringan seperti di kamar
mandi. Robot juga tidak dapat mendeteksi kabel di lantai.

- Melindungi robot.

B Catatan: Robot harus dijauhkan dari cairan dan area basah seperti
mangkuk hewan peliharaan dan nampan pot tanaman.

H Penting: dinding virtual dan zona Dilarang Lewat tidak boleh digunakan
untuk mencegah bahaya.

Bl Penting: dinding virtual dan zona Dilarang Lewat tidak boleh menghalangi
robot untuk kembali ke stasiun.
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Zona Dilarang Dipel
Buat zona Dilarang Dipel @ untuk mencegah robot mengepel karbet atau
permadani.

Bl Catatan: Robot akan menghindari zona Dilarang Dipel ketika penahan kain
pel terpasang. Ketika penahan kain pel tidak terpasang pada robot, robot akan
menyedot debu zona Dilarang Dipel.

Cara robot Anda membersihkan

Rutinitas

Di aplikasi, rutinitas pembersihan berikut dapat dipilih:
Deskripsi

Pembersihan
rutin

Pembersihan rutin dimaksudkan untuk rutinitas pembersihan harian normal Anda. Robot
membersihkan setiap ruangan berdasarkan pengaturan yang Anda tentukan dan simpan
di dalam rencana pembersihan. Jika lingkungan tidak dikenali, robot akan memetakan
lingkungan dan secara bersamaan memvakumnya (robot tidak mengepel dalam hal ini).
Setelah selesai, robot akan kembali ke stasiun.

Pembersihan
kustom

Pembersihan kustom dapat digunakan agar robot melakukan tindakan pembersihan pada

saat-saat khusus. Anda dapat menyesuaikan rutinitas pembersihan robot sesuai keinginan

Anda. Anda dapat mengatur tiga opsi berikut.

- Ruangan: robot membersihkan satu atau beberapa ruangan dengan urutan yang Anda
tentukan.

- Zona: robot membersihkan zona di ruangan yang Anda tentukan.

- Spot: robot membersihkan di area seluas 1,5 kali 1,5 meter di spot tertentu di rumah
Anda yang ingin dibersihkan.

H Catatan: dengan pembersihan spot, letakkan robot di tengah-tengah area persegi
yang Anda inginkan agar dibersihkan oleh robot.

Setelah memilih salah satu opsi di atas, Anda dapat memilih mode pembersihan dan
menyesuaikan preferensi pembersihan dan pengaturan lanjutan Anda.
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Mengatur preferensi pembersihan, pengaturan lanjutan, dan
urutan pembersihan

Mode

Di aplikasi, Anda dapat memilih lima mode pembersihan yang berbeda untuk
setiap ruangan. Ini adalah mode-mode standar yang dapat digunakan di
sebagian besar situasi. Anda dapat mengkustomisasi mode pembersihan
dengan menyesuaikan preferensi pembersihan dan pengaturan lanjutan.

Mode pembersihan
Deskripsi

Basah & kering

Robot memvakum dan mengepel lantai secara bersamaan. Mode ini dimaksudkan
untuk pembersihan rutin lantai keras.

Y PENTING: Untuk mengepel lantai keras yang sensitif, seperti lantai
parket, atur ketinggian air di aplikasi ke tingkat terendah.

Kering Robot hanya memvakum lantai. Mode ini dapat digunakan untuk area yang tidak
boleh dipel.
Senyap Robot membersihkan dengan kebisingan minim. Daya isap diturunkan dan
peringatan suara dibisukan.
Intensif Robot memvakum dan mengepel lantai secara bersamaan dan dengan kekuatan
penuh. Mode ini dimaksudkan untuk pembersihan area-area kecil secara menyeluruh.
Perlu diperhatikan bahwa mode ini tidak disarankan untuk membersihkan area-area
yang luas. Robot melewati area tersebut sebanyak 5 kali, sehingga waktu
pembersihan dan penggunaan baterai akan meningkat secara signifikan.
Individu Untuk mode ini, Anda dapat memilih semua pengaturan dari awal.
Preferensi pembersihan
Untuk setiap mode pembersihan, Anda dapat menyesuaikan preferensi
pembersihan berikut:
Pengaturan Deskripsi
Daya isap@

Mengubah daya isap:

- Eco: untuk pembersihan efisien dengan konsumsi energi yang rendah dan
tingkat kebisingan yang rendah.

- Normal: untuk pembersihan rutin dan pembersihan debu halus secara efektif
pada lantai keras dengan keseimbangan optimal antara daya dan efisiensi.

- Tinggi: untuk membersihkan lantai yang luas secara menyeluruh. Dapat
membersihkan lebih banyak dalam sekali pengisian daya daripada mode maks.

- Maks: ideal untuk membersihkan kotoran besar seperti remah-remah. Daya isap
yang kuat membersihkan partikel debu halus yang tersembunyi rapat di dalam
karpet dan celah-celah.
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Deskripsi

Tingkat kelembapan
pel

Menentukan laju aliran yang dipompa dari tangki air elektrik ke kain pel:

Y PENTING: Jangan menambahkan air panas atau deterjen pembersih
ke dalam tangki air.

- Tidak ada: Matikan kebasahan pengepelan untuk karpet dan lantai kayu tanpa
pelapis.

- Rendah: untuk mengepel lantai sensitif seperti parket. Kombinasi antara
memvakum dan mengepel menghilangkan lebih banyak debu halus daripada
hanya memvakum.

- Sedang: optimal untuk pembersihan basah & kering rutin. Pel menghilangkan
kotoran dan bakteri di permukaan untuk menjaga rumah Anda tetap bersih dan
sehat.

- Tinggi: untuk rumah bersih tanpa noda. Direkomendasikan untuk
mengombinasikan pengaturan ini dengan 2 atau 5 kali pengulangan jalur
pembersihan untuk pembersihan intensif.

Pengulangan jalur
pembersihan

Tentukan jumlah lintasan pembersihan. Satu kali lintasan sudah cukup untuk
pembersihan normal. Robot dapat diprogram untuk melakukan 2 atau 5 kali lintasan
untuk membersihkan secara intensif. Sebaiknya hanya pilih opsi ini untuk area
pembersihan tertentu karena berdampak pada durasi pembersihan.

Pengaturan

Pengaturan lanjutan

Untuk setiap mode pembersihan, Anda dapat menyesuaikan pengaturan
lanjutan berikut:

Deskripsi

Peningkatan khusus
karpet @

Menghidupkan atau mematikan peningkatan khusus karpet. Robot secara otomatis
meningkatkan daya isap ketika melewati karpet atau permadani. Sebaiknya aktifkan
pengaturan ini.

Menggunakan robot Anda

Menyiapkan untuk proses pembersihan

Sebelum Anda memulai robot untuk proses pembersihan:
- Pasang kain pel yang dapat dicuci ke penahan kain pel.

Y PENTING: Penahan kain pel dapat dilepas. Namun, saat menggunakan
robot dengan penahan kain pel, kain pel yang dapat dicuci harus selalu
terpasang pada penahan kain pel, bahkan ketika Anda menggunakan robot
tanpa mengepel. Hal ini untuk mencegah kerusakan pada lantai dan
penahan kain pel selama penggunaan.

- Singkirkan semua kabel, kawat, tali, dan benda-benda kecil seperti sepatu
dan mainan dari lantai untuk mencegah robot terjerat oleh benda-benda
tersebut.

- Buka semua pintu dalam ruangan.

- Basahi pel terlebih dahulu untuk mengoptimalkan hasil.
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Memulai program pembersihan pertama Anda melalui aplikasi

Mulai
1 Buka aplikasi.

2 Pilih program pembersihan: Pembersihan rutin atau Pembersihan kustom.
3 Tekan tombol 'mulai'.

Bl Catatan: Jika level daya baterai terlalu rendah, pembersihan tidak dapat
dimulai. Tunggu sampai daya robot cukup terisi sebelum Anda memulai proses
pembersihan.

Berhenti

1 Tekan tombol Jeda di aplikasi. Robot berhenti.

2 Tekan tombol Mulai lagi. Robot kembali berjalan.

3 Tekan tombol Utama & pengisian daya. Robot kembali ke stasiun.

Menggunakan robot tanpa aplikasi

H catatan: Untuk pengalaman yang optimal, kami sarankan untuk
menggunakan aplikasi.

Tanpa aplikasi, Anda dapat menggunakan dua tombol pada robot untuk
mengoperasikannya:
- Tombol daya

- Tekan lama (3 dtk) untuk menghidupkan dan mematikan robot.

- Tekan sebentar untuk mulai membersihkan atau menjeda pembersihan.
Tekan lagi untuk melanjutkan pembersihan.

- Tombol utama

- Tekan sebentar (saat robot tidak sedang membersihkan): robot akan
mencari stasiun dan mengisi daya.

- Tekan sebentar selama pembersihan: robot akan berhenti membersihkan.
Tekan sebentar lagi: robot akan kembali ke stasiun untuk mengisi daya.

- Tekan sebentar saat robot sedang kembali ke stasiun: robot akan menjeda
perjalanan ke stasiun. Tekan lagi agar robot melanjutkan perjalanan
menuju stasiun.

Saat dioperasikan secara manual, robot akan memvakum dan mengepel.
Namun, jika tangki air kosong, robot tidak akan mengepel.
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Pola pembersihan robot Anda
Robot membersihkan rumah secara terstruktur. Robot membersihkan ruangan
demi ruangan dan selalu memulai dengan membersihkan bagian tepi ruangan
b terlebih dahulu sebelum membersihkan permukaan lain.

Kembali ke stasiun

Setelah menyelesaikan proses pembersihannya, robot akan secara otomatis
060 kembali ke stasiun untuk mengisi ulang daya.
&)
<

Ketika daya baterai rendah (<20%) saat membersihkan, robot secara otomatis
kembali ke stasiun untuk mengisi ulang. Setelah daya baterai terisi, robot
melanjutkan dari posisi yang ditinggalkannya.

Pembersihan dan perawatan

Waktu pemeliharaan

Item Membersihkan Penggantian

Kain pel yang dapat dicuci  Setiap kali selesai 3-6bulan
digunakan

Sikat utama Bulanan 6-12bulan

Filter yang dapat dicuci Bulanan 3-6bulan

Sikat samping Bulanan 6-12 bulan
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Roda utama & roda Bulanan -
universal

Sensor navigasi laser 360°  Bulanan -
(LIDAR)

Sensor: Bulanan -
- Penerima sinyal
inframerah untuk
menemukan stasiun
- Pemancar sinyal
inframerah untuk
berkomunikasi dengan
stasiun
- Sensor turunan (3x)

Kontak pengisian daya Bulanan -
pada robot dan stasiun

Sensor untuk mendeteksi 6 bulan -
penempatan wadah debu
dan tangki air

Wadah debu Kosongkan wadah debu
setiap kali selesai
digunakan

Cara membersihkan kain pel dan wadah debu
Membersihkan kain pel yang dapat dicuci

1 Tarik kain pel yang dapat dicuci dari kain velcro dan dorong sisi lurus dari kain
pel yang dapat dicuci hingga keluar dari slot.
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2 Bilas dan bersihkan kain pel yang dapat dicuci dengan air atau cuci di mesin
cuci.

3 Biarkan kain pel yang dapat dicuci kering sendiri di udara terbuka.

B Catatan: Jangan gunakan cara-cara lain untuk mengeringkan kain pel
yang dapat dicuci.

Membersihkan wadah debu
1 Tarik wadah debu keluar dari tangki air.

2 Buka tutup wadah debu dan tuang kotoran keluar dari wadah debu.

Hl Catatan: Jangan keliru antara tutup wadah debu dengan tutup filter yang
dapat dicuci.

3 Buka tutup filter yang dapat dicuci dan tarik keluar filter udara yang dapat
dicuci.
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4 Bilas filter yang dapat dicuci dengan air dan kering anginkan di udara
terbuka.

H Catatan: Jangan gunakan deterjen pembersih.

B Catatan: Jangan gunakan cara-cara lain untuk mengeringkan filter yang
dapat dicuci.

5 Sandarkan filter yang dapat dicuci ke pengunci filter wadah debu dan dorong
masuk.

6 Tekan filter yang dapat dicuci.

7 Pasang kembali tutup filter yang dapat dicuci.

8 Geser masuk wadah debu kembali ke tangki air.

Membersihkan tangki air

1 Tekan tombol pelepas tangki air.
2 Tarik tangki air keluar dari robot.

3 Lepaskan wadah debu dari tangki air.

4 Bilas tangki air dengan air keran
5 Keringkan bagian luar tangki air dengan kain.

H catatan: Jangan gunakan deterjen pembersih.

B PENTING: Jangan mencuci tangki air di mesin pencuci piring.

6 Biarkan tutup tangki air terbuka dan biarkan bagian dalam tangki air
mengering sendirinya.

B Catatan: Jangan gunakan cara-cara lain untuk mengeringkan tangki air.
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Pasang kembali wadah debu ke tangki air.

Isi tangki air dari lubang tangki air. Masukkan tangki air di lokasi yang tepat.
B Catatan: Pastikan bagian luar tangki air kering.

H Catatan: Jangan gunakan deterjen pembersih.

Membersihkan sikat utama

1
2
3

Letakkan robot secara terbalik pada permukaan yang rata dan stabil.
Tekan tombol-tombol pelepas penutup sikat secara bersamaan.
Angkat dan lepaskan penutup sikat.

Keluarkan sikat utama dengan cara ditarik.
Gunakan alat pembersih untuk memotong rambut.

Hilangkan rambut dan kotoran dari sikat utama.

K3 Tips: Gunakan ujung sikat alat pembersih untuk menghilangkan kotoran
pada sikat utama.

Dorong kembali tutup di ujung sikat utama jika Anda melepasnya.
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8 Pasang sikat utama di lokasi yang benar. Cocokkan pasak berbentuk persegi
dengan lubang bentuk persegi dan masukkan sikat ke posisinya.

9 Letakkan bibir penutup sikat pada lubang yang tepat.
10 Tekan penutup sikat ke dalam.

Membersihkan sikat samping

1 Letakkan robot secara terbalik pada permukaan yang rata dan stabil.

2 Lepaskan sikat samping.

3 Gunakan sikat dengan bulu lembut (misalnya sikat gigi) untuk membersihkan
debu atau kotoran dari sikat samping dan robot.
K2 Tips: Anda dapat menggunakan ujung sikat alat pembersihan untuk
menghilangkan debu atau kotoran dari sikat samping dan robot.
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4 Pasang sikat samping dengan memasukkannya ke posisi yang benar di
bagian bawah robot.

Membersihkan roda utama dan roda caster depan

1 Letakkan robot secara terbalik pada permukaan yang rata dan stabil.
2 Gunakan sikat dengan bulu lembut (misalnya sikat gigi) untuk membersihkan
debu atau kotoran dari roda caster depan dan roda utama.

K2 Anda dapat menggunakan ujung sikat alat pembersihan untuk
menghilangkan debu atau kotoran dari roda.

Membersihkan sensor, titik kontak, dan jendela sinyal IR

Untuk mempertahankan performa pembersihan yang baik, Anda harus
membersihkan sensor, titik kontak, dan jendela sinyal IR secara teratur.

1 Lepas sambungan kabel stasiun dari stopkontak
2 Gunakan kain kering yang lembut. Jika perlu, sedikit basahi kain.
3 Bersihkan komponen.
B Catatan: Jangan gunakan deterjen pembersih.
4 Keringkan komponen dan permukaan dengan kain kering.

H catatan: Jangan gunakan cara-cara lain untuk mengeringkan komponen.

Penyimpanan jangka panjang
1 Isi daya baterai hingga penuh.
2 Simpan robot dalam kisaran suhu di bawah +35 °C dan di atas 8 °C.
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Tanda antarmuka pengguna dan artinya

Tanda Keterangan tanda Arti tanda

Lampu di dua tombol pada robot Robot sedang mengisi daya.
berkedip perlahan.

Lampu di dua tombol pada robot Daya baterai robot terisi penuh.
terus menyala.

Lampu indikator di stasiun menyala  Stasiun sudah ditancapkan, tetapi robot

terus. tidak terhubung.

Lampu indikator di stasiun mati. Steker stasiun dicabut, dan robot tidak
terhubung.

Lampu indikator di stasiun mati. Stasiun sudah ditancapkan, dan robot

terhubung.
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Tanda Keterangan tanda Arti tanda
Lampu di dua tombol pada robot Robot berada dalam mode pengaturan
berkedip oranye. Wi-Fi.
Lampu robot mati. Robot telah memasuki mode tidur.

Robot akan masuk ke mode tidur jika
belum kembali ke stasiun. Tekan tombol

on/off selama 3 detik atau lebih lama
(@) untuk membangunkan robot.
\ 1‘ Kemudian kirimkan ke stasiun melalui

aplikasi atau dengan menekan tombol
'rumah’.

Mereset/memulihkan robot

Anda dapat mengatur ulang/memulihkan robot dengan menekan dan
menahan tombol rumah dan on/off di bagian atas robot selama 15 detik.

H Catatan: Setelah mereset/memulihkan robot, robot perlu menghubungkan
kembali aplikasi, dan pengaturan yang relevan dalam aplikasi akan dihapus.

Penggantian

Memesan aksesori

Untuk membeli aksesori atau suku cadang, kunjungi
www.philips.com/myrobot3000 atau kunjungi dealer Philips Anda. Anda juga
dapat menghubungi Pusat Layanan Pelanggan di negara Anda (lihat brosur
garansi internasional untuk rincian kontak).

Suku cadang pengganti:

D

XV1430 Pel pengganti yang dapat
dicuci
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XV1433 Kit pemeliharaan dengan 2
filter, 1 sikat utama, dan 1
sikat samping.

Melepas baterai isi ulang

Ikuti petunjuk di bawah ini untuk mengeluarkan baterai isi ulang. Anda juga
dapat membawa robot ke pusat layanan Philips untuk melepas baterai isi ulang.
Hubungi Pusat Layanan Konsumen Philips di negara Anda untuk alamat pusat
layanan terdekat.

Lakukan semua tindakan pencegahan demi keselamatan yang
diperlukan ketika menggunakan alat untuk membuka produk dan
ketika membuang baterai isi ulang.

Peringatan: Sebelum mengeluarkan baterai, pastikan bahwa
produk sudah dicabut dari stasiun dan daya baterai sudah benar-
benar habis.

1 Mulai robot dari suatu tempat di dalam ruangan, bukan dari stasiun.

2 Biarkan robot beroperasi sampai baterai isi ulang habis untuk memastikan
baterai isi ulang benar-benar habis sebelum Anda melepas dan
membuangnya.
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J’ 3 Buka sekrup tutup wadah baterai dan buka tutupnya.

fo o

4 Angkat baterai isi ulang dan lepaskan dengan menekan klip kecil pada
konektor baterai untuk melepaskan konektor baterai.

5 Bawa robot dan baterai isi ulang ke tempat pengumpulan untuk limbah
listrik dan elektronik.

Garansi dan dukungan

Jika Anda membutuhkan informasi atau dukungan, silakan kunjungi
www.philips.com/support atau bacalah pamflet garansi internasional.

Robot pembersih vakum Anda telah dirancang dan dikembangkan dengan
sangat hati-hati. Jika robot Anda ternyata membutuhkan perbaikan, Pusat
Layanan Konsumen di negara Anda akan membantu Anda mengatur perbaikan
yang diperlukan dalam waktu sesingkat mungkin dan dengan kenyamanan
maksimal. Jika tidak ada Pusat Layanan Konsumen di negara Anda, kunjungi
dealer Philips setempat.

Pembuangan dan daur ulang

Jangan buang robot ke tempat sampah biasa. Pastikan untuk membawanya ke
fasilitas daur ulang peralatan listrik.

Mengatasi masalah

Bab ini merangkum masalah yang paling umum terjadi pada alat Anda. Jika
Anda tidak dapat menyelesaikan masalah dengan informasi di bawah, buka
aplikasi robot Philips HomeRun atau kunjungi
www.philips.com/myrobot3000, yang juga menyediakan video dukungan
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dan pertanyaan umum. Anda juga dapat menghubungi Pusat Layanan
Konsumen di negara Anda.

Masalah Kemungkinan penyebab  Solusi
Robot tidak mau hidup. Daya baterai tinggal sedikit. Isi ulang daya robot di stasiun sebelum
digunakan.
Suhu ruangan terlalu dingin Gunakan robot pada suhu antara 8 °C dan
atau terlalu panas. 35°C.
Robot tidak dapat Robot sudah tidak dalam mode Kembalikan robot ke mode penyandingan
disandingkan dengan penyandingan. dengan menahan tombol utama dan
aplikasi. tombol on/off secara bersamaan (lampu

akan berkedip oranye).

Koneksi (sinyal) Wi-Fi tidak Taruh robot di area dengan sinyal Wi-Fi
bagus. yang baik.

Jaringan Wi-Fi yang dipilih Pastikan Anda memilih jaringan Wi-Fi yang
salah. benar.

Kata sandi yang digunakan Pastikan Anda menggunakan kata sandi
salah. Wi-Fi yang benar.

Model robot yang dipilih dalam Pastikan Anda memilih model robot yang
aplikasi salah. benar.

Aplikasi yang diunduh salah Selalu gunakan aplikasi yang Anda unduh
melalui kode QR dari panduan memulai

cepat.
Aplikasi dan robot Robot berada di luar jangkauan Tunggu hingga robot kembali ke area
kehilangan koneksi. sinyal Wi-Fi. dengan sinyal Wi-Fi yang baik.

Robot telah memasuki mode Robot akan masuk ke mode tidur jika

tidur. belum kembali ke stasiun. Tekan tombol
on/off selama 3 detik atau lebih lama
untuk membangunkan robot. Kemudian
kirimkan ke stasiun melalui aplikasi atau
dengan menekan tombol 'rumah'.

Kata sandi Wi-Fi telah diubah.  Ketika detail Wi-Fi berubah: tambahkan
lagi robot ke aplikasi.

Nama jaringan Wi-Fi telah Ketika detail Wi-Fi berubah: tambahkan
diubah. lagi robot ke aplikasi.
Akun aplikasi diubah. Jika detail akun telah diubah, tambahkan

robot ke aplikasi lagi.

Email dengan kode verifikasi  Email kode verifikasi mungkin ~ Tunggu email lebih dari satu menit.
belum diterima. memerlukan waktu hingga
satu menit untuk sampai.

Email belum dikirimkan. Klik tombol "kirim ulang".
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Masalah Kemungkinan penyebab  Solusi
Email mungkin masuk ke folder Periksa folder 'spam' atau 'sampah’.
'spam’ atau 'sampah'. (Alamat e-mail pengirim dimulai dengan:
HomeRun_noreply@).
Alamat email yang digunakan  Periksa apakah Anda menggunakan alamat
salah. email yang benar.
Ponsel atau komputer tidak Pastikan ponsel atau komputer memiliki
memiliki koneksi internetyang  koneksiinternet yang baik.
baik untuk menerima email.
Robot tidak dapat Stasiun telah dipindahkan Kembalikan stasiun di tempat yang sama

menemukan stasiun.

selama proses pembersihan.

seperti sebelum proses pembersihan
dimulai.

Stasiun tidak terhubung ke
catu daya.

Sambungkan stasiun ke catu daya.

Sensor pada robot dan/atau
stasiun kotor.

Bersihkan semua sensor robot dan stasiun.

Zona Dilarang Dilewati
ditempatkan terlalu dekat
dengan stasiun

Jangan simpan zona Dilarang Dilewati
terlalu dekat dengan stasiun.

Stasiun ditempatkan di tempat
dengan cahaya yang sangat
terang.

Jangan letakkan stasiun di tempat dengan
cahaya yang sangat terang (seperti cahaya
matahari langsung) karena dapat
mengganggu sinyal inframerah.

Robot mendorong stasiun.

Stasiun tidak ditempatkan di
dekat dinding.

Tempatkan stasiun dengan membelakangi
dinding.

Sensor pada robot dan/atau
stasiun kotor.

Bersihkan semua sensor robot dan stasiun.

Stasiun ini tidak memiliki ruang
yang cukup di sekelilingnya
(0,5 meter di setiap sisi dan 1,5
m di bagian depan).

Pastikan stasiun memiliki ruang yang cukup
di sekelilingnya.

Robot tidak membersihkan
dengan baik.

Wadah debu robot sudah
penuh.

Kosongkan wadah debu robot.

Tangki air kosong.

Isi ulang tangki air saat diperlukan.

Rintangan tersangkut di sikat.

Singkirkan semua rintangan dari sikat.

Filter belum dibersihkan.

Bersihkan filter secara teratur.

Filter belum dipasang kembali
atau tidak dipasang dengan
benar.

Pasang kembali filter dengan benar.
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Masalah

Kemungkinan penyebab

Solusi

Pel yang dapat dicuci perlu
diganti.

Ganti pel XV1430 yang dapat dicuci. Beli
pel baru XV1430 yang dapat dicuci melalui
aplikasi atau di
www.philips.com/myrobot3000

Robot tidak menggunakan
atau hanya sedikit
menggunakan air selama
mengepel.

Ketinggian air disetel terlalu
rendah.

Tambah ketinggian air di aplikasi.

Terlalu banyak air yang
keluar dari pel/robot
membuat lantai terlalu
basah.

Ketinggian air disetel terlalu
tinggi.

Kurangi ketinggian air di aplikasi.

Y PENTING: Untuk mengepel lantai keras
yang sensitif, seperti lantai parket, atur
ketinggian air di aplikasi ke tingkat
terendah.

Robot melewatkan area
yang harus
dibersihkan/robot tidak
membersihkan seluruh
area/robot mulai
melewatkan titik-titik
tertentu

Sensor robot mulai kotor.

Bersihkan sensor robot dengan kain kering.

Robot ini bekerja di atas lantai
yang dipoles licin.

Pastikan lantai dikeringkan sebelum robot
mulai membersihkannya.

Robot tidak dapat menjangkau
area tertentu yang terhalang
oleh perabotan atau
penghalang.

Rapikan area yang akan dibersihkan
dengan meletakkan perabotan dan benda-
benda kecil pada tempatnya.

Area pembersihan tidak rapi.

Singkirkan benda-benda kecil dari lantai
dan rapikan area pembersihan sebelum
robot mulai membersihkan.

Robot menjaga margin
keselamatan pada jarak yang
dekat dengan zona Dilarang
Dilewati dan zona Dilarang
Dipel, dan hal ini dapat
menyebabkan robot tidak akan
melewati area tertentu.

Buatlah zona Dilarang Dilewati atau zona
Dilarang Dipel di aplikasi sedikit lebih kecil.

Robot terhalang oleh dirinya
sendiri karena mengisap
kabel.

Ada kabel di lantai yang tidak
dapat dideteksi oleh robot.

Hentikan robot dan lepaskan penutup
sikat. Keluarkan sikat utama dan periksa
apakah ada sesuatu yang tersangkut di
sikat samping: lepaskan sikat samping,
singkirkan kabelnya, pasang kembali sikat
samping. Singkirkan semua kabel dari
lantai sebelum Anda memulai proses
pembersihan.
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Solusi

Robot terjatuh dari tangga.

Sensor turunan di bagian
bawah robot kotor.

Bersihkan sensor turunan di bagian bawah
robot.

Terdapat benda yang
ditempatkan di anak tangga

paling atas yang dideteksi oleh

robot dan dianggap aman
untuk dilewati.

Singkirkan benda apa pun yang ada di
anak tangga paling atas.

Robot tidak mengisi daya
atau menghabiskan daya
dengan sangat cepat.

Robot disimpan di tempat yang

terlalu panas atau terlalu
dingin.

Isi daya dan simpan robot pada suhu
antara 8 °Cdan 35 °C.

Terdapat penumpukan busa
dalam tangki air dan robot
bergerak secara aneh.

Deterjen telah ditambahkan ke

dalam tangki air, sehingga
robot menjadi licin.

Jangan pernah menambahkan deterjen ke
dalam tangki air lagi. Bersihkan robot dan
rodanya, termasuk membilas tangki air
secara menyeluruh.

Robot mengeluarkan suara
yang tidak normal.

Filter belum dipasang kembali

atau tidak dipasang dengan
benar.

Periksa apakah filter terpasang dengan
benar.

Sikat sudah tidak berputar.

Rambut tersangkut di sikat
utama.

Singkirkan rambut dengan alat pembersih
sikat yang disertakan bersama robot.

Rintangan lain tersangkut di
sikat.

Singkirkan rintangan lain dari sikat.

Sikat utama tidak terpasang
dengan benar.

Lepaskan sikat utama dan pasang kembali.

Ketika sikat utama tidak terpasang dengan
benar: pasang kembali poros persegi
dengan benar ke dalam lubang persegi.

Sikat samping berubah
bentuk.

Ada sesuatu yang tersangkut di

sikat samping.

Taruh sikat di dalam air panas selama
beberapa saat dan biarkan kering.

Beli sikat samping baru melalui aplikasi
atau di www.philips.com/myrobot3000

Robot tidak mau berjalan di
lantai berwarna hitam.

Robot mengira lantai yang
hitam pekat adalah lubang -
deteksi tebing diaktifkan.

Pastikan lampu dinyalakan di ruangan
dengan lantai berwarna hitam pekat.

Bersihkan sensor turunan di bagian bawah
robot.

Jadwal telah dibuat, tetapi
robot tidak mulai
membersihkan sesuai
dengan jadwal.

Fungsi 'jangan ganggu'
mungkin diaktifkan.

Periksa di aplikasi apakah fungsi 'jangan
ganggu' diaktifkan pada waktu yang
bersamaan dengan jadwal.

Robot dalam mode tidur.

Pastikan robot sedang mengisi daya di
stasiun.
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Masalah

Kemungkinan penyebab

Solusi

Robot akan masuk ke mode tidur jika
belum kembali ke stasiun. Tekan tombol
on/off selama 3 detik atau lebih lama
untuk membangunkan robot. Kemudian
kirimkan ke stasiun melalui aplikasi atau
dengan menekan tombol 'rumah'.

Zona waktu yang dipilih dalam
aplikasi salah.

Anda dapat mengubah zona waktu di
dalam aplikasi pada menu 'Akun Saya' di
bagian 'Profil".

Robot kehilangan koneksi
dengan jaringan Wi-Fi.

Pastikan jaringan Wi-Fi berfungsi.

Daya baterai robot kosong.

Pastikan stasiun tersambung ke catu daya.

Tidak dapat masuk ke akun
aplikasi robot.

Alamat email telah diubah.

Buat akun aplikasi baru apabila alamat
email telah diubah.

Kata sandi salah.

Masukkan sandi baru yang benar.

Jika Anda lupa kata sandi, klik 'lupa kata
sandi' dan ikuti langkah-langkahnya.

Wilayah negara yang dipilih
salah.

Pilih wilayah negara yang benar di dalam
aplikasi.

Pesan pop-up tentang
pembaruan aplikasi atau
firmware terus-menerus
diterima.

Pembaruan aplikasi atau
firmware tidak diinstal.

Demi perbaikan robot secara
berkelanjutan, kami menyarankan Anda
menginstal semua pembaruan.

Aplikasi robot Philips
HomeRun tidak tersedia di
negara saya.

VPN mungkin memblokir akses
ke informasi negara yang
benar.

Nonaktifkan layanan VPN yang Anda
gunakan.

Akun Google atau Apple
mungkin diatur ke negara lain.

Ubah informasi akun Google atau Apple
agar sesuai dengan negara tempat Anda
membeli robot.

Pembaruan firmware gagal.

Daya baterai terlalu lemah

Daya baterai robot harus lebih dari 20%
untuk menginstal pembaruan.

Robot tidak berada di stasiun

Pastikan robot sedang mengisi daya di
stasiun saat menginstal pembaruan.

Sinyal Wi-Fi tidak bagus.

Pastikan robot berada di tempat dengan
sinyal wifi yang kuat

Robot sudah selesai
memetakan, tetapi saya
tidak melihat peta di aplikasi.

Robot tidak memulai dan
menyelesaikan peta di stasiun.

Untuk membuat peta, pastikan robot
memulai dan menyelesaikan pemetaan di
stasiun. Setelah peta disimpan di aplikasi,
Anda dapat menggunakan robot tanpa
stasiun.
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Masalah Kemungkinan penyebab  Solusi

Peta saya hilang dari aplikasi. Jumlah peta sudah maksimal.  Robot akan membuat peta baru ketika
mengenali lingkungan baru. Jika Anda
sudah memiliki 5 peta, robot akan
mengganti peta lawas dengan yang baru.
Untuk memastikan robot tidak menimpa
peta lawas, kunci peta tersebut di aplikasi.
Anda dapat mengunci 3 peta secara
bersamaan.
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Kandungan

Pengenalan
Gambaran keseluruhan produk

Sebelum penggunaan pertama

Membuat persediaan untuk guna

Isyarat boleh dengar

Bagaimana robot anda berfungsi

Menggunakan robot anda

Pembersihan dan penyelenggaraan
Isyarat antara muka pengguna dan maknanya
Tetap semula/pulihkan robot

Penggantian

Jaminan dan sokongan

Pembuangan dan kitar semula
Penyelesai Masalah

Pengenalan

Tahniah atas pembelian Philips HomeRun Vacuum dan Mop robot 3000 Series
Aqua! Untuk memanfaatkan kelebihan robot anda dengan sepenuhnya dan
mengakses semua fungsi lanjutan, anda boleh memuat turun dan memasang
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aplikasi robot Philips HomeRun. Anda juga boleh mendapatkan video sokongan

dan soalan lazim dalam aplikasi tersebut atau lawati
www.philips.com/myrobot3000.

Baca buku kecil keselamatan yang berasingan dengan teliti sebelum
menggunakan robot ini buat pertama kali dan simpan buku kecil ini untuk
rujukan masa hadapan.
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Gambaran keseluruhan produk

Butang hidup/mati
Butang rumah
Penutup atas
Navigasi laser 360° (LiDAR)
Salur keluar udara
Penuras boleh cuci
Penutup penuras boleh cuci
Penutup kosong bekas habuk
Bekas habuk

0 Salur masuk air

Voo ~NOOU D WN =
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11 Butang pelepasan tangki air

12 Tangki air

13 Penutup berus

14 Berus utama

15 Suis kuasa hidup/mati

16 Roda dwipaksi hadapan

17 Sensor antijatuh (3x)

18 Titik sentuh pengecasan (robot)
19 Sensor untuk memandu robot kembali ke stesen (3x).
20 Berus sisi

21 Roda utama

22 Pemegang pad mop

23 Pad mop boleh cuci (2x)

24 Lampu penunjuk

25 Stesen (Pengecasan)

26 Soket kord kuasa

27 Titik sentuh pengecasan (stesen)
28 Lapik

29 Penyesuai

30 Alat pembersihan berus

Sebelum penggunaan pertama

Keluarkan perkakas daripada kotak buangkan semua bungkusan.

2 Tanggalkan penutup pelindung.

3 Jika anda melihat sebarang tanda kerosakan yang ketara, pergi ke
www.philips.com/support atau hubungi Pusat Khidmat Pelanggan di
negara anda.
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Membuat persediaan untuk guna

K3 Petua memilih lokasi terbaik untuk memasang stesen:

Jangan letak stesen di bawah cahaya matahari yang terang atau di bawah
perabot. Ini akan menghalang isyarat inframerah yang membantu robot
mencari jalan kembali ke stesen.

Pasangkan stesen di atas permukaan yang rata bersandarkan dinding.
Pasangkan stesen di atas lantai keras.

Jangan letakkan stesen dekat dengan tangga atau sumber pemanasan
(radiator).

Pasang di lokasi yang mempunyai liputan Wi-Fi yang baik.

Pasangkan stesen

Pasang stesen dalam dimensi yang betul untuk penempatan.

H Nota: Berikan ruang 0.5 meter di sisi stesen dan 1.5 meter di hadapan
stesen.

Sabungkan stesen ke bekalan kuasa.

Pastikan baki bahagian kabel kuasa disembunyikan dengan baik di belakang
stesen supaya robot tidak dapat bergerak di atasnya.

Pasangkan pemegang pad mop dan pad mop boleh cuci

1 Pasangkan pemegang pad mop pada bahagian bawah tangki air pada robot.

2 Leretkan bahagian lurus pad mop boleh cuci dalam slot pemegang pad mop

yang betul dan pasangkan pad mop boleh cuci pada bahan velkro yang
terdapat pada pemegang pad mop.



68 Bahasa Melayu

Mengecas robot

1 Tekan suis hidup/mati pada bahagian bawah robot untuk menghidupkan
robot.

2 Pusingkan robot ke kedudukan yang betul dan letakkan robot di atas lantai di
hadapan stesen.

3 Pastikan stesen disambungkan ke soket dinding.

4 Tekan butang rumah. Robot bergerak ke kedudukan yang betul di stesen.
5 Tunggu sehingga robot dicas sepenuhnya.

Jika bateri telah habis, robot tidak akan bergerak sendiri ke kedudukan yang

betul. Dalam hal ini, ikuti langkah-langkah yang berikutnya:

1 Pusingkan robot ke kedudukan yang betul dan letakkan robot di atas lantai di
hadapan stesen. Tangki air tidak harus menghadap stesen.

2 Jajarkan titik sentuh pengecasan pada bahagian depan bawah robot dengan
titik sentuh pengecasan pada stesen.

3 Tolak robot pada stesen supaya sesentuh pengecasan robot bersentuhan
dengan sesentuh pengecasan pada stesen.

H Nota: Pastikan robot berada dalam kedudukan yang betul dan mula
mengecas. Lampu pada dua butang di bahagian atas robot berkelip dengan
perlahan-lahan. Jika bateri habis, ia mungkin akan mengambil sedikit masa
sebelum robot menunjukkan ia sedang mengecas.

4 Tunggu sehingga robot dicas sepenuhnya.

H Nota: Pastikan robot dicas sepenuhnya sebelum anda menggunakannya
buat kali pertama.

Muat turun aplikasi, daftar dan sambung ke Wi-Fi

Kandungan aplikasi

Anda boleh mengendalikan robot dengan aplikasi Philips HomeRun robot.
Aplikasi ini membenarkan anda untuk mengurus robot anda dan menawarkan
bantuan serta sokongan:

1 Video cara menggunakan robot.

2 Manual pengguna yang lengkap.

3 Soalan Lazim.
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Hubungi Layanan Pelanggan.

Cipta peta rumah anda.

Pilih bilik untuk dibersihkan.

Pilih antara mod pembersihan dan tetapan yang berbeza untuk setiap bilik.

Lihat status aktiviti pembersihan dalam masa nyata dan lihat paras bateri.

9 Terima pemberitahuan dan isyarat.

10 Jadualkan aktiviti pembersihan.

11 Lihat status penyelenggaraan dan cari alat ganti.

Memuat turun aplikasi

1 Imbas kod QR pada kulit luat manual pengguna ini atau pada bungkusan
robot.
Atau:
Cari 'aplikasi Philips HomeRun robot' dalam Apple App Store atau salah satu
Android App Store.

2 Muat turun dan pasang aplikasi tersebut.

3 lkut arahan dalam aplikasi.

0 NGO UV bA

Mendaftar akaun peribadi.

Anda boleh mendaftar akaun peribadi dan mendapat manfaat daripada

kelebihan berikut:

- Kawal robot daripada lebih satu peranti cth. telefon pintar dan tablet atau
tambahkan berbilang pengguna dalam rumah.

- Simpan sandaran data penting seperti pelan pembersihan tersuai untuk
rumah anda.

Bl Nota: Jika anda menukar telefon anda dan anda tidak mempunyai akaun,
maka anda akan kehilangan semua pelan pembersihan tersuai.

Bl Penting: Philips menghargai dan menghormati privasi anda. Pautan kepada
notis privasi kami boleh ditemui dalam aplikasi sebelum mendaftar.

Menyediakan sambungan Wi-Fi

Bl sebelum anda bermula: pastikan robot dan peranti mudah alih anda
mempunyai liputan Wi-Fi yang baik.

1 Tekan butang 'Tambahkan robot' dalam aplikasi dan ikuti arahan.

2 Gandingkan robot dengan Wi-Fi dalam aplikasi.
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3 Tekan dan tahan butang hidup/mati dan butang rumah pada masa yang
Cgc“g sama selama tiga saat. Lampu pada butang akan berkelip jingga untuk
(N2 menandakan bahawa robot berada dalam mod persediaan Wi-Fi.

\l’l/ 4 Klik butang serta jika dapat dilihat dalam aplikasi untuk menyambung
S e dengan rangkaian 'Philips robot'.

H Nota: Jika butang serta tidak dapat dilihat dalam aplikasi, tinggalkan aplikasi
o\ dan pergi ke Wi-Fi di bawah 'Tetapan' pada peranti mudah alih anda. Di sana,
anda boleh memilih rangkaian 'Philips robot' dan menyambung kepada
rangkaian tersebut).

Philips HomeRun

Settings

WLAN

Philips robot gk
N _
N Ve ———

Jika penggandingan Wi-Fi gagal:

- Periksa sambungan Wi-Fi anda.

- Semak sama ada anda telah memilih model yang betul atau tidak.

- Semak sama ada anda telah memasukkan kata laluan Wi-Fi yang betul atau
tidak.

- Semak sama ada robot masih berada dalam mod persediaan Wi-Fi atau tidak.

Bl Nota: Anda boleh mengenali ini jika lampu pada kedua-dua butang robot
masih menyalakan warna jingga.

H Nota: Jika anda tidak dapat menyelesaikan masalah tersebut, lawati
www.philips.com/myrobot3000 untuk mendapatkan maklumat butiran
hubungan Layanan Pelanggan.
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Isyarat boleh dengar

Bahasa isyarat suara robot boleh ditukar daripada bahasa Inggeris kepada

=
‘ ' = bahasa tempatan anda. Untuk menukar bahasa, muat turun aplikasi dan
-: ' '0 sambungkan robot dengan Wi-Fi, supaya ia boleh memuat turun bahasa
- baharu.

- Aplikasi tersebut akan memberi isyarat dan peringatan jika robot
memerlukan perhatian. Dengan cara ini anda akan dimaklumkan
sepenuhnya tentang status masa nyata walaupun robot membersihkan
semasa anda tiada di rumah.

Tetapkan bahasa isyarat suara

Bl Anda boleh menetapkan bahasa isyarat suara dengan segera selepas anda
menyambungkan robot kepada Wi-Fi

1 Pastikan robot bersambung dengan aplikasi.

2 Diduatempat dalam aplikasi, anda boleh menemukan pilihan untuk
menukar bahasa isyarat suara.

- Pada skrin aplikasi yang sama anda diminta untuk menamakan robot

- Atau dengan menekan tiga baris di sebelah kiri atas dan kemudian memilih
tab tetapan Robot.

3 Kemudian pilih bahasa isyarat suara di situ.

f

I|-!1-f.1-|[-|

Bagaimana robot anda berfungsi

Cipta peta

Cara pemetaan berfungsi
Robot bergerak melalui bilik dan navigasi laser dengan pantas mengimbas bilik
itu untuk membangunkan peta @ lantai.
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— Edit Peta
D 5] =] Dalam aplikasi, anda boleh menggunakan Edit Peta untuk:
| D - Mengedit bilik (menggabungkan/membahagikan bilik, menamakan bilik)
Q:E _ agar anda boleh menyesuaikan rutin pembersihan robot untuk setiap bilik.
e - Sediakan kawasan larangan untuk menyatakan kawasan robot dibenarkan
= untuk menjalankan aktiviti pembersihan dan kawasan yang tidak dibenarkan.
- Cipta peta untuk setiap lantai bilik anda dan simpan sehingga 5 peta. Apabila

anda menggunakan perkakas ini, ia menjana peta baharu dalam persekitaran
baharu. Jika anda mempunyai peta yang kerap anda gunakan dan tidak
mahu menulis ganti peta itu tanpa sengaja, anda boleh mengunci sehingga 3
peta.

Menyediakan bilik untuk aktiviti pemetaan.
Sebelum anda memulakan aktiviti pemetaan, pastikan untuk:
- Kemaskan kawasan.

- Letakkan perabot di tempat yang sesuai.

- Mengetepikan halangan kecil dan mudah dialihkan.

H Nota: Ini penting bagi mengelakkan penyimpanan halangan pada peta
secara kekal.

- Buka semua pintu di dalam rumah dan tutup pintu ke luar rumah.

oo
L]

Bl Penting: Pastikan robot tidak terhalang semasa digunakan.

Mencipta peta

i | Penting: Semasa pemetaan, robot anda tidak akan menjalankan aktiviti
pembersihan.

Bl Penting: Untuk mencipta peta lantai, adalah sangat penting untuk
menempatkan stesen di atas lantai yang anda ingin petakan kerana robot mesti
berada di stesen semasa memulakan dan menamatkan pemetaan. Jika anda
ingin mencipta peta lantai ke 2, stesen mesti diletakkan di sana semasa proses
pemetaan. Selepas itu, peta lantai ini boleh digunakan walaupun stesen berada
di lantai lain.
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Beritahu robot anda tempat yang tidak harus dibersihkan
dengan zon pembersihan yang dilarang.

Dalam aplikasi, anda boleh menyediakan kawasan larangan untuk menunjukkan
kawasan robot dibenarkan untuk menjalankan aktiviti pembersihan dan
kawasan yang tidak dibenarkan.

Dinding maya dan zon Tidak Boleh Masuk

Cipta dinding maya @ dan zon Tidak Boleh Masuk & untuk kawasan yang anda

tidak mahu robot pergi. Anda boleh sebagi contoh, mencipta dinding maya atau

zon Tidak Boleh Masuk untuk:

- Melindungi objek yang mudah pecah. Robot tidak dapat mengesan halangan
kecil seperti kasut, permainan atau kabel serta halangan atau permukaan
yang berkilat, lut sinar (cth. kaca) atau gelap.

- Menghalang robot daripada tersangkut semasa pembersihan.

Hl Nota: Robot boleh tersangkut pada karpet berlonggok yang tinggi, karpet
berumbai atau ambal yang sangat ringan seperti di dalam bilik mandi. Robot
juga tidak boleh mengesan kabel di atas lantai.

- Melindungi robot.

B Nota: Robot harus dijauhkan daripada cecair dan kawasan basah seperti
mangkuk haiwan kesayangan dan dulang pokok.

Bl Penting: dinding maya dan zon Tidak Boleh Masuk tidak harus digunakan
untuk melindungi daripada bahaya.

Bl Penting: dinding maya dan zon Tidak Boleh Masuk tidak harus menghalang
robot daripada kembali ke stesen.

Zon Tidak Boleh Mop

Wujudkan zon Tidak Boleh Mop @ untuk menghalang robot daripada
mengemop karpet atau ambal.

H Nota: Robot akan mengelakkan zon Tidak Boleh Mop apabila pemegang pad
mop dipasang. Apabila pemegang pad mop tidak dipasang pada robot, robot
akan memvakum zon Tidak Boleh Mop.

Bagaimana robot anda membersihkan kawasan

Dalam aplikasi, rutin pembersihan berikut boleh dipilih:

Rutin Deskripsi

Pembersihan  Pembersihan automatik bertujuan untuk rutin pembersihan harian biasa anda. Robot

automatik membersihkan setiap bilik mengikut tetapan yang anda nyatakan dan simpan dalam pelan
pembersihan. Jika persekitaran itu tidak dikenali, robot memetakan persekitaran itu dan
secara serentak, memvakum persekitaran itu (robot tidak mengemop dalam hal ini).
Selepas selesai, robot kembali ke stesen.
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Rutin

Deskripsi

Pembersihan
tersuai

Pembersihan tersuai boleh digunakan untuk robot menjalankan tindakan pembersihan

pada masa-masa unik. Anda boleh menyesuaikan rutin pembersihan robot anda mengikut

keinginan anda. Anda boleh menetapkan tiga pilihan berikut.

- Bilik: robot membersihkan satu atau lebih bilik dalam urutan yang anda nyatakan.

- Zon:robot membersihkan zon di dalam bilik yang anda nyatakan.

- Tumpuan: robot membersih dalam segi empat sama 1.5 kali 1.5 meter dalam kawasan
tumpuan tertentu di dalam rumah yang anda ingin dibersihkan.

H Nota: dengan pembersihan tumpuan, letakkan robot di tengah-tengah segi empat
sama yang anda ingin robot itu bersihkan.

Selepas memilih salah satu daripada pilihan di atas, anda boleh memilih mod membersih
dan memperhalusi pilihan pembersihan anda dan tetapan lanjutan.

Tetapkan pilihan pembersihan, tetapan lanjutan dan urutan

pembersihan
Dalam aplikasi, anda boleh memilih lima mod pembersihan yang berbeza untuk
setiap bilik. Ini merupakan mod standard yang boleh digunakan dalam
kebanyakan situasi. Anda boleh menyesuaikan mod membersih dengan
memperhalusi pilihan pembersihan dan tetapan lanjutan.
Mod pembersihan

Mod Deskripsi

Basah & kering

Robot memvakum dan mengemop lantai pada masa yang sama. Mod ini bertujuan
untuk pembersihan automatik lantai keras.

Y PENTING: Untuk mengemop lantai keras yang sensitif seperti lantai
parket, tetapkan paras air dalam aplikasi kepada paras paling rendah.

Kering

Robot hanya memvakum lantai. Mod ini boleh digunakan untuk kawasan yang tidak
harus dimop.

Senyap

Robot membersih dengan bunyi bising yang minimum. Kuasa sedutan dikurangkan
dan isyarat suara dibisukan.

Intensif

Robot memvakum dan mengemop lantai pada masa yang sama dan pada kuasa
penuh. Mod ini bertujuan untuk membersihkan kawasan kecil secara rapi.

Harap maklum bahawa adalah tidak disyorkan untuk membersihkan kawasan besar
dalam mod ini. Robot melalui kawasan tersebut sebanyak 5 kali, jadi masa
pembersihan dan penggunaan bateri akan meningkat dengan banyaknya.

Individu

Untuk mod ini, anda boleh memilih semua tetapan pakar dari mula.

Pilihan pembersihan

Untuk setiap mod membersih, anda boleh memperhalusi pilihan pembersihan
berikut:
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Tetapan Deskripsi

Kuasa sedutan & Tukarkan kuasa sedutan:

- Eko: untuk pembersihan yang cekap dengan penggunaan tenaga yang rendah
dan paras bunyi bising yang rendah.

- Biasa: untuk pembersihan automatik dan penyingkiran habuk halus yang
berkesan di atas lantai keras dengan imbangan optimum antara kuasa dengan
kecekapan.

- Tinggi: untuk pembersihan rapi lantai besar. Boleh membersihkan lebih pada
sekali cas daripada mod maksimum.

- Maksimum: paling sesuai untuk menyingkirkan kotoran besar seperti serdak
makanan. Kuasa sedutan yang kuat membuang zarah habuk yang halus, yang
tersembunyi jauh dalam karpet dan celah.

Paras kebasahan Menentukan kadar aliran yang dipam daripada tangki air elektrik ke mop:
mengemop

[ PENTING: Jangan tambah air panas atau detergen pembersihan ke
dalam tangki air.

- Tiada: Mematikan paras kebasahan mengemop bagi lantai kayu tidak bersalut
dan karpet.

- Rendah: untuk mengemop lantai sensitif iaitu parket. Kombinasi memvakum dan
mengemop menyingkirkan habuk yang lebih halus daripada memvakum sahaja.

- Sederhana: optimum untuk pembersihan basah & kering biasa. Mop
menyingkirkan habuk permukaan dan bakteria untuk menjaga kebersihan dan
kesihatan rumah anda.

- Tinggi: Untuk rumah yang sebersih-bersihnya. Anda disyorkan agar
menggabungkan tetapan ini dengan 2 atau 5 ulangan laluan pembersihan
untuk pembersihan yang intensif.

Ulangan laluan Nyatakan bilangan laluan pembersihan. Satu laluan sudah mencukupi untuk

pembersihan pembersihan biasa. Anda boleh memprogram robot supaya membuat 2 atau 5
laluan untuk pembersihan yang intensif. Disyorkan untuk membuat pilihan ini hanya
bagi kawasan pembersihan yang khusus kerana ia mempengaruhi tempoh
pembersihan.

Tetapan lanjutan

Untuk setiap mod membersih, anda boleh memperhalusi tetapan lanjutan yang
berikut:

Tetapan Deskripsi

Penggalak karpet @ Hidupkan atau matikan penggalak karpet. Robot secara automatik meningkatkan
kuasa sedutan apabila robot bergerak ke atas karpet atau ambal. Disyorkan untuk
mendayakan tetapan ini.

Menggunakan robot anda

Membuat persiapan bagi aktiviti pembersihan

- Sebelum anda memulakan robot untuk aktiviti pembersihannya:
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- Pasangkan pad mop boleh cuci ke pemegang pad mop.

Y PENTING: Pemegang pad mop boleh ditanggalkan. Tetapi sewaktu
menggunakan robot dengan pemegang pad mop, pad mop boleh cuci mesti
sentiasa terpasang pada pemegang pad mop, walaupun anda menggunakan
robot tanpa mengemop. Ini bagi mencegah kerosakan pada lantai dan
pemegang mop semasa digunakan.

- Alihkan semua kabel, wayar, kord dan objek kecil seperti kasut dan mainan
daripada lantai untuk mencegah robot daripada terbelit dengan barangan
ini.

- Buka semua pintu di dalam rumah.

- Basahkan mop terlebih dahulu untuk hasil yang optimum.

Mulakan program pembersihan pertama anda melalui aplikasi

Mula
1 Buka aplikasi.

N

Pilih program pembersihan: Pembersihan automatik atau Pembersihan
tersuai.
3 Tekan ikon 'mula'.

Bl Nota: Jika paras bateri terlalu rendah, pembersihan tidak dapat dimulakan.
Tunggu sehingga robot dicas dengan secukupnya sebelum anda memulakan
aktiviti pembersihan.

Berhenti

1 Tekan ikon Jeda dalam aplikasi. Robot berhenti.

2 Tekan semula ikon Mula. Robot meneruskan pembersihan.
3 Tekan ikon Rumah & cas. Robot kembali ke stesen.

Menggunakan robot tanpa aplikasi

H Nota: Untuk pengalaman yang optimum, kami mengesyorkan
penggunaan aplikasi.

Tanpa aplikasi, anda boleh menggunakan dua butang pada robot untuk
mengendalikannya:
- Butang hidup/mati
- Tekan lama (3s) untuk menghidupkan dan mematikan robot.
- Tekan sekejap untuk memulakan pembersihan atau menjeda
pembersihan. Tekan semula untuk menyambung semula pembersihan.
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- Butang rerumah

- Tekan sekejap (apabila robot tidak melakukan pembersihan): robot akan
mencari stesen dan mengecas.

- Tekan sekejap semasa pembersihan: robot akan menghentikan
pembersihan. Tekan sekejap semula: robot kembali ke stesen untuk
mengecas.

- Tekan sekejap apabila robot bergerak semula ke stesen: robot akan jeda
kembali ke stesen. Tekan semula untuk membiarkan robot kembali ke
stesen.

Apabila mengendalikan robot secara manual, robot akan memvakum dan
mengemop. Namun, jika tangki air kosong, robot tidak akan mengemop.

Corak pembersihan robot anda

Robot membersihkan rumah dengan cara yang berstruktur. Robot
membersihkan bilik demi bilik dan sentiasa bermula dengan membersihkan
hujung bilik terlebih dahulu sebelum meliputi baki permukaan.

Kembali ke stesen

Selepas robot telah melengkapkan aktiviti pembersihannya, robot akan bergerak
0|60 semula ke stesen secara automatik untuk mengecas semula.
()
<

Pengecasan semula secara automatik dan penyambungan
semula

Apabila kuasa bateri berkurangan (<20%) semasa pembersihan, robot secara
automatik kembali ke stesen untuk mengecas semula. Selepas bateri telah dicas,
robot meneruskan pembersihan dari tempat terakhir yang ditinggalkannya.
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Pembersihan dan penyelenggaraan

Masa untuk melakukan penyelenggaraan

Item Pembersihan Penggantian
Pad mop boleh cuci Selepas setiap penggunaan 3 -6 bulan
Berus utama Setiap bulan 6-12 bulan
Penuras boleh cuci Setiap bulan 3-6bulan
Berus sisi Setiap bulan 6-12 bulan
Roda utama & roda Setiap bulan -
universal
Sensor navigasi laser 360°  Setiap bulan -
(LiDAR)
Sensor: Setiap bulan -
- Penerimaisyarat

inframerah untuk

mencari stesen
- Pemancarisyarat

inframerah untuk

berkomunikasi dengan

stesen
- Sensor antijatuh (3x)
Titik sentuh pengecasan Setiap bulan -
robot dan stesen
Sensor untuk mengesan 6 bulan -

penempatan bekas habuk
dan tangki air

Bekas habuk

Kosongkan bekas habuk
selepas setiap penggunaan

Cara membersihkan pad mop dan bekas habuk
Bersihkan pad mop boleh cuci

1 Cabut pad mop boleh cuci daripada bahan velkro dan luncurkan bahagian
lurus pad mop keluar daripada slot.

™
K\
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2 Bilas dan bersihkan pad mop boleh cuci dengan air atau cucinya dalam mesin
basuh.

3 Keringkan di udara pad mop boleh cuci.

B Nota: Jangan gunakan cara lain untuk mengeringkan pad mop boleh cuci.

Bersihkan bekas habuk
1 Tarik bekas habuk keluar daripada tangki air.

2 Buka penutup bekas habuk dan keluarkan kotoran daripada bekas habuk.

H Nota: Jangan kelirukan penutup bekas habuk dengan penutup penapis
boleh cuci.
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3 Buka penutup penapis boleh cuci dan tarik penapis udara boleh cuci keluar.

4 Bilas penapis boleh cuci dengan air dan biarkan penapis boleh cuci

\6: A dikeringkan oleh udara.

B Nota: Jangan gunakan detergen pembersihan.

X \/ H Nota: Jangan gunakan cara lain untuk mengeringkan penuras boleh cuci.
Q } % Letakkan penuras boleh cuci pada kunci penuras bekas habuk dan
tolakkannya ke dalam.
6 Tolak penuras boleh cuci ke bawah.

7 Tutup penutup penuras boleh cuci.
8 Luncurkan bekas habuk kembali ke dalam tangki air.

ul

Mencuci tangki air

1 Tolak butang pelepasan tangki air.
2 Tarik tangki air keluar daripada robot.

3 Tanggalkan bekas habuk daripada tangki air.
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4 Bilas tangki air dengan air paip.
5 Keringkan bahagian luar tangki air menggunakan kain.

B Nota: Jangan gunakan detergen pembersihan.

Y PENTING:Jangan cuci tangki air dalam mesin basuh pinggan.

6 Biarkan penutup kedap tangki air terbuka dan benarkan bahagian dalam
tangki air untuk kering di udara.

Hl Nota: Jangan gunakan cara lain untuk mengeringkan tangki air.

7 Letakkan bekas habuk kembali ke dalam tangki air.

8 Isikan tangki air daripada salur masuk air. Masukkan tangki air dalam lokasi
yang betul.

Hl Nota: Pastikan bahagian luar tangki air dalam keadaan kering.

H Nota: Jangan gunakan detergen pembersihan.

Membersihkan berus utama

1 Terbalikkan robot pada permukaan yang rata dan stabil.

2 Tolak butang pelepasan penutup berus pada masa yang sama.
3 Angkat dan tanggalkan penutup berus.

4 Tarik keluar berus utama.
5 Gunakan alat pembersihan untuk memotong rambut.
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6 Keluarkan rambut dan kotoran lain daripada berus utama.
Petua: Gunakan hujung berus alat pembersihan untuk mengeluarkan
kotoran pada berus utama.

7 lJika anda telah menanggalkan penutup pada hujung berus utama, tekan
penutup kembali.

8 Pasangkan berus utama dilokasi yang betul. Jajarkan pasak empat segi tepat
dengan lubang empat segi tepat dan masukkan berus ke dalam kedudukan

yang betul.

9 Letakkan bibir penutup berus dalam bahagian terpotong yang betul.
10 Tolak masuk penutup berus.

Membersihkan berus sisi

1 Terbalikkan robot pada permukaan yang rata dan stabil.
2 Tanggalkan berus sisi.
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3 Gunakan berus yang mempunyai bulu kejur lembut (cth. berus gigi) untuk
membuang habuk atau bulu-bulu halus daripada berus sisi dan robot.

K3 Petua: Anda boleh menggunakan hujung berus alat pembersihan untuk
membuang habuk atau bulu-bulu halus daripada berus sisi dan robot.

4 Pasangkan berus sisi dengan mengklik berus pada kedudukan yang betul
pada bahagian bawah robot.

Membersihkan roda utama dan roda dwipaksi hadapan

1 Terbalikkan robot pada permukaan yang rata dan stabil.

2 Gunakan berus yang mempunyai bulu kejur lembut (cth. berus gigi) untuk
membuang habuk atau bulu-bulu halus daripada roda dwipaksi hadapan
dan roda utama.

K3 Anda boleh menggunakan hujung berus alat pembersihan untuk
membuang habuk atau bulu-bulu halus daripada roda.

Membersihkan sensor, titik sentuh dan tetingkap isyarat IR

Untuk mengekalkan prestasi pembersihan yang baik, anda perlu membersihkan
sensor, titik sentuh dan tetingkap isyarat IR dari semasa ke semasa.

e
/
Y/

1 Cabut palam stesen daripada soket dinding

2 Gunakan kain kering lembut yang tidak kasar. Jika perlu, lembutkan kain
sedikit.

3 Bersihkan komponen.
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H Nota: Jangan gunakan detergen pembersihan.
4 Keringkan komponen dan permukaan dengan kain kering.

H Nota: Jangan gunakan cara lain untuk mengeringkan komponen.

Penyimpanan jangka panjang
1 Cas bateri sehingga penuh.
2 Simpan robot dalam julat suhu bawah +35 °C dan atas 8 °C.

Isyarat antara muka pengguna dan maknanya

S

Isyarat Huraian isyarat Makna isyarat

Lampu pada dua butang robot Robot sedang mengecas.
berkelip dengan perlahan.

Lampu pada dua butang robot terus  Robot telah dicas sepenuhnya.
menyala.

Lampu penunjuk pada stesen terus  Stesen dipasangkan palam tetapi robot
menyala. tidak disambungkan.

Lampu penunjuk pada stesen Stesen ditanggalkan palam dan robot
terpadam. tidak disambungkan.
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Makna isyarat

Lampu penunjuk pada stesen
terpadam.

Stesen dipasangkan palam dan robot
disambungkan.

Lampu pada dua butang robot
berkelip jingga.

Robot berada dalam mod persediaan
Wi-Fi.s

Lampu robot terpadam.

Robot telah memasuki mod tidur.

Robot akan memasuki mod tidur jika
robot tidak kembali ke stesen. Tekan
butang hidup/mati selama 3 saat atau
lebih lama untuk membangunkan
robot. Kemudian hantar robot ke stesen
melalui aplikasi atau dengan menekan
butang rumah.

Tetap semula/pulihkan robot

Anda boleh menetapkan semula/memulihkan robot dengan menekan dan
menahan kedua-dua butang rumah dan hidup/mati di bahagian atas robot

selama 15 saat.

H nota: Selepas menetap semula/memulihkan robot, robot perlu menyambung
semula aplikasi dan tetapan yang berkaitan dalam aplikasi dialih keluar.

Penggantian

Memesan aksesori

Untuk membeli aksesori atau alat ganti, lawati
www.philips.com/myrobot3000 atau pergi ke penjual Philips anda. Anda juga
boleh menghubungi Pusat Layanan Pelanggan Philips di negara anda (lihat
risalah jaminan antarabangsa untuk maklumat perhubungan).

Penggantian alat:
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XV1430 Penggantian mop boleh
cuci
XV1433 Kit penyelenggaraan

dengan 2 penuras, 1 berus
utama dan 1 berus sisi.

Mengeluarkan bateri boleh cas semula

Untuk mengeluarkan bateri boleh cas semula, ikut arahan di bawah. Anda juga
boleh membawa robot ke pusat khidmat Philips untuk mengeluarkan bateri
boleh cas semula. Hubungi Pusat Layanan Pelanggan Philips di negara anda
untuk alamat pusat khidmat berdekatan dengan anda.

Lakukan sebarang langkah berjaga-jaga yang perlu apabila anda
mengendalikan alat untuk membuka produk dan apabila anda
membuang bateri boleh cas semula.

Amaran: Sebelum anda mengeluarkan bateri, pastikan produk
diputuskan sambungan daripada stesen dan bateri telah kosong
sepenuhnya.

1 Mulakan robot dari suatu tempat di dalam bilik dan bukan dari stesen.
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2 Biarkan robot itu berjalan sehingga bateri boleh cas semula telah kosong
untuk memastikan bateri boleh cas semula dinyah cas sepenuhnya sebelum
anda mengeluarkan dan membuang bateri tersebut.

3 Buka skru penutup petak bateri dan tanggalkan penutupnya.

4 Angkat keluar bateri boleh cas semula dan putuskan sambungan bateri
dengan menekan klip kecil pada penyambung bateri untuk melepaskan
penyambung bateri itu.

5 Bawa robot dan bateri boleh cas semula ke pusat kutipan bagi sisa elektrik
dan elektronik.

Jaminan dan sokongan

Jika anda memerlukan maklumat atau sokongan, sila lawati
www.philips.com/support atau baca risalah jaminan antarabangsa.
Pembersih vakum robot anda telah direka dan dibangunkan dengan teliti.
Dalam kes robot anda memerlukan pembaikan, Pusat Khidmat Pelanggan di
negara anda akan membantu anda dengan mengaturkan sebarang pembaikan
yang diperlukan dalam masa yang paling singkat yang boleh dan dengan
kemudahan maksimum. Jika tidak terdapat Pusat Penjagaan Pelanggan di
negara anda, pergi ke penjual Philips tempatan anda.

Pembuangan dan kitar semula

Jangan buang robot dalam sampah biasa. Pastikan untuk membawa robot ke
tempat kitar semula untuk peralatan elektrik.
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Penyelesai Masalah

Bab ini meringkaskan masalah paling lazim yang anda mungkin hadapi dengan
perkakas ini. Jika anda tidak dapat menyelesaikan masalah dengan maklumat di
bawah, pergi ke aplikasi robot Philips HomeRun atau lawati
www.philips.com/myrobot3000, tempat anda juga boleh mendapatkan video
sokongan dan soalan lazim. Anda juga boleh menghubungi Pusat Layanan
Pelanggan di negara anda.

Masalah Punca yang Penyelesaian
berkemungkinan
Robot tidak dapat Bateri lemah. Caskan robot pada stesen sebelum
dihidupkan. digunakan.
Suhu sekeliling terlalu rendah ~ Gunakan robot pada suhu antara 8 °C
atau terlalu tinggi. dengan 35 °C.
Robot tidak dapat Robot tidak lagi berada dalam  Letakkan semula robot dalam mod

berpasangan dengan
aplikasi.

mod berpasangan.

berpasangan dengan menahan butang
rerumah dan hidup/mati pada masa yang
sama (lampu akan berkelip jingga).

Sambungan Wi-Fi (isyarat)
kurang baik.

Letakkan robot di kawasan yang
mempunyai isyarat Wi-Fi yang baik.

Rangkaian Wi-Fi yang salah
telah dipilih.

Pastikan anda memilih rangkaian Wi-Fi
yang salah.

Kata laluan yang salah telah
digunakan.

Pastikan anda menggunakan kata laluan
Wi-Fi yang betul.

Model robot yang salah telah
dipilih dalam aplikasi.

Pastikan anda memilih model robot yang
betul.

Aplikasi yang salah telah
dimuat turun

Sentiasa gunakan aplikasi yang telah anda
memuat turun melalui kod QR daripada
panduan permulaan ringkas.

Aplikasi dan robot hilang
sambungan.

Robot telah berada di luar
capaian isyarat Wi-Fi.

Tunggu untuk robot bergerak semula ke
kawasan yang mempunyai isyarat Wi-Fi
yang baik.

Robot telah memasuki mod
tidur.

Robot akan memasuki mod tidur jika robot
tidak kembali ke stesen. Tekan butang
hidup/mati selama 3 saat atau lebih lama
untuk membangunkan robot. Kemudian
hantar robot ke stesen melalui aplikasi atau
dengan menekan butang rumah.

Kata laluan Wi-Fi telah diubah.

Apabila butiran Wi-Fi telah berubah:
tambahkan semula robot ke aplikasi.

Nama rangkaian Wi-Fi telah
diubah.

Apabila butiran Wi-Fi telah berubah:
tambahkan semula robot ke aplikasi.

Akaun aplikasi telah diubah.

Apabila butiran akaun telah diubah,
tambahkan semula robot ke aplikasi.
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Penyelesaian

E-mel dengan kod
pengesahan belum diterima.

E-mel kod pengesahan
mungkin mengambil masa
seminit untuk tiba.

Tunggu lebih daripada seminit untuk e-
mel.

E-mel belum dihantar.

Klik butang "hantar semula".

E-mel mungkin telah memasuki
folder 'spam' atau 'junk’.

Semak folder 'spam' atau 'junk'. (Alamat e-
mel pengirim bermula dengan:
HomeRun_noreply@).

Alamat e-mel yang salah
digunakan.

Semak sama ada anda telah menggunakan
alamat e-mel yang betul atau tidak.

Telefon atau komputer tidak
mempunyai sambungan
Internet yang baik untuk
menerima e-mel.

Pastikan telefon atau komputer
mempunyai sambungan Internet yang
baik.

Robot tidak dapat mencari
stesen.

Stesen telah dipindahkan
semasa menjalankan aktiviti
pembersihan.

Letakkan semula stesen di tempat yang
sama sebelum pembersihan dimulakan.

Stesen tidak bersambung
dengan bekalan kuasa.

Sabungkan stesen ke bekalan kuasa.

Sensor pada robot dan/atau
stesen kotor.

Bersihkan semua sensor robot dan stesen.

Zon Tidak Boleh Masuk
diletakkan terlalu rapat dengan
stesen

Jangan simpan zon Tidak Boleh Masuk
terlalu rapat dengan stesen.

Stesen telah diletakkan di
tempat yang mempunyai
cahaya sangat terang.

Jangan letakkan stesen di tempat yang
mempunyai cahaya sangat terang (seperti
cahaya matahari terik) ini boleh
mengganggu isyarat inframerah.

Robot menolak stesen.

Stesen tidak berdiri terlalu
rapat dengan dinding.

Letakkan stesen dengan bahagian
belakang ke arah dinding.

Sensor pada robot dan/atau
stesen kotor.

Bersihkan semua sensor robot dan stesen.

Stesen tidak mempunyai ruang
yang mencukupi di sekitarnya
(0,5 meter ke setiap sisi dan 1,5
m ke depan).

Pastikan stesen mempunyai ruang yang
mencukupi di sekitarnya.

Robot tidak membersihkan
kawasan dengan baik.

Bekas habuk robot sudah
penuh.

Kosongkan bekas habuk robot.

Tangki air kosong.

Isi semula tangki air pada masanya.

Halangan tersangkut pada
berus.

Alihkan semua halangan daripada berus.




90 Bahasa Melayu

Masalah

Punca yang
berkemungkinan

Penyelesaian

Penuras belum dibersihkan.

Bersihkan penuras dengan kerap.

Penuras belum diletakkan
semula atau belum diletakkan
semula dengan betul.

Letakkan semua penuras dengan betul.

Mod boleh cuci perlu
digantikan.

Gantikan mop boleh cuci XV1430. Beli mop
boleh cuci XV1430 baharu melalui aplikasi
atau di www.philips.com/myrobot3000

Robot tidak menggunakan
air atau menggunakan
sedikit air semasa
mengemop.

Paras air ditetapkan kepada
terlalu rendah.

Tetapkan paras air lebih tinggi dalam
aplikasi.

Terlalu banyak air yang
keluar daripada mop / robot
membuat lantai terlalu
basah.

Paras air ditetapkan kepada
terlalu tinggi.

Tetapkan paras air lebih rendah dalam
aplikasi.

Y PENTING: Untuk mengemop lantai keras
yang sensitif seperti lantai parket, tetapkan
paras air dalam aplikasi kepada paras
paling rendah.

Robot terlepas kawasan
untuk pembersihan/ robot
tidak membersihkan
keseluruhan kawasan/ robot
telah mula terlepas kawasan
tertentu

Sensor robot tidak lagi bersih.

Bersihkan sensor robot dengan kain kering.

Robot sedang bekerja di atas
lantai berkilat yang licin.

Pastikan lantai kering sebelum robot
memulakan pembersihan.

Robot tidak dapat mencapai
kawasan tertentu yang
dihalang oleh perabot atau
pengadang.

Kemaskan kawasan untuk dibersihkan
dengan meletakkan perabot dan objek
kecil di tempat yang sesuai.

Kawasan pembersihan
bersepah.

Alihkan objek kecil daripada lantai dan
kemaskan kawasan pembersihan sebelum
robot mula membersihkan kawasan.

Robot mengekalkan margin
keselamatan dalam jarak yang
dekat dengan zon Tidak Boleh
Masuk dan zon Tidak Boleh
Mop dan ini boleh
menyebabkan robot tidak akan
melepasi kawasan tertentu.

Menjadikan Zon Tidak Boleh Masuk atau
Zon Tidak Boleh Mop dalam aplikasi lebih
kecil sedikit.
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Penyelesaian

Robot telah menghalang
dirinya dengan memakan
kabel.

Terdapat kabel di lantai yang
tidak dapat dikesan oleh robot.

Hentikan robot dan tanggalkan penutup
berus. Alihkan berus utama dan periksa
sama ada sesuatu tersangkut di berus sisi
atau tidak: tanggalkan berus sisi, alihkan
kabel itu, sambungkan semula berus sisi.
Alihkan semua kabel daripada lantai
sebelum anda menjalankan aktiviti
pembersihan.

Robot terjatuh dari tangga.

Sensor antijatuh di bahagian
bawah robot kotor.

Bersihkan sensor antijatuh di bahagian
bawah robot.

Objek telah diletakkan di anak
tangga paling atas yang
dikesan oleh robot dan dengan
itu berfikiran selamat untuk
bergerak.

Alihkan sebarang objek yang diletakkan di
anak tangga paling atas.

Robot tidak mengecas atau
menyahcas dengan sangat
cepat.

Robot disimpan di ruang yang
terlalu panas atau terlalu sejuk.

Cas dan simpan robot pada suhu antara 8
°Chingga 35 °C.

Terdapat pembentukan buih
di dalam tangki air dan robot
bergerak secara aneh.

Detergen telah ditambah ke
tangki air, menyebabkan robot
menjadi licin.

Jangan sekali-kali menambah semula
detergen ke tangki air. Bersihkan robot dan
rodanya, termasuk membilas tangki air
dengan rapi.

Robot mengeluarkan bunyi
bising yang tidak normal.

Penuras belum diletakkan
semula atau belum diletakkan
semula dengan betul.

Periksa sama ada penuras diletakkan
semula dengan betul atau tidak.

Berus tidak lagi berpusing.

Rabut tersangkut di berus
utama.

Alihkan bulu dengan alat pembersihan
berus yang disediakan dengan robot.

Halangan lain tersangkut pada
berus.

Alihkan halangan lain daripada berus.

Berus utama tidak diletakkan
semula dengan betul.

Tanggalkan berus utama dan pasangkan
semula.

Apabila berus utama tidak diletakkan
semula dengan betul: pasangkan semula
batang segi empat sama dengan betul ke
dalam lubang segi empat sama.

Berus sisi berubah bentuk.

Sesuatu mungkin telah
tersangkut pada berus sisi.

Letakkan berus dalam air panas buat
seketika dan biarkannya kering.

Beli berus sisi baharu melalui aplikasi atau
di www.philips.com/myrobot3000

Robot tidak bergerak di atas
lantai hitam.

Robot berfikiran lantai hitam
gelap ialah bahaya untuk jatuh
- pengesanan cenuram
diaktifkan.

Pastikan lampu dihidupkan di dalam bilik
dengan lantai yang hitam gelap.
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Masalah

Punca yang
berkemungkinan

Penyelesaian

Bersihkan sensor antijatuh di bahagian
bawah robot.

Jadual ditetapkan tetapi
robot tidak mula
pembersihan mengikut
jadual.

Fungsi 'jangan ganggu'
mungkin diaktifkan.

Semak dalam aplikasi sama ada fungsi
'jangan ganggu' dihidupkan pada masa
yang sama seperti jadual atau tidak.

Robot berada dalam mod tidur.

Pastikan robot sedang mengecas dalam
stesen.

Robot akan memasuki mod tidur jika robot
tidak kembali ke stesen. Tekan butang
hidup/mati selama 3 saat atau lebih lama
untuk membangunkan robot. Kemudian
hantar robot ke stesen melalui aplikasi atau
dengan menekan butang rumah.

Zon masa yang salah telah
dipilih dalam aplikasi.

Anda boleh mengubah zon masa dalam
aplikasi dalam 'Akaun Saya' di bawah
'Profil'.

Robot telah terputus
hubungan dengan rangkaian
Wi-Fi.

Pastikan rangkaian Wi-Fi berfungsi.

Bateri robot telah kosong.

Pastikan stesen disambungkan ke bekalan
kuasa.

Tidak mungkin untuk log
masuk ke akaun aplikasi
robot.

Alamat e-mel telah diubah.

Cipta akaun aplikasi baharu sekiranya
alamat e-mel telah diubah.

Kata laluan salah.

Masukkan kata laluan yang betul.

Sekiranya terlupa kata laluan, klik 'terlupa
kata laluan' dan ikuti langkah-langkah.

Wilayah negara yang salah
telah dipilih.

Pilih wilayah negara yang betul dalam
aplikasi.

Mesej timbul tentang kemas
kini aplikasi atau perisian
tegar terus diterima.

Kemas kini aplikasi atau
perisian tegar tidak dipasang.

Untuk penambahbaikan robot yang
berterusan, kami mengesyorkan untuk
memasang semua kemas kini.

Aplikasi robot Philips
HomeRun tidak tersedia di
negara saya.

VPN mungkin menyekat akses
kepada maklumat negara yang
betul.

Nyahdayakan mana-mana perkhidmatan
VPN yang sedang anda gunakan.

Akaun Google atau Apple
mungkin ditetapkan kepada
negara yang lain.

Ubah maklumat akaun Google atau Apple
agar sepadan dengan negara anda
membeli robot.

Kemas kini perisian tegar
gagal.

Paras bateri terlalu rendah

Paras bateri robot mestilah lebih daripada
20% untuk memasang kemas kini.
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Punca yang
berkemungkinan
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Penyelesaian

Robot tidak berada di stesen

Pastikan robot sedang mengecas dalam
stesen ketika anda memasang kemas kini.

Isyarat Wi-Fi kurang baik.

Pastikan robot berada di tempat dengan
isyarat Wi-Fi yang baik

Robot telah selesai membuat
peta, tetapi saya tidak
melihat peta dalam aplikasi.

Robot tidak bermula dan
berakhir di stesen.

Untuk membuat peta, pastikan robot
bermula dan berakhir di stesen. Apabila
peta telah disimpan dalam aplikasi, anda
boleh menggunakan robot tanpa stesen.

Peta saya hilang daripada
aplikasi.

Jumlah maksimum peta telah
dicecah.

Robot akan menjana peta baharu apabila
robot mengenal pasti persekitaran baharu.
Jika anda sudah pun mempunyai 5 peta,
robot akan menggantikan peta lama. Jika
anda ingin memastikan robot tidak
menggantikan peta, kunci peta tersebut
dalam aplikasi. Anda boleh mengunci 3
peta pada masa yang sama.
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Introducciéon

Felicitaciones por su compra de un Robot aspirador y mopa Philips HomeRun
serie 3000 Aqua. Para aprovechar al maximo el robot y acceder a todas las
funciones avanzadas, puede descargar e instalar la aplicacién del robot Philips
HomeRun. También puede encontrar videos de ayuda y preguntas frecuentes en
la aplicacién o visitar el siguiente enlace: www.philips.com/myrobot3000.

Antes de usar el robot por primera vez, lea atentamente el folleto de seguridad
que viene por separado y consérvelo por si necesita consultarlo en el futuro.
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Descripcidon general del producto

Botdn de encendido y apagado
Boton de inicio
Cubierta superior
Exploracion con laser de 360° (LiDAR)
Salida de aire
Filtro lavable
Tapa del filtro lavable
Tapa de vaciado del depésito de polvo
Depdsito de polvo
0 Entrada de agua

Voo ~NOOU D WN =
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11 Botdn de liberacion del depdsito de agua

12 Dep0sito de agua

13 Cubierta del cepillo

14 Cepillo principal

15 Interruptor de encendido y apagado

16 Rueda giratoria delantera

17 Sensor anticaidas (3 unidades)

18 Puntos de contacto de carga (robot)

19 Sensor para guiar al robot de vuelta a la estacion (3 unidades)
20 Cepillo lateral

21 Ruedas principales

22 Soporte de almohadilla para mopa

23 Almohadilla para mopa lavable (2 unidades)
24 Luzindicadora

25 Estacién de carga

26 Tomacorriente del cable de alimentacién

27 Puntos de contacto de carga (estacion)

28 Alfombra

29 Adaptador

30 Herramienta de limpieza del cepillo

Antes del primer uso

1 Saque el aparato de la caja y quite todo el embalaje.

2 Quite las cubiertas protectoras.

3 Sielaparato tiene dafios visibles, vaya a www.philips.com/support o
comuniquese con el Centro de atencién al cliente de su pais.

Preparacion inicial
Consejos para elegir la mejor ubicacién de instalacion de la estacion:

- No coloque la estacién a plena luz solar o debajo de muebles. Esto bloqueara
la sefal infrarroja que permite que el robot vuelva a la estacion.

- Instale la estacion en una superficie plana contra una pared.

- Instale la estacion en un piso duro.

- No coloque la estacion cerca de escaleras o una fuente de calor (radiador).

- Instalela en una ubicacién con una buena cobertura de wifi.

Instalacion de la estacion

1 Instale la estacion dentro de las dimensiones correctas para su ubicacién.
B Nota: Deje un espacio de 0,5 metros a los lados de la estacién y 1,5 metros
frente a la estacion.

2 Conecte la estacion al suministro de energia.

3 Asegurese de que la parte restante del cable de alimentacion esté bien oculta
detras de la estacién para que el robot no pueda pasar por encima.

Instalacion del soporte de la almohadilla para mopay la
almohadilla para mopa lavable
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1 Coloque el soporte de la almohadilla para mopa en la parte inferior del
depdsito de agua del robot.

2 Deslice el lado plano de la almohadilla para mopa lavable en la ranura
correcta del soporte de almohadilla para mopa y adhiera la almohadilla al
velcro del soporte.

1 Presione el interruptor de encendido y apagado en la parte inferior del robot
para encenderlo.

2 Gireelrobot a su posicién correcta y coléquelo en el suelo frente a la
estacion.

3 Asegurese de que la estacion siga conectada a la toma de corriente.

4 Pulse el botén de inicio. El robot se desplazara hasta la posicion correcta en la
estacion.
5 Espere a que el robot esté completamente cargado.

Sila bateria estd vacia, el robot no se desplazard hasta la posicidn correcta. En

este caso, siga los pasos a continuacién:

1 Gire el robot a su posiciéon correcta y coléquelo en el suelo frente a la
estacion. El depdsito de agua debe estar de espaldas a la estacion.

2 Haga coincidir los puntos de contacto de carga en la parte delantera inferior
del robot con los puntos de contacto de carga de la estacion.
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Empuje el robot hacia la estacion de carga para que los puntos de carga del
robot entren en contacto con los puntos de carga de la estacion.

H Nota: Asegurese de que el robot esté en su posicidn correcta y comience a
cargar. Las luces de los dos botones en la parte superior del robot parpadean
lentamente. Si la bateria estd vacia, puede pasar un tiempo antes de que el
robot indique que se esta cargando.

Espere a que el robot esté completamente cargado.

H Nota: Asegurese de que el robot esté cargado completamente antes de
utilizarlo por primera vez.

Descarga de la aplicacion, registro y conexion a wifi

Contenido de la aplicacién

Puede operar el robot con la aplicacién del robot Philips HomeRun. La aplicacion
le permite controlar a su robot y ofrece los siguientes recursos de ayuda y
soporte:

Nouh WN=

8
9

Videos de uso.

Manual del usuario completo.

Preguntas frecuentes.

Péngase en contacto con atencion al cliente.

Cree un mapa de su casa.

Seleccione qué habitaciones limpiar.

Elija entre diferentes modos de limpieza y configuraciones para cada
habitacién.

Vea el estado del ciclo de limpieza en tiempo real y el nivel de baterfa.
Reciba notificaciones y alertas.

10 Programe un ciclo de limpieza.
11 Vea el estado de mantenimiento y encuentre repuestos.
Descarga de la aplicacién

1

Escanee el cédigo QR en la portada de este manual del usuario o en el
paquete del robot.

O:

Busque 'Philips HomeRun robot app' en la App Store de Apple o en una de las
App Stores de Android.

Descargue e instale la aplicacion.

Siga las instrucciones en la aplicacion.
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Registro de una cuenta personal

Puede registrar una cuenta personal y beneficiarse de las siguientes ventajas:

- Controle el robot desde mas de un dispositivo, por ejemplo, un smart phone y
una tablet, o agregue varios usuarios en el hogar.

- Guarde una copia de seguridad de datos importantes como planes de
limpieza personalizados para su hogar.

H Nota: Si cambia de teléfono y no tiene cuenta, perderd todos los planes de
limpieza personalizados.

H importante: Philips valora y respeta su privacidad. Puede encontrar un enlace
a nuestro aviso de privacidad en la aplicacién antes de registrarse.

Configuracion de la conexion wifi
Bl Antes de empezar: asegurese de que el robot y su dispositivo mévil tengan
una buena cobertura wifi.

1 Presione el botdn “Agregar robot” en la aplicacién y siga las instrucciones.
2 Empareje el robot con el wifi en la aplicacion.

3 Presioney mantenga pulsado el botén de encendido/apagado y el botdn de
inicio al mismo tiempo durante tres segundos. Las luces de los botones
parpadearan en color naranja para indicar que el robot estd en modo de
configuracién wifi.

4 Haga clicen el botdon de conexidn si esta visible en la aplicacion para
conectarse a la red “Philips robot".

Bl Nota: Si el botén de conexién no esta visible en la aplicacion, salga y vaya a
wifi en "Ajustes" en su dispositivo mévil. Alli podra seleccionar la red "Robot
Philips" y conectarse a ella.

Philips HomeRun

Settings

WLAN

Philips robot @ik
N _

Si el emparejamiento de wifi falla, haga lo siguiente:
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- Verifique la conexion wifi.

- Verifique si selecciond el modelo correcto.

- Verifique siingresé la contrasena de wifi correcta.

- Verifique si el robot alin estd en el modo de configuracién de wifi.

H Nota: Puede comprobarlo si las luces de los dos botones del robot parpadean
en color naranja.

Bl Nota: Si no puede resolver el problema, visite
www.philips.com/myrobot3000 para obtener informacidn de asistencia y los
datos de contacto del servicio de atencion al cliente.

Senales sonoras

El idioma de la alerta por voz del robot se puede cambiar de inglés a su

@ = idioma local. Para cambiar el idioma, descargue la aplicacion y conecte el
i ‘ ' 0 robot al wifi para que pueda descargar el nuevo idioma.
= - - Laaplicacion emitira alertas y recordatorios si el robot necesita atencién. De
ihihello g - este modo, sabrd el estado en tiempo real, incluso si el robot limpia mientras
o usted estd fuera de casa.

Configuracion del idioma de las alertas por voz

H puede configurar el idioma de las alertas por voz inmediatamente después de
haber conectado el robot al wifi

1 Asegurese de que el robot siga conectado con la aplicacion.

2 Puede encontrar la opcion de cambiar el idioma de la alerta de voz en dos
lugares de la aplicacién.

- Enla misma pantalla de la aplicacién donde se le pide que nombre al robot

- Oal presionar las tres lineas en la parte superior izquierda y seleccionar la
pestana Configuracién del robot.

3 Luego, elija el idioma de la alerta de voz alli.

T'

(R8T ML
’i
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Cémo funciona el robot

Creacion de un mapa
Cémo funciona el mapeo

El robot se desplaza a través de las habitaciones y la navegacién laser escanea
répidamente las habitaciones para crear un mapa @ del suelo.

o=0
[

oo
L]

Edicién del mapa
En la aplicacion, puede usar la opcién Edicién del mapa para lo siguiente:

Editar habitaciones (combinar, dividir, nombrar habitaciones) para poder
personalizar la rutina de limpieza del robot por habitacién.

Configurar dreas restringidas para especificar donde puede limpiar el roboty
donde no.

Crear un mapa para cada piso del hogar y guardar hasta 5 mapas. Cuando
utiliza el aparato, se genera un nuevo mapa en un nuevo entorno. Si tiene
mapas que usa con frecuencia y no quiere sobrescribirlos por accidente,
puede bloquear hasta 3 mapas.

Preparacién de la habitacién para el mapeo
Antes de empezar a crear un mapa, debe hacer lo siguiente:

Ordene el rea.
Coloque los muebles en el lugar correcto.
Guardar obstaculos sueltos y pequefios.

H Nota: Esto es importante para evitar almacenar permanentemente los
obstaculos en el mapa.

Abra todas las puertas internas de la casa y cierre todas que dan al exterior.
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H importante: Asegurese de que no haya obstaculos que bloqueen al robot
durante el uso.

Creaciéon de un mapa

H importante: Durante el mapeo, su robot no limpiara.

B importante: Para crear un mapa de un suelo, es muy importante colocar la
estacion en el piso que desea mapear, ya que el robot debe estar en la estacion
al iniciar y finalizar el mapeo. Si desea crear un mapa del segundo piso, la
estacion debe colocarse alli durante el proceso de mapeo. A partir de entonces,
el mapa de este piso se puede usar incluso si la estacién esta en otro piso.

Digale a su robot donde no limpiar con zonas de limpieza

restringidas

En la aplicacion, puede configurar dreas restringidas para indicar dénde puede

limpiar el robot y dénde no.

Pared virtual y zona prohibida

Cree paredes virtuales & y zonas prohibidas ® para las 4reas a las que no desea

que el robot vaya. Puede, por ejemplo, crear paredes virtuales o zonas prohibidas

para lo siguiente:

- Proteger objetos fragiles. El robot no puede detectar obstaculos pequefos
como zapatos, juguetes o cables, ni obstaculos o superficies brillantes,
transparentes (por ejemplo, vidrio) u oscuros.

- Evite que el robot se atasque durante la limpieza.

H Nota: El robot puede atascarse en alfombras peludas, con flecos o muy
ligeras como en el bafio. El robot tampoco puede detectar cables en el suelo.

- Proteja el robot.

B Nota: El robot debe mantenerse alejado de liquidos y dreas himedas,
como tazones para mascotas y bandejas para plantas.

H importante: Las paredes virtuales y las zonas prohibidas no deben usarse para
proteger contra peligros.

Bl importante: Las paredes virtuales y las zonas prohibidas no deben impedir
que el robot regrese a la estacion.
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Zona de no limpieza
Cree zonas sin mopa @ para evitar que el robot friegue alfombras.

Bl Nota: El robot evitara las zonas de no limpieza cuando esté colocado el
soporte de la almohadilla de la mopa. El robot aspirara la zona de no limpieza
cuando el soporte de la almohadilla de la mopa no esté conectado a este.

Coémo limpia su robot

En la aplicacion, se pueden seleccionar las siguientes rutinas de limpieza:

Rutina Descripcion

Limpieza La limpieza regular estd destinada a sus rutinas diarias normales de limpieza. El robot limpia

regular cada habitacién de acuerdo con la configuracién que especificd y guardd en el plan de
limpieza. Si no se reconoce el entorno, el robot mapea el entorno y simultdneamente lo
aspira (el robot no limpia en este caso). Una vez finalizado, regresa a la estacion.

Limpieza La limpieza personalizada se puede utilizar para que el robot realice acciones de limpieza

personalizada

en ocasiones Unicas. Puede personalizar la rutina de limpieza de su robot segun lo desee.
Puede establecer las siguientes tres opciones.
- Habitacién: el robot limpia una o mas habitaciones en el orden que especifique.
- Zona: el robot limpia una zona en una habitacion que especifique.
- Lugar: el robot limpia en un cuadrado de 1,5 por 1,5 metros en un lugar especifico de
su casa que quiera que limpie.
Hl Nota: con la limpieza de lugar, cologue el robot en el medio del cuadrado que desea
que el robot limpie.

Después de seleccionar una de las opciones anteriores, puede seleccionar un modo de
limpieza y ajustar sus preferencias de limpieza y configuraciones avanzadas.

Configuracion de preferencias de limpieza, configuraciones
avanzadas y orden de limpieza

Modo

En la aplicacion, puede seleccionar cinco modos de limpieza diferentes para cada
habitacion. Estos son modos estdndar que se pueden usar en la mayoria de las
situaciones. Puede personalizar su modo de limpieza mediante el ajuste de las
preferencias de limpieza y las configuraciones avanzadas.

Modos de limpieza

Descripcion

Hdmedo y seco

El robot aspira y limpia el suelo al mismo tiempo. Este modo esta destinado a la
limpieza regular de suelos duros.

Y IMPORTANTE: Para limpiar pisos duros sensibles, como pisos de
parqué, configure el nivel de agua en la aplicacién al nivel mas bajo.
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Modo Descripcion
Seco El robot solo aspira el suelo. Este modo se puede usar para areas que no se deben
limpiar.
Silencioso El robot limpia con un ruido minimo. La potencia de succion se reduce y las alertas de
voz se silencian.
Intensivo El robot aspira y limpia el suelo al mismo tiempo y a toda potencia. Este modo esta
destinado a la limpieza exhaustiva de areas pequefas.
Tenga en cuenta que no se recomienda limpiar grandes areas en este modo. El robot
pasa por el drea 5 veces, por lo que el tiempo de limpieza y el uso de la bateria
aumentaran de manera significativa.
Individual Para este modo, puede seleccionar todos los ajustes desde cero.
Preferencias de limpieza
Para cada modo de limpieza, puede ajustar las siguientes preferencias de
limpieza:
Ajuste Descripcion

Potencia de succion

Cambie la potencia de succién:

- Ecoldgica: para una limpieza eficiente con bajo consumo de energia y bajo nivel
de ruido.

- Normal: para una limpieza periddica y eliminacién eficaz del polvo fino en suelos
duros con un equilibrio 6ptimo entre potencia y eficiencia.

- Alta: para una limpieza exhaustiva de suelos grandes. Puede limpiar mds con una
sola carga que el modo maximo.

- Max. ideal para eliminar suciedades grandes como migas. La fuerte potencia de
succién elimina las particulas finas de polvo ocultas en el interior de alfombras y
grietas.

Humedad de la
mopa (0]

Determine el nivel de flujo que se bombea desde el tanque de agua eléctrico a la
mopa:

Y IMPORTANTE: No afiada agua caliente o detergente al depésito de
agua.

- Nada: apague la humedad de la mopa para pisos de madera y alfombras sin
recubrimiento.

- Bajo: para limpiar un suelo delicado, como el parqué. La combinacion de aspirar y
limpiar elimina mas polvo fino que solamente aspirar.

- Medio: éptimo para una limpieza regular en himedo y en seco. La mopa elimina
la suciedad superficial y las bacterias para mantener su hogar desinfectado y
saludable.

- Alta: para una limpieza de hogar impecable. Se recomienda combinar este ajuste
con 2 o 5 repeticiones del recorrido de limpieza para una limpieza intensiva.

Repeticién de
recorrido de limpieza

Especifique el nimero de pasadas de limpieza. Una pasada es suficiente para una
limpieza normal. Es posible programar el robot para que realice 2 0 5 pasadas para
una limpieza intensiva. Se recomienda seleccionar esta opcion solo para dreas de
limpieza especificas, ya que afecta la duracién de la limpieza.
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Configuraciones avanzadas
Para cada modo de limpieza, puede ajustar la siguiente configuracién avanzada:

Ajuste Descripcion
Impulso para Encienda o apague el impulso para alfombra. El robot aumenta automaticamente la
alfombra @ potencia de succién cuando se desplaza sobre una alfombra o moqueta. Se

recomienda habilitar esta configuracién.

Uso del robot

Preparacion para un ciclo de limpieza
Antes de encender el robot para el ciclo de limpieza, haga lo siguiente:
- Inserte la almohadilla para mopa lavable en el soporte.

Y IMPORTANTE: Se puede quitar el soporte de la almohadilla para mopa.
Pero cuando el robot esté en uso con el soporte para mopa, la almohadilla
para mopa lavable debe estar siempre acoplada a este, incluso si el robot se
utiliza sin la funcién de limpiar. Esto permite evitar dafios en el suelo y en el
soporte para mopa durante el uso.

- Quite todos los cables, alambres, cuerdas y objetos pequefios como zapatos y
juguetes del suelo para evitar que el robot se enrede en ellos.

- Abra todas las puertas internas de la casa.

- Humedezca previamente la mopa para obtener resultados éptimos.

Inicio del primer programa de limpieza a través de la aplicacién
Inicio
1 Abralaaplicacién.

2 Seleccione el programa de limpieza: limpieza regular o limpieza
personalizada.
3 Presione el icono de “inicio”.

Bl Nota: Si el nivel de la baterfa es demasiado bajo, la limpieza no puede
comenzar. Espere a que el robot esté lo suficientemente cargado antes de iniciar
un ciclo de limpieza.

Apagado

1 Presione el icono Pausa en la aplicacién. El robot se detendra.
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2 Presione el icono Iniciar otra vez. El robot continuara.
3 Presione elicono Inicio y carga. El robot regresara a la estacion.

Como usar el robot sin la aplicacion

H Nota: Recomendamos usar la aplicacion para una mejor experiencia.

Sin la aplicaciéon, puede manejar el robot con los dos botones de la siguiente
manera:
- Boton de encendido y apagado

- Presiénelo de forma prolongada (3 segundos) para encender y apagar el
robot.

- Presiénelo para comenzar o pausar la limpieza. Presiénelo nuevamente
para retomar la limpieza.

- Botdn deinicio

- Silo presiona una vez (cuando el robot no esté limpiando): el robot
buscara la estacion e iniciard la carga.

- Silo presiona una vez mientras esta limpiando: el robot dejara de limpiar.
Silo presiona nuevamente: el robot regresara a la estacion para cargar.

- Silo presiona cuando el robot esta camino a la estacion: el robot pausara
su regreso a la estacion. Presionelo nuevamente para que contintde su
camino a la estacion.

Cuando opere el robot de forma manual, este aspirara y limpiara. Sin embargo, si
el depdsito de agua estd vacio, no limpiara.

Patron de limpieza del robot

El robot limpia el hogar de forma estructurada. El robot limpia habitacion por
habitacion y siempre comienza limpiando los bordes de la habitacién antes de
cubrir el resto de la superficie.

Regreso a la estacion

Una vez que el robot complete el ciclo de limpieza, regresard automaticamente a
la estacién para recargarse.
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Recarga automatica y reanudacién

Cuando la bateria se agote (<20%) durante la limpieza, el robot regresara
automdticamente a la estacion para volver a cargarse. Una vez cargada la
bateria, el robot contintia desde donde dejo.

Limpieza y mantenimiento

Cuando hacer el mantenimiento

Articulo Limpieza Reemplazo
Almohadilla para mopa Después de cada uso 3-6 meses
lavable

Cepillo principal Mensualmente 6-12 meses
Filtro lavable Mensualmente 3-6 meses
Cepillo lateral Mensualmente 6-12 meses

Ruedas principales y rueda  Mensualmente -
universal

Sensor de exploracién con  Mensualmente -
laser de 360° (LiDAR)

Sensores: Mensualmente -
- Receptor de sefial
infrarroja para localizar
la estacién
- Receptor de sefial
infrarroja para
comunicarse con la
estacion
- Sensor anticaidas
(3 unidades)

Contactos de carga del Mensualmente -
robot y de la estacién

Sensores para detectar la 6 meses -
ubicacion del depdsito de

polvo y del depdsito de

agua

Depodsito de polvo Vacie el depdsito de polvo
luego de cada uso.
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Como limpiar la almohadilla para mopa y el depdsito de polvo
Limpieza de la almohadilla para mopa lavable
1 Desprenda la almohadilla para mopa lavable del velcro y deslice el lado plano
©) de esta para quitarla de la ranura.

2 Enjuaguey limpie la almohadilla para mopa lavable con agua o lavela en la
lavadora.

- 3 Seque al aire la almohadilla para mopa lavable.
Cd
- O

H Nota: No seque de otra manera la almohadilla para mopa lavable.

Limpieza del depésito de polvo
1 Quite el depdsito de polvo del depdsito de agua.
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2 Abra latapa del depdsito de polvo y quite la suciedad.

Hl Nota: No confunda la tapa del depésito de polvo con la del filtro lavable.

3 Abra la tapa del filtro lavable y quite el filtro de aire lavable.

4 Enjuague el filtro lavable con agua y déjelo secar.

B Nota: No utilice detergentes de limpieza.

H Nota: No utilice otras formas para secar el filtro lavable.

5 Coloque el filtro lavable contra el bloqueo del filtro del depdsito de polvo y
empujelo.

6 Empuije el filtro lavable hacia abajo.

7 Cierre la tapa del filtro lavable.

8 Vuelva a colocar el depdsito de polvo en el depdsito de agua.

Limpieza del depdsito de agua
1 Presione el botdn de liberacién del depdsito de agua.
2 Extraiga el depdsito de agua del robot.
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3 Quite el depdsito de polvo del depdsito de agua.

4 Enjuague el depdsito de agua con agua del grifo.
5 Seque el exterior del depdsito de agua con un pano.

H Nota: No utilice detergentes de limpieza.

Y IMPORTANTE: No lave el dep&sito de agua en el lavavajillas.

6 Mantenga abierta la tapa de sellado del depdsito de agua y permita que el
interior del depdsito de agua se seque al aire.

B Nota: No utilice otras formas para secar el depésito de agua.

7 Vuelva a colocar el depdsito de polvo en el depdsito de agua.

8 Llene el depdsito de agua desde la entrada de agua. Coloque el depdsito de
agua en la ubicacién correcta.

H Nota: Asegurese de que el exterior del dep&sito de agua esté seco.

B Nota: No utilice detergentes de limpieza.

Limpieza del cepillo principal

1 Coloque el robot boca abajo sobre una superficie plana y estable.

2 Pulse los botones de liberacién de la cubierta del cepillo al mismo tiempo.
3 Levantey retire la cubierta del cepillo.
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4 Extraiga el cepillo principal.
5 Use la herramienta de limpieza para cortar los pelos.

6 Retire los pelosy la suciedad del cepillo principal.

K3 Sugerencia: Utilice el extremo de cepillo de la herramienta de limpieza
para eliminar la suciedad del cepillo principal.

7 Sihaquitado la tapa en el extremo del cepillo principal, empujela hacia atras.

8 Instale el cepillo principal en la ubicacién correcta. Haga coincidir la clavija
cuadrada con el orificio cuadrado e inserte el cepillo.

9 Coloque los labios de la cubierta del cepillo en los recortes correctos.
10 Empuje la cubierta del cepillo hacia adentro.

Limpieza del cepillo lateral

1 Coloque el robot boca abajo sobre una superficie planay estable.
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2 Retire el cepillo lateral.
3 Utilice un cepillo con cerdas suaves (por ejemplo, un cepillo de dientes) para
eliminar el polvo o las pelusas del cepillo lateral y del robot.

Sugerencia: Puede utilizar el extremo de cepillo de la herramienta de
limpieza para eliminar el polvo o las pelusas del cepillo lateral y del robot.

4 Coloque el cepillo lateral en la parte inferior del robot. Escuchara un "clic" que
indicarad que esta en la posicién correcta.

Limpieza de las ruedas principales y de la rueda giratoria
delantera

1 Coloque el robot boca abajo sobre una superficie plana y estable.

2 Utilice un cepillo con cerdas suaves (por ejemplo, un cepillo de dientes) para
eliminar el polvo o las pelusas de la rueda giratoria delantera y las ruedas
principales.

K3 Puede utilizar el extremo de cepillo de la herramienta de limpieza para
eliminar el polvo o las pelusas de las ruedas.

Limpieza de los sensores, los puntos de contacto y la ventana de
senal IR

Para mantener un buen rendimiento de limpieza, debe limpiar el sensor, los
puntos de contacto y la ventana de sefial IR de vez en cuando.

1 Desconecte la estacion de la toma de corriente
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2 Use un paio seco suave no abrasivo. Si es necesario, humedezca ligeramente
el pano.
3 Limpie los componentes.

H Nota: No utilice detergentes de limpieza.
4 Seque los componentes y superficies con un pafo seco.

B Nota: No utilice otras formas para secar los componentes.

Almacenamiento a largo plazo
1 Cargue la bateria hasta que esté completa.
2 Guarde el robot dentro de un rango de temperatura inferior a 35 °Cy
superior a 8 °C.

Senales de la interfaz del usuario y su significado

S

Senal Descripcion de la sefial Significado de la seial

Las luces de los dos botones en el El robot se esté cargando.
robot parpadearan lentamente.

Las luces de los dos botones en el El robot esta completamente cargado.
robot estan encendidas de forma
continua.

La luzindicadora de la estacion estd  La estacién esta enchufada, pero el
encendida de forma continua. robot no esta conectado.
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Senal Descripcion de la sefial

Significado de la seial

La luz indicadora de la estacion se
apaga.

La estacion estd desenchufada y el
robot no esta conectado.

La luz indicadora de la estacion se
apaga.

La estacion estd enchufaday el robot
estd conectado.

Las luces de los dos botones en el

robot parpadean en color naranja.

El robot estd en el modo de
configuracion de wifi.

Las luces del robot se apagan.

El robot entré en modo de suspension.

Si no regresd a la estacion, el robot
entrara en modo de suspension.
Presione el botdn de encendido y
apagado durante 3 segundos o mas
para activar el robot. Luego envielo a la
estacion mediante la aplicacion o al
presionar el boton de inicio.

Reiniciar/restaurar el robot

Puede reiniciar o restaurar el robot si mantiene apretados los botones de inicio y
de encendido y apagado en la parte superior del robot durante 15 segundos.

Bl Nota: Después de reiniciar/restaurar el robot, este necesita volver a conectarse
a la aplicacion y se eliminan las configuraciones relevantes en la aplicacion.



Espanol Latino 115

Reemplazo

Pedido de accesorios

Para comprar accesorios o piezas de repuesto, visite
www.philips.com/myrobot3000 o consulte al distribuidor Philips de su
localidad. También puede comunicarse con el Centro de atencién al cliente de
Philips de su pais (consulte el folleto de garantia internacional para obtener la
informacién de contacto).

Piezas de reemplazo:

XV1430 Mopas lavables de
reemplazo
XV1433 Kit de mantenimiento con

2 filtros, 1 cepillo principal y
1 cepillo lateral.

Extraccidon de la bateria recargable

Para extraer la bateria recargable, siga las instrucciones a continuacion. También
puede llevar el robot a un centro de servicio Philips para que le extraigan la
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bateria recargable. Péngase en contacto con el Centro de atencién al cliente
Philips de su pais para obtener la direccién de un centro de servicio cercano.

Tome las medidas de seguridad necesarias para manipular
herramientas al abrir el producto y al desechar la bateria
recargable.

Advertencia: Antes de quitar la bateria, asegtirese de que el
producto esté desconectado de la estacion y que la bateria esté
completamente agotada.

1 Arranque el robot desde algun lugar de la habitacién y no desde la estacion.

2 Deje que el robot funcione hasta que la bateria recargable esté vacia para
asegurarse de que estd completamente descargada antes de quitarlay
desecharla.

3 Afloje los tornillos de la tapa del compartimento de las pilas y retire la tapa.

4 Saque la bateria recargable y desconéctela presionando el pequefio clip del
conector de la bateria para soltar el conector de la bateria.

5 Lleve el roboty la baterfa recargable a un punto de recoleccién para reciclaje
de componentes eléctricos y electronicos.

Garantia y asistencia

Si necesitas informacién o asistencia, visitd www.philips.com/support o leé el
folleto de garantia internacional.

El robot aspirador se ha disefiado y desarrollado con la mayor atencién posible.
Si el robot requiriese reparaciones, el Servicio de atencién al cliente de su pais le
ayudard a realizar las reparaciones necesarias en el menor tiempo y con la
maxima comodidad. Si no hay Servicio de atencién al cliente en su pais, dirijase al
distribuidor Philips local.
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Desecho y reciclaje

No deseche el robot en la basura normal. Asegurese de llevarlo a la instalacién
de reciclaje para equipos eléctricos.

Solucion de problemas

Problema

En este capitulo, se resumen los problemas mas comunes que pueden surgir al
usar el aparato. Si no puede resolver el problema con la siguiente informacion,
vaya a la aplicacién del robot Philips HomeRun o visite
www.philips.com/myrobot3000, donde también puede encontrar videos de
ayuda y preguntas frecuentes. También se puede comunicar con el Centro de
atencion al cliente en su pais.

Posible causa

Solucion

El robot no se enciende.

La bateria esta baja.

Cargue el robot en la estacién antes de
usar.

La temperatura ambiente es
demasiado baja o demasiado
alta.

Use el robot a una temperatura entre 8 °Cy
35°C.

El robot no puede
emparejarse con la
aplicacién.

El robot ya no estd en modo de
emparejamiento.

Vuelva a poner el robot en modo de
emparejamiento al mantener presionados
los botones de inicio y de
encendido/apagado al mismo tiempo (las
luces parpadeardn en naranja).

La conexién wifi (senal) no es
buena.

Coloque el robot en un 4rea con buena
sefal wifi.

Se selecciond una red wifi
incorrecta.

Asegurese de seleccionar la red wifi
correcta.

Se utilizd una contrasena
incorrecta.

Asegurese de usar la contrasena de wifi
correcta.

Se seleccioné un modelo de
robot incorrecto en la
aplicacién.

Asegurese de seleccionar el modelo de
robot correcto.

Se descargd una aplicacion
incorrecta

Utilice siempre la aplicacién que haya
descargado a través del codigo QR de la
guia de inicio rapido.

La aplicacién y el robot
pierden la conexion.

El robot esté fuera del alcance
de la senal de wifi.

Espere a que el robot regrese al area con
una buena sefial de wifi.
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Problema

Posible causa

Solucion

El robot entré en modo de
suspension.

Si no regresd a la estacion, el robot entrara
en modo de suspension. Presione el botén
de encendido y apagado durante

3 segundos o0 mas para activar el robot.
Luego envielo a la estacién mediante la
aplicacién o al presionar el botén de inicio.

Se cambi¢ la contrasefa de
wifi.

Cuando se cambian los detalles de wifi:
agregue el robot a la aplicacién
nuevamente.

Se cambid el nombre de la red
wifi.

Cuando se cambian los detalles de wifi:
agregue el robot a la aplicacién
nuevamente.

Se cambi¢ la cuenta de la
aplicacion.

Cuando se cambian los detalles de la
cuenta, vuelva a agregar el robot a la
aplicacion.

No recibio el correo
electrénico con el cédigo de
verificacién.

El correo electrénico con el
cédigo de verificacion puede
tardar hasta un minuto en
llegar.

Espere mas de un minuto el correo
electrénico.

El correo electrénico no se
envio.

Haga clic en el botdn "reenviar".

Es posible que el correo
electrénico haya llegado a la
carpeta de 'correo no deseado'
o 'basura’.

Revise las carpetas 'correo no deseado' o
'basura’. (La direccidn de correo electrénico
del remitente comienza de la siguiente
forma: HomeRun_noreply@).

Se utilizd una direccion de
correo electrénico incorrecta.

Verifique si uso la direccién de correo
electrénico correcta.

El teléfono o la computadora
no tiene una buena conexiéon a
Internet para recibir el correo
electronico.

Asegurese de que el teléfono o la
computadora tengan una buena conexion
ainternet.

El robot no puede encontrar
la estacién.

Se movio la estacion durante
un ciclo de limpieza.

Vuelva a colocar la estacion en el mismo
lugar que estaba antes de que comenzara
la limpieza.

La estacién no estad conectada
al suministro de energia.

Conecte la estacion al suministro de
energfa.

Los sensores del robot o de la
estacion estan sucios.

Limpie todos los sensores del robot y de la
estacion.

Se colocé una zona prohibida
demasiado cerca de la estacion

No guarde las zonas prohibidas demasiado
cerca de la estacion.

La estacion se colocd en un
lugar con luz muy brillante.

No coloque la estacién en un lugar con luz
muy brillante (como la luz solar directa);
esto puede interferir con la sefal infrarroja.
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Posible causa
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Solucion

El robot empuja la estacién.

La estacién no esta cerca de
una pared.

Coloque la estacion de espaldas a una
pared.

Los sensores del robot o de la
estacion estan sucios.

Limpie todos los sensores del robot y de la
estacion.

La estacidon no tiene suficiente
espacio a su alrededor

(0,5 metros acadaladoy 1,5m
al frente).

Asegurese de que la estacion tenga
suficiente espacio a su alrededor.

El robot no limpia
adecuadamente.

El depdsito de polvo del robot
estd lleno.

Vacie el depésito de polvo del robot.

El depdsito de agua esta vacio.

Rellene el depdsito de agua a tiempo.

Hay obstaculos atascados en
los cepillos.

Elimine todos los obstéaculos de los cepillos.

El filtro no se limpid.

Limpie el filtro con frecuencia.

El filtro no se ha vuelto a
colocar o no se colocéd
correctamente.

Vuelva a colocar el filtro correctamente.

La mopa lavable necesita ser
reemplazada.

Reemplace la mopa lavable XV1430.
Compre una mopa lavable XV1430 nueva a
través de laapp o en
www.philips.com/myrobot3000

El robot utiliza poca o nada

de agua durante el fregado.

El nivel del agua esta
demasiado bajo.

Configure el nivel de agua mas alto en la
aplicacion.

Sale demasiada agua de la
mopa/el robot humedece
demasiado el suelo.

El nivel del agua esta
demasiado alto.

Configure el nivel de agua mas bajo en la
aplicacion.

Y IMPORTANTE: Para limpiar pisos duros
sensibles, como pisos de parqué, configure
el nivel de agua en la aplicacion al nivel mas
bajo.

El robot omite areas para
limpiar/el robot no limpia
toda el &rea/el robot
comenzd a omitir ciertos
puntos

Los sensores del robot ya no
estan limpios.

Limpie los sensores del robot con un pafio
seco.

El robot esta trabajando en
suelos pulidos resbaladizos.

Asegurese de que el suelo esté seco antes
de que el robot comience la limpieza.

El robot no llega a ciertas areas
obstruidas por muebles o
barreras.

Ordene el drea a limpiar y coloque los
muebles y objetos pequefios en su lugar.
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Problema

Posible causa

Solucion

El drea de limpieza no esta
ordenada.

Retire los objetos pequefios del sueloy
ordene el area de limpieza antes de que el
robot comience a limpiar.

El robot mantiene un margen
de seguridad en la distancia

cerca de las zonas prohibidasy

zonas sin mopa, y esto puede

causar que el robot no pase por

un area determinada.

Haga que la zona prohibida o zona sin
mopa en la aplicacion sea un poco mas
pequena.

El robot se obstruyd al
aspirar un cable.

Hay cables en el suelo que el
robot no puede detectar.

Detenga el robot y retire la cubierta del
cepillo. Retire el cepillo principal y
compruebe si hay algo atascado en el
cepillo lateral: retire el cepillo lateral, quite
el cable, vuelva a colocar el cepillo lateral.
Quite todos los cables del suelo antes de
comenzar un ciclo de limpieza.

El robot se cae de las
escaleras.

Los sensores anticaida de la
parte inferior del robot estan
sucios.

Limpie los sensores anticaida de la parte
inferior del robot.

Se colocan objetos en el
escalon superior de las

escaleras que el robot detecta

y, por lo tanto, cree que es
seguro desplazarse.

Retire los objetos colocados en el escaldn
superior de las escaleras.

El robot no se carga ni se
descarga muy rapido.

El robot se almacena en un
espacio demasiado caliente o
demasiado frio.

Cargue y guarde el robot en lugares donde
la temperatura oscile entre 8 °Cy 35 °C.

Hay una acumulacién de
espuma en el depdsito de
aguay el robot se mueve de
forma extrafa.

Se agrego detergente al

deposito de agua, lo que hace

que el robot esté resbaladizo.

Nunca vuelva a agregar detergente al
depdsito de agua. Limpie el robot y sus
ruedas, incluido un enjuague completo del
deposito de agua.

El robot hace un ruido
anormal.

El filtro no se ha vuelto a
colocar o no se colocéd
correctamente.

Compruebe si el filtro se volvid a colocar
correctamente.

Los cepillos ya no giran.

Hay pelos atascados en el
cepillo principal.

Elimine los pelos con la herramienta de
limpieza de cepillos proporcionada con el
robot.

Hay otros obstaculos atascados

en los cepillos.

Remueva todos los obstaculos atascados en
los cepillos.

El cepillo principal no se volvié

a colocar correctamente.

Retire el cepillo principal y vuelva a
montarlo.

Cuando el cepillo principal no se vuelve a
colocar correctamente: vuelva a montar
correctamente el eje cuadrado en el orificio
cuadrado.
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Solucion

El cepillo lateral se deforma.

Es posible que algo se haya
atascado en el cepillo lateral.

Ponga el cepillo en agua caliente por un
tiempo y déjelo secar.

Compre un cepillo lateral a través de la
aplicacién o en
www.philips.com/myrobot3000

El robot no se desplaza sobre
suelo negro.

El robot cree que un suelo
completamente negro es un
peligro de caida: la deteccién
de acantilados estd activada.

Asegurese de que las luces estén
encendidas en la habitacion con suelo
negro.

Limpie el sensor anticaida de la parte
inferior del robot.

Se establecié un horario,
pero el robot no comienza a
limpiar segun el horario.

La funcién 'no molestar' puede
estar activada.

Compruebe en la aplicacién si la funcion
'no molestar' esta activada al mismo
tiempo que el horario programado.

El robot ya no estd en modo de
suspension.

Asegurese de que el robot se esté cargando
en la estacion.

Si no regresd a la estacion, el robot entrara
en modo de suspension. Presione el botén
de encendido y apagado durante

3 segundos o0 mas para activar el robot.
Luego envielo a la estacién mediante la
aplicaciéon o al presionar el botén de inicio.

Se selecciond una zona horaria
incorrecta en la aplicacién.

Puede cambiar la zona horaria en la
aplicacién en 'Mi cuenta' en la seccion
'Perfil'.

El robot perdio la conexién con
la red wifi.

Asegurese de que la red wifi funcione.

La bateria del robot esta vacia.

Asegurese de que la estacion siga
conectada al suministro de energia.

No es posible iniciar sesion
en la cuenta de la aplicacién
del robot.

La direccién de correo
electronico se cambid.

Cree una nueva cuenta de aplicacién en
caso de que se haya cambiado la direccién
de correo electrénico.

La contrasena es incorrecta.

Ingrese la contrasefa correcta.

En caso de que olvide la contrasefia, haga
clicen 'Olvidé mi contrasefia' y siga las
indicaciones.

Se selecciond la region del pais
incorrecta.

Seleccione la region del pais correcta en la
aplicacion.

Se siguen recibiendo
mensajes emergentes sobre
actualizaciones de
aplicaciones o firmware.

Las actualizaciones de la
aplicaciéon o de firmware no
estan instaladas.

Para una mejora continua del robot,
recomendamos instalar todas las
actualizaciones.
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Problema Posible causa Solucién

La aplicacién del robot La VPN puede estar Deshabilite cualquier servicio de VPN que
Philips HomeRun no esta bloqueando el acceso a la esté utilizando.

disponible en mi pafs. informacion del pais correcta.

Puede que la cuenta de Google Cambie la informacién de la cuenta de

o Apple esté configurada en Google o Apple para que coincida con el
otro pafs. pais en el que compro el robot.
Falla la actualizacién del El nivel de bateria esta El nivel de bateria del robot debe ser mayor
firmware. demasiado bajo. al 20 % para poder instalar una

actualizacion.

El robot no estd en la estacion.  Asegurese de que el robot se esté cargando
en la estacion cuando instale la
actualizacion.

La sefal de wifi no es lo Asegurese de que el robot esté en un lugar
suficientemente buena. donde reciba una buena sefal de wifi.
El robot termind el mapeo,  El robot no comenzé nitermind Para crear un mapa, asegurese de que el
pero no veo ninglin mapa en en la estacion. robot comience y termine en la estacion.
la aplicacion. Una vez que el mapa se haya guardado en
la aplicacion, puede usar el robot sin la
estacion.
El mapa no figuraen la Se habia alcanzado la cantidad  El robot creard un nuevo mapa cuando
aplicacién. maxima de mapas. reconozca un nuevo entorno. Siya tiene 5

mapas, el robot eliminard uno antiguo. Si
quiere asegurarse de que el robot no
elimine un mapa, bloquéelo en la
aplicaciéon. Puede bloquear 3 mapas al
mismo tiempo.
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Introducéo

Parabéns pela compra de um rob6 aspirador de pd e liquidos Philips HomeRun
Aqua série 3000! Para tirar maximo proveito de seu rob e acessar todas as
funcdes avancadas, baixe e instale o app do robd Philips HomeRun. Vocé
também pode encontrar videos de suporte e perguntas frequentes no app ou

visitar www.philips.com/myrobot3000.

Leia atentamente o livreto de seguranca separado antes de usar o robd pela

primeira vez e guarde-o para referéncia futura.
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Visao geral do produto

Botdo Liga/Desliga
Botdo inicial
Cobertura superior
Navegacéo a laser de 360° (LiDAR)
Saida de ar
Filtro lavavel
Tampa do filtro lavavel
Tampa de esvaziamento do recipiente para pé
Recipiente para pd
0 Entrada de dgua

Voo ~NOOU D WN =



11 Botdo de liberacdo do reservatério de dgua
12 Reservatorio de dgua

13 Cobertura da escova

14 Escova principal

15 Chave liga/desliga

16 Roda dianteira

17 Sensor antiqueda (3x)

18 Pontos de contato de carregamento (robd)
19 Sensor para guiar o robd de volta a base (3x)
20 Escova lateral

21 Rodas principais

22 Suporte para base do esfregdo

23 Base do esfregdo lavavel (2x)

24 Luzindicadora

25 Base (carregamento)

26 Tomada do cabo de alimentacdo

27 Pontos de contato de carregamento (base)
28 Tapete de protecdo

29 Adaptador

30 Ferramenta de limpeza da escova

Antes da primeira utilizacao
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1 Retire o aparelho da caixa e remova todas as embalagens.

2 Remova as tampas de protecdo.

3 Sevocé perceber qualquer sinal de dano, acesse www.philips.com/support
ou entre em contato com o centro de apoio ao cliente em seu pafs.

Preparacao para o uso

Dicas para escolher o melhor local para instalar a base:

- N&o deixe a base diretamente exposta a luz solar nem embaixo de méveis.
Isso vai bloquear o sinal infravermelho que ajuda o rob6 a encontrar o

caminho de volta a base.

- Instale a base em uma superficie plana contra uma parede.

- Instale a base sobre um piso duro.

- N&o coloque a base perto de escadas ou de fontes de calor (aquecedores).

- Instale em um local com boa cobertura Wi-Fi.

Instalar a base

1 Instale a base nas dimensées corretas para posicionamento.

metro na frente da base.
2 Conecte a base a alimentacédo.

esfregao lavavel

B Observacio: Mantenha um espaco de 0,5 metro nas laterais da base e 1,5

3 Verifique se a parte restante do cabo de alimentacgao estd bem escondida
atras da base, de modo que o robd ndo passe por cima dele.

Instale o fixador da almofada do esfregao e a almofada do
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1 Prenda o fixador da almofada do esfregao na parte inferior do reservatério de
agua do robbd.

2 Deslize o lado reto da base do esfregao lavavel no encaixe correto do suporte
para base do esfregdo lavavel e fixe a base no velcro do suporte.

Carregamento do rob6

1 Pressione a chave liga/desliga na parte inferior do robd para liga-lo.
2 Oriente o robd na direcdo correta e coloque-o no chdo em frente a base.
3 Verifique se a base estd conectada a tomada.

4 Pressione o botdo inicial. O robd se move até a posicao correta na base.
5 Aguarde até o robé ficar totalmente carregado.

Se a bateria estiver vazia, o robd ndo se movera até a posigao correta. Nesse caso,

siga 0s proximos passos:

1 Oriente o rob6 na direcdo correta e coloque-o no chdo em frente a base. O
depdsito de dgua deve ficar voltado para longe da base.

2 Alinhe os pontos de contato de carregamento na parte frontal do robé com
os pontos de contato de carregamento na base.
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Empurre o robd contra a base para que os pontos de contato de
carregamento do robo figuem em contato com os pontos de contato de
carregamento da base.

H Observacao: Verifique se o robd esta na posicao correta e se o
carregamento comecou. As luzes dos dois botdes na parte superior do robd
piscam lentamente. Se a bateria estiver vazia, podera demorar um pouco até
o rob6 indicar que esta sendo carregado.

Aguarde até o robo ficar totalmente carregado.

B Observacao: Verifique se o robd estd totalmente carregado antes de usa-lo
pela primeira vez.

Baixar o app, registrar e conectar ao Wi-Fi

Conteudo do app

Vocé pode usar o rob6 com o respectivo app do Philips HomeRun. O app permite
que vocé gerencie seu robo e oferece ajuda e suporte:

1

O NGOV~ WN

9

Videos tutoriais.

Manual do utilizador completo.

FAQs.

Entre em contato com o apoio ao cliente.

Crie um mapa da sua casa.

Selecione quais cdmodos deseja limpar.

Escolha entre diversos modos de limpeza e defini¢des para cada cbmodo.

Veja o status de execucao da limpeza em tempo real e confira o nivel da
bateria.

Receba notificacdes e alertas.

10 Programe uma execucao de limpeza.
11 Veja o status de manutencao e encontre pecas de reposicao.

Download do app

1

Leia o cédigo QR na capa deste manual do utilizador ou na embalagem do
robo.

Ou:

Pesquise "Philips HomeRun robd app" na App Store da Apple ou em uma das
App Stores do Android.

Baixe e instale o app.

Siga as instru¢des no app.
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Registrar uma conta pessoal

Vocé pode registrar uma conta pessoal e desfrutar das seguintes vantagens:

- Controlar o rob6 de mais de um dispositivo, como smartphone e tablet, ou
adicionar varios usudrios a residéncia.

- Salvar backup de dados importantes, como planos de limpeza personalizados
para sua casa.

i | Observagao: Se vocé trocar de smartphone e ndo tiver uma conta, perdera
todos os planos de limpeza personalizados.

H importante: a Philips valoriza e respeita sua privacidade. Um link para a nossa
Declaracdo de Privacidade pode ser encontrado no app antes de realizar o
registro.

Configuracao da conexao Wi-Fi

H Antes de comecar: verifique se o robé e o dispositivo mével tém boa
cobertura Wi-Fi.

1 Pressione o botdo "Add robot" (Adicionar robd) no app e siga as instrucoes.
2 Emparelhar o robd com o Wi-Fi no app.

3 Mantenha os botdes liga/desliga e inicial pressionados juntos por trés
segundos. As luzes dos botdes vao piscar na cor laranja para indicar que o
robd estd no modo de configuracdo do Wi-Fi.

4 Se estiver visivel no app, clique no botdo Join (Ingressar) para se conectar a
rede "Philips robot".

Bl Observacao: Se o botdo Join (Ingressar) nao estiver visivel no app, saia do app
e acesse a opcao Wi-Fi nas configuragdes do seu dispositivo mével. Nessa opcao,
selecione a rede 'Philips robot' e conecte-se a ela.

Philips HomeRun

=N

Settings
WLAN

Philips robot @ik
(N

Se a emparelhamento Wi-Fi falhar:
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- Verifique sua conexao Wi-Fi.

- Veja se vocé selecionou o modelo correto.

- Verifique se vocé inseriu a senha correta do Wi-Fi.

- Verifique se o robd ainda estd no modo de configuracdo do Wi-Fi.

A Observagao: Para conferir isso, veja se as luzes dos dois botdes no robd ainda
estdo piscando na cor laranja.

i | Observagao: Caso vocé ndo consiga solucionar o problema, acesse
www.philips.com/myrobot3000 para obter informacoes de suporte e detalhes
de contato do apoio ao cliente.

Sinais sonoros
Da=
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O idioma do alerta de voz do robd pode ser alterado do inglés para o seu
idioma local. Para alterar o idioma, baixe o app e conecte o rob6 ao Wi-Fi
para baixar o novo idioma.

- O app vai emitir alertas e lembretes se o robd precisar de atencdo. Assim, vocé
saberd o status do robd em tempo real, mesmo que nado esteja por perto
enquanto ele realiza a limpeza.

Definir o idioma dos alertas de voz

(R8T ML
li

T'

Bl Vocé pode definir o idioma dos alertas de voz logo depois de conectar o robd
ao Wi-Fi

1 Verifique se o rob6 estd conectado ao app.

2 Aopcdo para alterar o idioma do alerta de voz pode ser encontrada em dois
lugares no app.

- Na mesma tela do app em que vocé escolhe um nome para o robd

- Pressionando as trés linhas no canto superior esquerdo e escolhendo a aba
Robot settings (Defini¢des do robd).

3 Depois, escolha o idioma do alerta de voz.
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Como funciona o robo

Criar um mapa

o=0
[

oo
L]

Como funciona o mapeamento
O robd se move pelos cdOmodos e a navegacao a laser faz a leitura dos ambientes
para criar um mapa ® do andar.

Edicdo de mapa
No app, vocé pode usar a edicdo de mapa para:

Editar comodos (mesclar/separar/nomear) a fim de personalizar a rotina de
limpeza do robd por ambiente.

Definir areas restritas para especificar onde o rob6 pode limpar e onde nao
pode.

Criar um mapa de cada andar da casa e armazenar até 5 mapas. Quando vocé
usa o aparelho, ele gera um novo mapa em um novo ambiente. Se houver
mapas frequentemente utilizados e vocé nado quiser perdé-los
acidentalmente, podera bloquear até 3 mapas.

Preparacdo do ambiente para mapeamento
Antes de comecar o mapeamento, lembre-se de:

Organize a area.

Coloque os moveis no lugar certo.

Afastar obstaculos pequenos e soltos.

Hl Observacso: Isso ¢ importante para evitar o armazenamento permanente
desses obstaculos no mapa.

Abra todas as portas do interior da casa e feche as portas para o exterior.
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H importante: certifique-se de que o robd no seja bloqueado durante o uso.

Criacdo de um mapa

H importante: Durante o mapeamento, o robé nao realizard limpeza.

B importante: Para criar o mapa de um andar, é muito importante colocar a
base no mesmo andar que deseja mapear, pois 0 robd comeca e termina o
mapeamento na base. Se vocé quiser criar um mapa do 2° andar, a base devera
ser colocada nele durante o processo de mapeamento. Depois disso, 0 mapa
desse andar podera ser usado mesmo que a base esteja em outro andar.

Informar ao rob6 onde nao limpar com zonas de limpeza

restritas

No app, vocé pode definir dreas restritas para indicar onde o rob6 pode limpar e

onde nao pode.

Parede virtual e zona No-Go

Crie paredes virtuais & e zonas No-Go ® para areas que nao quer que o robd

acesse. Por exemplo, vocé pode criar paredes virtuais ou zonas No-Go para:

- Proteger objetos frageis. O robd ndo pode detectar pequenos obstaculos
como sapatos, brinquedos ou cabos, nem pode detectar obstaculos ou
superficies escuras ou brilhantes, transparentes (por exemplo, vidro).

- Impedir que o rob6 fique preso durante uma limpeza.

i | Observacao: O robd pode ficar preso em tapetes com pelos altos, com
franjas ou muito leves, como os de banheiro. O rob6é também nao consegue
detectar cabos no piso.

- Proteger o robo.

H Observacao: O rob6 deve ser mantido distante de liquidos e 4reas umidas,
como tigelas de animais de estimacéo e vasos de plantas.

i | Importante: paredes virtuais e zonas No-Go nao devem ser usadas para
proteger contra riscos.

H importante: paredes virtuais e zonas No-Go nao devem impedir que o robd
volte para a base.
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Zona No-Mop

Crie zonas No-Mop @ para impedir que o robd limpe carpetes e tapetes.

Bl Observacao: O robé evitard as zonas denominadas No-Mop (sem esfregéo)
quando o fixador da almofada do esfregéo estiver conectado. Quando o fixador
da almofada do esfregao ndo estiver conectado ao robo, o robd aspirard a zona
denominada No-Mop.

Como o rob6 limpa

No app, vocé pode selecionar as seguintes rotinas de limpeza:

Rotina Descricao

Limpeza A limpeza regular destina-se as rotinas normais de limpeza diaria. O rob6 limpa cada

regular ambiente de acordo com as definicdes especificadas e salvas no plano de limpeza. Se o
ambiente nao for reconhecido, o rob6 vai mapea-lo e aspira-lo simultaneamente (o rob6
ndo usa o esfregdo, neste caso). Ao terminar, ele volta para a base.

Limpeza A limpeza personalizada pode ser usada para que o robd realize acdes de limpeza em

personalizada

situagdes especificas. Vocé pode personalizar a rotina de limpeza do robd como quiser.

Vocé pode definir as trés opcdes a seguir.

- Cébmodo: o robd limpa um ou mais cdmodos na sequéncia especificada.

- Zona: o robd limpa uma zona em um cdmodo especificado.

- Areareduzida: o rob6 limpa um quadrado de 1,5 por 1,5 metro em uma drea especifica
que vocé deseja limpar na sua casa.

A Observacéo: para a limpeza de drea reduzida, cologue o robé no centro do quadrado
que deseja limpar.

Depois de selecionar uma das op¢des acima, selecione um modo de limpeza e ajuste as
preferéncias e definicdes avancadas.

Configurar preferéncias de limpeza, defini¢cbes avancadas e
sequéncia de limpeza

Modo

No app, vocé pode selecionar cinco modos de limpeza para cada cdmodo. Ha
modos padrao que podem ser usados na maioria das situagdes. Vocé pode
personalizar um modo de limpeza ajustando as preferéncias e definicdes
avancadas.

Modos de limpeza

Descricao

Umido/seco

O robd aspira e lava o piso ao mesmo tempo. Esse modo destina-se a limpeza regular
de pisos duros.

Y IMPORTANTE: Para lavar pisos duros sensiveis, como pisos de tacos,
defina o nivel minimo de agua no app.
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Modo Descricdo
Seco O robd sé aspira o piso. Esse modo pode ser usado em areas que ndo devem ser
lavadas.
Silencioso O robd faz a limpeza com o minimo de barulho. A poténcia de succdo é reduzida e os
alertas de voz sdo silenciados.
Preciso O robd aspira e lava o piso a0 mesmo tempo, com poténcia maxima. Esse modo
destina-se a limpeza profunda de pequenas areas.
Observe que nao recomendamos a limpeza de dreas grandes neste modo. O robd
passa 5 vezes pela drea, por isso o tempo de limpeza e o uso de bateria aumentam
consideravelmente.
Individual Para este modo, vocé pode selecionar todas as definicoes do zero.
Preferéncias de limpeza
Para cada modo de limpeza, vocé pode ajustar as seguintes preferéncias:
Definicdo Descricao

Poténcia de succdo

Altere a poténcia de succao:

- Eco: para limpeza eficiente com baixo consumo de energia e baixo nivel de ruido.

- Normal: para limpeza regular e remocao eficiente de poeira fina em pisos duros,
com equilibrio ideal entre poténcia e eficiéncia.

- Alto: para uma limpeza rigorosa de grandes dreas. Limpa mais com uma Unica
carga do que o modo Max.

- Max: ideal para remover grandes quantidades de detritos, como migalhas. A
poténcia de succdo robusta remove particulas de poeira fina profundamente
entremeadas em tapetes e fendas.

Nivel de umidade ©®

Determine a taxa de fluxo de bombeamento do depdsito elétrico de dgua para o
esfregdo:

Y IMPORTANTE: Nio adicione 4gua quente ou detergentes de limpeza
ao reservatério de agua.

- Nenhum: desligue a opcdo de nivel de umidade para pisos de madeira ndo
revestidos e tapetes.

- Baixo: para lavar pisos sensiveis, como tacos. A combinacdo de aspiragdo e
lavagem remove mais poeira fina do que apenas a aspiracao.

- Médio: ideal para uma limpeza Umida/seca regular. O esfregdo remove sujeira e
bactérias da superficie para manter sua casa higienizada e saudavel.

- Alto: para uma casa impecavelmente limpa. Recomenda-se combinar essa
configuragdo com 2 ou 5 repeticdes do caminho de limpeza para uma limpeza
intensiva.

Repeticdo do
percurso de limpeza

Especifique a quantidade de passadas de limpeza. Uma passada é suficiente para
uma limpeza normal. E possivel programar o rob6 para realizar 2 ou 5 passadas para
uma limpeza intensiva. Recomendamos a selecdo desta opcdo somente para areas
especificas, pois afeta a duracdo da limpeza.

Defini¢cbes avancadas
Para cada modo de limpeza, vocé pode ajustar a seguinte definicdo avancada:
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Definicdo

Descricao

Reforco para
carpetes

Liga/desliga o reforco para carpetes. O robé aumenta automaticamente a poténcia
de succdo ao passar por um carpete ou tapete. Recomendamos que essa definicdo
seja ativada.

Como usar o robo

Preparacao para uma execucao de limpeza

Antes de iniciar uma limpeza com o robd:
Fixe a base do esfregdo lavavel no suporte para base do esfregéo.

Y IMPORTANTE: O suporte para base do esfregao pode ser removido. No
entanto, ao usar o robd com o suporte para base do esfregéo, a base do
esfregdo lavavel deverd permanecer fixada no suporte o tempo todo, mesmo
que o robd seja usado sem lavagem. Isso evita danos ao piso e ao suporte do
esfregdo durante o uso.

Remova todos os cabos, fios e pequenos objetos, como sapatos e brinquedos,
do chéao para evitar que o robd fique preso neles.

Abra todas as portas do interior da casa.

Pré-umedeca o esfregao para obter resultados ideais.

Iniciar o primeiro programa de limpeza pelo app

Iniciar

1

2

3

Abra o aplicativo.

Selecione o programa de limpeza: Limpeza regular ou Limpeza
personalizada.
Pressione o icone "start" (iniciar).

Bl Observacao: Se o nivel da bateria estiver muito baixo, a limpeza ndo sera
iniciada. Aguarde até o robd ter carga suficiente para iniciar a limpeza.

Parar

1
2
3

Pressione o icone Pause (Pausar) no app. O robd para.
Pressione o icone Start (Iniciar) novamente. O robé continua.

Pressione o icone Home & charge (Voltar e carregar). O rob6 volta para a
base.
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Usar o rob6 sem o app

H Observacio: Para uma experiéncia ideal, recomendamos o uso do app.

Sem o app, vocé pode usar dois botdes no proprio robd para opera-lo:
- Botdo Liga/Desliga
- Mantenha pressionado (3s) para ligar/desligar o robd.
- Pressione para iniciar ou pausar a limpeza. Pressione novamente para
retomar a limpeza.
- Botaoinicial
- Pressdo simples (quando o robd ndo estd limpando): o robd ird até a base
e recarregara.
- Pressao simples durante uma limpeza: o rob0 vai parar de limpar. Outra
pressdo simples: o robd voltara a base para recarregar.
- Pressdo simples quando o robd estd voltando para a base: o robd vai
interromper o retorno a base. Pressione novamente para que ele continue
o retorno a base.
Ao operar o robd manualmente, ele vai aspirar e lavar. No entanto, se o depdsito
de dgua estiver vazio, a lavagem ndo ocorrera.

Padrao de limpeza do robo

O robd limpa a casa de forma estruturada. O rob6 limpa cémodo por cémodo e
sempre comeca a limpeza pelas bordas antes de percorrer o restante da
superficie.

Retorno para a base

Depois que o robd terminar a limpeza, ele voltard automaticamente a base para
recarregar.
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Recarga automatica e continuacao

Quando o nivel da bateria fica baixo (<20%) durante uma limpeza, o robd volta
automaticamente a base para recarregar. Depois de carregar a bateria, o robd
continua de onde parou.

Limpeza e manutencao

Quando realizar manutencao

Item Limpeza Substituicao
Base do esfregdo lavavel Depois de cada uso 3-6 meses
Escova principal Mensalmente 6-12 meses
Filtro lavavel Mensalmente 3-6 meses
Escova lateral Mensalmente 6-12 meses
Rodas principais e roda Mensalmente -

universal

Sensor de navegacao a Mensalmente -

laser de 360° (LiDAR)

Sensores: Mensalmente -

- Receptor de sinal
infravermelho para
encontrar a base

- Emissor de sinal
infravermelho para
comunicacao com a
base

- Sensor antiqueda (3x)

Contatos de carregamento Mensalmente -
do rob¢ e da base

Sensores para detectar o 6 meses -
posicionamento do

recipiente para pé e do

depdsito de dgua

Recipiente para p6 Esvazie o recipiente de pd
apds cada uso
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Como limpar a almofada do esfregao e o recipiente de p6
Limpar a almofada do esfregao lavavel

1 Retire a almofada do esfregdo lavavel do velcro e deslize o lado reto da
almofada do esfregéo lavavel para fora do slot.

O]
K\

2 Enxague e limpe a base do esfregdo lavavel com dgua ou lave-a na maquina

[MAX de lavar.
60°C —
A
DN
\\\: — /[/ N
- 3 Deixe a base do esfregao lavavel secar naturalmente.
~ A Hl Observacao: ndo use outros meios para secar a base do esfregéo lavavel.

Limpar o recipiente de po
1 Retire o recipiente de pé do reservatdrio de dgua.
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N o wn

Abra a tampa de esvaziamento do recipiente de pé e retire os detritos desse
recipiente.

B Observacio: Nao confunda a tampa de esvaziamento do recipiente de p6
com a tampa do filtro lavavel.

Abra a tampa do filtro lavavel e retire o filtro de ar lavavel.

Enxdgue o filtro lavavel com &gua e seque-o ao ar.
B Observacao: Nao use detergentes de limpeza.

A Observacdo: Nao use outros meios para secar o filtro lavavel.

Posicione o filtro lavavel na trava do filtro do recipiente para pé e insira-o.
Pressione o filtro lavavel para baixo.
Feche a tampa do filtro lavavel.

Deslize o recipiente de pé de volta para o reservatoério de dgua.

Como limpar o reservatorio de agua

1
2

Pressione o botdo de liberacdo do depdsito de dgua.
Retire o depdsito de dgua do robd.
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3 Remova o recipiente de pd do reservatério de agua.

4 Enxague o depdsito de dgua com dgua da torneira.
5 Seque a parte externa do depdsito de dgua com um pano.

A Observacao: Nao use detergentes de limpeza.

Y IMPORTANTE: n&o lave o depdsito de 4gua em maquinas de lavar louca.

6 Mantenha aberta a tampa de vedagao do depdsito de dgua e deixe o interior
do depdsito de dgua secar naturalmente.

B Observacio: Nao use outros meios para secar o depésito de dgua.

7 Coloque o recipiente de pé de volta no reservatério de dgua.

8 Encha o reservatério de dgua pela entrada de dgua. Insira o depdsito de dgua
no local correto.

B Observacao: Verifique se a parte externa do depdsito de dgua esta seca.

B Observacao: Nao use detergentes de limpeza.

Limpeza da escova principal

1 Coloque o robd em uma superficie plana e estavel.

2 Pressione os botbes de liberacdo da cobertura da escova ao mesmo tempo.
3 Levante e remova a cobertura da escova.
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4 Retire a escova principal.
5 Use a ferramenta de limpeza para cortar os fios de cabelo.

6 Remova os fios de cabelo e a sujeira da escova principal.
K3 Dica: Use a extremidade de escova da ferramenta de limpeza para remover
a sujeira da escova principal.

7 Sevocé removeu a tampa na extremidade da escova principal, empurre-a de
volta.

_______ { é.\ A
“‘///'/////:,’/' Ty ,T,
R

8 Instale a escova principal no local correto. Alinhe o pino quadrado com o
orificio quadrado e insira a escova na posicao.

9 Encaixe as linguetas da cobertura da escova nos recortes corretos.
10 Empurre a cobertura da escova.

Limpeza da escova lateral

1 Coloque o rob6 em uma superficie plana e estavel.
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2 Remova a escova lateral.

3 Use uma escova com cerdas macias (por exemplo, uma escova dental) para
remover poeira ou felpos da escova lateral e do robé.

Dica: Use a extremidade de escova da ferramenta de limpeza para remover
poeira ou felpos da escova lateral e do robd.

4 Fixe a escova lateral, inserindo-a na posicdo correta na parte inferior do robo.

Limpeza das rodas principais e da roda dianteira

1 Coloque o robd em uma superficie plana e estavel.
2 Use uma escova com cerdas macias (por exemplo, uma escova dental) para
remover poeira ou felpos da roda dianteira e das rodas principais.

K3 Use a extremidade de escova da ferramenta de limpeza para remover
poeira ou felpos das rodas.

Limpeza dos sensores, pontos de contato e janela de sinal IV
(infravermelho)

Para manter o bom desempenho de limpeza, vocé precisa limpar o sensor, os
pontos de contato e a janela de sinal IV de vez em quando.

1 Retire o plugue da base da tomada.
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2 Use um pano seco macio e nao abrasivo. Se necessario, molhe levemente o
pano.
3 Limpe os componentes.

A Observacdo: Nao use detergentes de limpeza.
4 Seque os componentes e as superficies com um pano seco.

A Observacao: Nao use outras maneiras de secar os componentes.

Armazenamento de longo prazo
1 Carregue a bateria até a carga total.
2 Mantenha o robd armazenado sob temperatura entre 8 °C e 35 °C.

Sinais da interface do usuario e seus significados

S

Sinal Descricao do sinal Significado do sinal

As luzes dos dois botdes no robd O robd esta sendo carregado.
piscam lentamente.

As luzes dos dois botdes no robd O rob6 esta totalmente carregado.
ficam acesas continuamente.

A luz indicadora na base fica acesa A base estd conectada, mas o robd néo
continuamente. estd conectado.
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Significado do sinal

A luz indicadora na base se apaga.

A base esta desconectada e o rob6 ndo
estd conectado.

A luz indicadora na base se apaga.

A base esta conectada e o robd esta
conectado.

As luzes dos dois botdes no robd
piscam na cor laranja.

O robo estd no modo de configuracdo
do Wi-Fi.

As luzes do rob0 se apagam.

O rob6 entrou no modo de descanso.

O rob6 entrard no modo de suspensao
se nao voltar para a base. Pressione o
botdo liga/desliga por 3 segundos ou
mais para ativar o robo. Em seguida,
envie-o para a base por meio do app ou
pressionando o botao inicial.

Redefinir/restaurar o robo

Vocé pode redefinir/restaurar o robd pressionando e segurando os botdes incial
e liga/desliga na parte superior do robo por 15 segundos.

i | Observagao: Depois de redefinir/restaurar o robd, ele precisara ser vinculado
novamente ao app; todas as definicdes relevantes terdo sido removidas do app.
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Encomenda de acessorios

Para comprar acessorios ou pecas sobressalentes, acesse
www.philips.com/myrobot3000 ou dirija-se a um revendedor Philips. Vocé
também pode entrar em contato com a Central de Atendimento ao Cliente da
Philips (veja o folheto de garantia internacional para obter detalhes de contato).

Pecas de substituicao:

XV1430 Esfregdes lavaveis de
substituicao

XV1433 Kit de manutencdo com 2
filtros, 1 escova principal e 1
escova lateral.

Remocao da bateria recarregavel
Para remover a bateria recarregavel, siga as instrucdes abaixo. Vocé também
pode levar o rob6 a uma assisténcia técnica autorizada Philips para remocédo da
bateria recarregavel. Entre em contato o com o centro de apoio ao cliente da
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Philips em seu pais para obter o endereco de uma assisténcia técnica perto de
vOocé.

Tome todas as precaucdes de seguranca necessarias ao lidar com as
ferramentas para abrir o produto e ao descartar a bateria
recarregavel.

Aviso: Antes de remover a bateria, é necessario desconectar o
produto da base e a bateria deve estar completamente
descarregada.

1 Inicie o robo fora da base.

2 Deixe o robd funcionar até a bateria recarregdvel ficar vazia para garantir que
ela estd completamente descarregada antes de remové-la para descarta-la.

3 Desparafuse a tampa do compartimento da bateria e remova a tampa.

4 Levante a bateria recarregavel e desconecte-a pressionando o pequeno clipe
no conector da bateria para solta-lo.

5 Leve orobd e a bateria recarregdvel até um ponto de coleta de lixo elétrico e
eletrénico.

Garantia e suporte

Caso vocé precise obter informacgdes ou suporte, visite o site
www.philips.com/support ou leia o folheto de garantia internacional.

O aspirador robo foi projetado e desenvolvido com o maximo de cuidado
possivel. Caso o robo precise de reparo, o centro de apoio ao cliente em seu pais
ajudard vocé, cuidando de todos os reparos necessarios no menor tempo
possivel e com a maxima comodidade. Se ndo houver um centro de apoio ao
cliente no seu pais, dirija-se a um representante local da Philips.
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Descarte e reciclagem

Resolucao de problemas

Este capitulo resume os problemas mais comuns que podem surgir com a
utilizacdo do aparelho. Caso vocé nado consiga solucionar o problema com as
informacdes abaixo, acesse o app Philips HomeRun do robd ou acesse
www.philips.com/myrobot3000, onde também podera encontrar videos de
suporte e perguntas frequentes. Vocé também pode entrar em contato com o
centro de apoio ao cliente de seu pais.

Problema

Possivel causa

Nao descarte o robd no lixo doméstico. Leve-o até o local de reciclagem de
equipamentos elétricos mais préoximo de vocé.

Solucdo

N&o consigo ligar o robo.

A bateria esta fraca.

Carregue o rob6 na base antes de usar.

A temperatura ambiente esta
muito baixa ou muito alta.

Use o robé em uma temperatura entre 8 °C
e35°C.

N&o é possivel emparelhar o
rob6 com o app.

O rob6 nao estd mais no modo
de emparelhamento.

Coloque o robd novamente no modo de
emparelhamento mantendo os botdes
inicial e liga/desliga pressionados ao
mesmo tempo (as luzes vao piscar na cor
laranja).

A ligacdo Wi-Fi (sinal) ndo é
boa.

Coloque o robd em uma drea com bom
sinal Wi-Fi.

Rede Wi-Fiincorreta
selecionada.

Selecione a rede Wi-Fi correta.

A senha usada estd incorreta.

Use a senha correta do Wi-Fi.

Modelo de robé incorreto
selecionado no app.

Selecione o modelo de robd correto.

App incorreto baixado.

Sempre use o app baixado via cédigo QR
do manual de inicio rapido.

Perda de conexao entre o
app e o robd.

O rob6 saiu do alcance do sinal
Wi-Fi.

Aguarde o robd voltar para uma drea com
bom sinal Wi-Fi.

O rob6 entrou no modo de
descanso.

O robd entrard no modo de suspensao se
ndo voltar para a base. Pressione o botdo
liga/desliga por 3 segundos ou mais para
ativar o rob6. Em seguida, envie-o para a
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Solucao

base por meio do app ou pressionando o
botédo inicial.

A senha do Wi-Fi foi alterada.

Quando os detalhes do Wi-Fi forem
alterados: adicione o rob6 ao app
novamente.

O nome da rede Wi-Fi foi
alterado.

Quando os detalhes do Wi-Fi forem
alterados: adicione o robd ao app
novamente.

A conta do app foi alterada.

Quando os detalhes da conta forem
alterados, adicione o rob6 ao app
novamente.

O e-mail com o cddigo de

verificacdo nao foi recebido.

O e-mail com cédigo de
verificacdo pode levar até um
minuto para chegar.

Espere pelo menos um minuto pelo e-mail.

O e-mail ndo foi enviado.

Clique no botao "Resend" (Enviar
novamente).

O e-mail pode ter ido para a
pasta de spam ou lixo
eletrénico.

Verifique as pastas de spam ou lixo
eletronico. (O endereco de e-mail do
remetente comega com:
HomeRun_noreply@).

O endereco de e-mail usado
estd incorreto.

Verifique se vocé usou o endereco de e-
mail correto.

O smartphone ou computador
ndo esta com boa conexao com
a Internet para receber o e-
mail.

Certifique-se de que o smartphone ou
computador tenha uma boa conexdo com
a Internet.

O robd nao consegue
encontrar a base.

A base foi movida durante uma
execucao de limpeza.

Coloque a base de volta no mesmo local
em que estava antes do inicio da limpeza.

A base nao esta conectada a
alimentacéo.

Conecte a base a alimentacao.

Os sensores no robd e/ou na
base estdo sujos.

Limpe todos os sensores do rob¢ e da base.

Um zona No-Go foi colocada
muito préxima da base.

N&o salve zonas No-Go muito préximas da
base.

A base foi colocada em um
local com muita luz.

N&o coloque a base em locais com muita
luz (como luz solar direta); isso pode
interferir no sinal infravermelho.

O rob6 estd empurrando a
base.

A base ndo estd encostada em
uma parede.

Posicione a base com a parte de tras
encostada em uma parede.

Os sensores no rob6 e/ou na
base estao sujos.

Limpe todos os sensores do robo e da base.
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Problema

Possivel causa

Solucao

A base nao tem espaco
suficiente em torno dela (0,5 m
de cada lado e 1,5 m na frente).

Certifique-se de que a base tenha espaco
suficiente em torno dela.

O robd nao estd limpando
corretamente.

O recipiente de pd do robd esta
cheio.

Esvazie o recipiente de pd do robo.

O depdsito de dgua esta vazio.

Encha novamente o depdsito de dgua
quando necessario.

Obstaculos ficam presos nas
escovas.

Remova todos os obstaculos das escovas.

O filtro nao foi limpo.

Limpe o filtro regularmente.

O filtro nao foi colocado de
volta ou nao foi colocado
corretamente.

Recoloque o filtro corretamente.

O esfregdo lavavel precisa ser
substituido.

Substitua o esfregdo lavavel XV1430.
Compre um novo esfregdo lavavel XV1430
pelo app ou pelo site
www.philips.com/myrobot3000

O rob6 usa pouca ou
nenhuma dgua durante a
lavagem.

O nivel de dgua estd muito
baixo.

Aumente o nivel de &gua no app.

O esfregdo solta muita agua,
ou o robo deixa o piso muito
molhado.

O nivel de dgua estd muito alto.

Diminua o nivel de dgua no app.

Y IMPORTANTE: Para lavar pisos duros
sensiveis, como pisos de tacos, defina o
nivel minimo de dgua no app.

O rob6 ignora algumas areas
durante a limpeza, ou o rob6
nao limpa toda a area, ou o
robd comecou a errar alguns
pontos.

Os sensores do rob6 nao estdo
limpos.

Limpe os sensores do robé com um pano
seco.

O rob6 esta trabalhando em
pisos polidos escorregadios.

Verifique se o piso esta seco antes de iniciar
a limpeza com o robé.

O rob6 nao consegue alcancar
certas areas bloqueadas por
méveis ou barreiras.

Organize a drea que serd limpa colocando
os moéveis e pequenos objetos em seu
devido lugar.

A drea de limpeza nao esté
organizada.

Remova objetos pequenos do chao e
organize a area de limpeza antes de iniciar
a limpeza com o robd.
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Solucao

O robd mantém uma margem
de seguranca perto de zonas
No-Go e zonas No-Mop, e isso
pode fazer com que ele ndo
passe por certas areas.

Reduza o tamanho da zona No-Go ou da
zona No-Mop.

O robd se prendeu em um
cabo.

Ha cabos no chado que o robd
ndo consegue detectar.

Pause o rob6 e remova a cobertura da
escova. Retire a escova principal e verifique
se ha algo preso na escova lateral: remova a
escova lateral, retire o cabo e encaixe a
escova lateral novamente. Remova todos os
cabos do chédo antes de iniciar uma
execucdo de limpeza.

O rob6 cai de escadas.

Os sensores antiqueda na parte
inferior do robd estao sujos.

Limpe os sensores antiqueda na parte
inferior do robo.

O robd detecta objetos

colocados no degrau superior
da escada, o que faz com que
ele considere seguro avancar.

Remova quaisquer objetos colocados no
degrau superior da escada.

O robd néo é carregado ou
descarrega muito rapido.

O rob6 esta armazenado em
um local muito quente ou
muito frio.

Carregue e guarde o robd sob temperatura
entre 8 °Ce 35 °C.

H& acumulo de espuma no
depdsito de dgua e o robo se
move de maneira estranha.

Ocorreu adicdo de detergente
no depdsito de dgua, fazendo
com que o robd escorregue.

Jamais adicione detergente no depdsito de
agua. Limpe o robd e suas rodas, incluindo
um enxague rigoroso do depdsito de dgua.

O rob6 esta fazendo um
barulho incomum.

O filtro nao foi colocado de
volta ou nao foi colocado
corretamente.

Verifique se o filtro estd no lugar certo.

As escovas nao estao mais
girando.

Ha fios de cabelo presos na
escova principal.

Remova os fios de cabelo com a ferramenta
de limpeza da escova fornecida com o
robo.

Outros obstaculos estdo presos
nas escovas.

Remova os outros obstaculos das escovas.

A escova principal nao foi
recolocada corretamente.

Remova a escova principal e encaixe-a
novamente.

Quando a escova principal ndo for
recolocada corretamente: encaixe o eixo
quadrado corretamente no orificio
quadrado.

A escova lateral fica
deformada.

Algo pode ter ficado preso na
escova lateral.

Deixe a escova em dagua quente por alguns
instantes e deixe secar.

Compre uma nova escova lateral pelo app
ou pelo site
www.philips.com/myrobot3000
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Problema

Possivel causa

Solucao

O robd nao passa por piso
preto.

O robd considera que um piso
muito escuro representa um
risco de queda (a deteccdo de
buracos esta ativada).

Certifique-se de que as luzes estejam
acesas em comodos com pisos muito
escuros.

Limpe o sensor antiqueda na parte inferior
do robo.

Ha& um programa definido,
mas o robd ndo inicia a
limpeza de acordo com ele.

A fungdo "ndo incomodar"
pode estar ativada.

Verifique no app se a funcdo "ndo
incomodar" estd ativada no mesmo horario
do programa.

O rob6 estd no modo de
descanso.

Verifique se o rob0 estd sendo carregado
na base.

O robd entrard no modo de suspensao se
ndo voltar para a base. Pressione o botdo
liga/desliga por 3 segundos ou mais para
ativar o rob6. Em seguida, envie-o para a
base por meio do app ou pressionando o
botdo inicial.

Fuso hordario incorreto
selecionado no app.

Vocé pode alterar o fuso horario no app na
opcao "My Account" (Minha Conta) em
"Profile" (Perfil).

O robd perdeu a conexdo com
a rede Wi-Fi.

Verifique se a rede Wi-Fi estd funcionando.

A bateria do rob0 estd vazia.

Verifique se a base esta conectada a
alimentacéo.

Néo é possivel fazer login na
conta do app do robo.

O endereco de e-mail foi
alterado.

Crie outra conta do app em caso de
alteracdo do endereco de e-mail.

A senha estd incorreta.

Insira a senha correta.

Caso tenha esquecido a senha, clique em
"forgot password" (esqueci a senha) e siga
as etapas.

O pais ou a regido incorreta foi
selecionada.

Selecione o pafs ou a regido correta no app.

Mensagens pop-up sobre
atualizacdes do app ou
firmware continuam sendo
recebidas.

As atualizacdes do app ou
firmware nao foram instaladas.

Para aprimoramento continuo do robd,
recomendamos a instalagdo de todas as
atualizagoes.

O app do rob6 Philips
HomeRun ndo esta
disponivel em meu pais.

A VPN (Virtual Private Network,
Rede Privada Virtual) pode
estar bloqueando o acesso as
informacdes corretas do pafs.

Desative qualquer servico VPN que esteja
usando.

A conta do Google ou da Apple
pode estar definida para um
pais diferente.

Altere as informacdes da conta do Google
ou da Apple para corresponder ao pais em
que vocé comprou o robd.
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Solucao

Ocorre falha na atualizagao
do firmware.

O nivel da bateria estd muito
baixo

O nivel da bateria do rob6 precisa ser
superior a 20% para instalar uma
atualizacdo.

O rob6 nao esta na base

Certifique-se de que o robd esteja
carregando na base ao instalar a
atualizacdo.

O sinal Wi-Fin&o é bom o
suficiente.

Certifique-se de que o robd esteja em um
local com Wi-Fi forte

O robd concluiu o
mapeamento, mas nao vejo
um mapa no app.

O robd nao iniciou e terminou
0 processo na base.

Para criar um mapa, certifique-se de que o
robd inicia e termina o processo na base.
Depois de salvar o mapa no app, vocé
podera usar o robd sem a base.

Meu mapa foi perdido do
app.

A quantidade maxima de
mapas foi alcancada.

O rob6 criard um novo mapa quando
reconhecer um novo ambiente. Se vocé ja
tiver 5 mapas, o robd substituird um antigo.
Se vocé quiser garantir que o robd ndo
anule um mapa, bloqueie-o no app. Vocé
pode bloquear 3 mapas ao mesmo tempo.
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Téng quan vé san pham 153
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Chuén bi s dung may 154
Tin hiéu am thanh 158
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Cach khac phuc su c& 174

- - A

Gidi thiéu
Cam on ban da'mua robot va lau san Philips HomeRun Aqua dong 3000! D& tan
dung t8i da robot va sit dung tat ca cac chiic ndng nang cao, ban ¢4 thé tai va cai
d&t ting dung danh cho robot Philips HomeRun. Ban ciing cé thé tim thay céc
video hé trg va cau hdi thudng gdp trong Ung dung hodc truy cap
www.philips.com/myrobot3000.
Hay doc k tap sach riéng vé an toan trudc khi sir dung robot [an dau tién va cat
gitt dé tién tham khao sau nay.
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Téng quan vé san pham

1 Nut bat/tat

2 Nut home

3 N&ptrén

4 Piéu hudng bang laser 360° (LIDAR)
5 L& thoat khi

6 B loc co thé rira dugc

7 N&p b6 loc cé thé ria dugc

8 N&p xa ctia hop bui

9 Ho6p bui

10 Dau cham nudc
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11 NUt thdo ngan chlia nudc

12 Ngan chlia nudc

13 N&p chéi

14 Chéi chinh

15 Cong tac bat/tat ngudn

16 Banh xe trudc

17 Cam bién chéng roi (3x)

18 Diém tiép xuc sac (robot)

19 Ca&m bién dé dan hudng robot quay lai tram (3x)
20 Chéibén

21 Banh xe chinh

22 Giad dg tdm lau

23 T&m lau c6 thé gidt ducc (2x)
24 ben bao

25 Tram (sac)

26 O cadm day dién

27 Diém tiép xuc sac (tram)

28 Tam 16t

29 B diéu hop

30 Dung cu lam sach chéi

Trudc khi su dung lan dau

L&y thiét bj ra khoi hdp va g& bo toan bd bao bi.

2 Théo nap bao vé.

3 Né&u ban thay c6 bat ky dau hiéu hu hai rd rang nao, hay truy cap
www.philips.com/support hodc lién hé vdi Trung tam cham soéc khach hang
clia Philips tai quéc gia cua ban.

Chuahn bi su dung may

K3 Meo chon vi trf pht hop nhat dé 13p tram:

- Khéng dit tram & nai cé nhiéu dnh ndng hodc bén dudi dé dac. Néu d&t nhu
vay thi sé chan tin hiéu héng ngoai vén 6 tdc dung giup robot tim dudng
quay lai tram.

- L3p tram trén bé mat bang phdng dua vao tudng.

- L3ptram trén san cling.

- Khéng dat tram gan cau thang hodc ngudn nhiét (bd tan nhiét).

- L3ptram & vj tri c6 d6 phl séng Wi-Fi tét.

Lap tram

1 L3p tram theo dung khodng cach sdp dit.

B Luu y: Dam bao khoang tréng 0,5 mét & hai bén tram va 1,5 mét & phia
trudc tram.

2 Né&itram véi nguén dién.

3 Dam bdo rdng phan con lai clia day cap dién dudc gidu kj phia sau tram dé
robot khéng chay dé |én.

Lap gia d& tdm lau va tdm lau c6 thé gidt dugc
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1 L3p gid d& tdm lau vao ddy ngan chlra nudc clia robot.

2 Trugt matthdng cla tdm lau cé thé gidt dugc vao ding khe clia gid d& tdm
lau va g&n tdm lau c6 thé gidt dugc vao vat liéu dan khoa clia gid d& tdm lau.

1 Nhé&n cong tic bat/tat & dudi déy robot dé bat robot.
2 Quay robot vao dung vj tri va dat robot trén san, phia trudc tram.
3 Dam bao la tram dugc két ndi vai 6 dién.

4 Nhan nut home. Robot chay vao dung vi tri trong tram.
5 Chd cho dén khi robot dugc sac day.

NE&u hét pin, robot sé khéng ty chay vao dung vi tri. Trong trudng hgp nay, hay

thuc hién cac budc tiép theo:

1 Quay robot vao dung vi tri va dat robot trén san, phia trudc tram. Ngan chia
nudc phai quay ra ngoai so vdi tram.

2 Can chinh c3c diém tiép xtc sac dudi ddy trudc clia robot véi cac diém tiép
xUc sac trén tram.
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3 DAy robot vao tram dé cic diém tiép xUc sac clia robot tiép xuc vi cac diém
ti€p xUc sac clia tram.
B Luu y: Dam bao robot & ddng vi trf va bat dau sac. Dén & hai ndt trén dau
robot nhap nhdy cham. Néu hét pin thi cé thé mat mot Iic robot mai cho biét
dang sac.

4 Chd cho dén khi robot dugc sac day.

B Luu y: Dam bao robot dugc sac day trudc khi ban st dung [an dau.

Tai itng dung xuéng, dang ky va két ndi véi Wi-Fi

N6i dung trong Ung dung

Ban cé thé& van hanh robot bang ting dung danh cho robot Philips HomeRun.
Ung dung nay cho phép ban quan ly robot cia minh, déng thdi cung cap trg
giup va ho trg nhu:

1 Video hudéng dan strdung.

S4ch hudng dan st dung day du.

Cau héi thusng gdp.

Lién hé v8i bd phan Cham séc khach hang.

Tao ban dé cho ngdi nha cta ban.

Chon phong can vé sinh.

Chon céc ché& do lam sach va cai dat riéng cho mbi phong.

Xem trang thai cta lugt chay lam sach trong thai gian thuc va xem mdc pin.
9 Nhan thong béo va canh bao.

10 Dat lich chay lam sach.

11 Xem tinh trang bao tri va tim cac b6 phan thay thé.

Dang tai ting dung xudng

1 Quét m3 QR trén bia sach hudng dan sir dung nay hodc trén bao bi clia robot.

O NOUVT A WN

Hodc:
Tim ki€m "Philips HomeRun robot app" (Ung dung danh cho robot Philips
HomeRun) trong Apple App Store hodc mét trong cac Clia hang Uing dung
cla Android.

2 Taiva cai dat Ung dung.

3 Lam theo hudng dan trong Ung dung.

bang ky tai khodn ca nhan

Ban ¢4 thé ding ky tai khoan cd nhan va sé dugc hudng nhing Igi thé sau:

- Diéu khién robot tir nhidu thiét bi nhu dién thoai théng minh va may tinh
bang hodc thém nhiéu ngudi dung trong nha.

- Sao luu dirliéu quan trong nhu k& hoach 1am sach tuy chinh cho ngdi nha cua
ban.

Bl Luu y: NEu ban d8i dién thoai va khéng cé tai khoan, thi ban s& mat tat ca ké
hoach lam sach tuy chinh.
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Hiuw y quan trong: Philips coi trong va tén trong quyén riéng tu ctia ban. Ban
c6 thé tim thay lién két dén thong bao vé quyén riéng tu clia chiing téi trong
Uing dung trudc khi dang ky.

Thiét 1ap két ndi Wi-Fi
Bl Trudc khi ban bat dau: dam bao 13 robot va thiét bi di dong ctia ban déu kha
néng bat séng Wi-Fi t6t.

-

Nh&n nut "Thém robot" trong ing dung va lam theo huéng dan.
2 Ghép néi robot véi Wi-Fi trong Uing dung.

3 Nhé&n va gitr ddng thdi nat bat/tat va nit home trong ba gidy. Dén trong céc
nut s& nhap nhay mau cam dé cho biét robot dang & ché d6 thiét 1ap Wi-Fi.

4 Nhap vao nut tham gia néu ban thay nut nay trong Ung dung dé két néi vdi
mang "Philips robot".

Bl Luu y: NEu ban khéng thdy nit tham gia trong ting dung, hay thoat ting dung
va dén muc Wi-Fi dudi phan "Cai dat" trong thiét bi di déng clia ban. Tai do, ban
c6 thé chon mang "Philips robot" va k&t néi véi mang dé.

@ Settings

WLAN

Phiips obot g
\

N&u khéng ghép néi dugc qua Wi-Fi:
- Kiém tra k&t n&i Wi-Fi.

- Kiém tra xem ban da chon dung kiéu may chua.

- Kiém tra xem ban da nhap ding mat khau Wi-Fi chua.

- Kiém tra xem robot con dang trong ché& do thiét 1ap Wi-Fi hay khéng.

Bl Luu y: Ban c6 thé nhan biét diéu nay khi dén & hai ndt trén robot van nhap
nhay mau cam.
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B Luu y: N&u ban khong thé giai quyét van d&, hay truy cap
www.philips.com/myrobot3000 dé xem thong tin ho trg va chi tiét lién hé cta

bd phan Cham séc khach hang.

Tin hiéu am thanh

ilihello =

Ban cé thé déi ngdn nglt canh béo bang giong ndi clia robot tur ti€éng Anh
sang ngdn ng{ ban dia clia ban. D& thay d6i ngdn ng, hay tai ing dung
xudng va két ndi robot véi Wi-Fi, d& robot ¢ thé tai vé ngdn nglr mai.

- Ung dung sé& dua ra canh béo va I8i nhic néu robot can dugc cht y. Bang cach
nay, ban sé& dugc théng bao day du vé trang thai trong thdi gian thuc, ngay ca
khi robot lam sach trong khi ban di vang.

P4t ngdn ngii cho cac canh bdo bang giong néi

T'

(R8I
li

Bl Ban c6 thé dit ngdn ngi clia cac canh bao bang giong ndi ngay sau khi két

n6i robot véi Wi-Fi

1 Dam bao la robot dugc két néi véi ting dung.

2 G haivitri trong tng dung ma ban cé thé tim thay tUy chon thay déi ngén
ng(r clia cdnh bao bang giong néi.

- Trén chinh man hinh tng dung ma ban dugc yéu cau dit tén cho robot.

- Hodc nhan vao ba dong ké & phia trén bén trai réi sau dé chon tab Cai dat
robot.

3 Sau dd, chon ngdn ngi cho canh bao bang giong ndi tai dé.
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Cach thuc hoat dong ctia robot

Tao ban doé

o=0
[

7 zg

oo
L]

Cach hoat déng cta lap ban do
Robot chay qua céc phong va tinh nang diéu hudng bang laser nhanh chéng
quét cac phong dé 1ap ban dé @ cho mit san.

Chinh sta ban dé
Trong Ung dung, ban cé thé sir dung tinh ndng Chinh slra ban dé dé:

Chinh stra phong (hgp nhat/phén chia phong, dit tén phong) dé cé thé tuy
chinh k& hoach lam sach clia robot cho méi phong.

Thiét 14p cdc khu vuc han ché dé chi dinh noi robot dugc phép lam sach va
nhiing noi khéng dugc phép.

Tao ban dé cho méi mét san trong nha va luu trir 1én t6i 5 ban do. Khi dugc st
dung, thiét bi s& tao ban d6 mai trong méi trudng mdi. Néu ban da c6 ban do
thudng xuyén st dung va khéng muén vé tinh ghi dé cac ban dé do, ban cé
thé khda t8i da 3 ban do.

Chuén bi phong dé 13p ban do
Trudc khi bt dau 1ap ban do, hay nhd:

Don dep ngan ndp khu vuc dé.

D3t db dac vao vi tri thich hap.

Cat gon cac chudng ngai vat 1dng léo va nho.

Bl Luu y: Digu nay rét quan trong dé& tranh luu vinh vién cac chudng ngai vat
trén ban dé.

MG tat ca céc clia & trong nha va déng clfa ra ngoai.
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i [T y quan trong: Dam bao la robot khéng bi chdn trong khi st dung.

Tao ban dé

B Luu y quan trong: Robot s& khdng lam sach trong khi 1ap ban db.

Hiw y quan trong: D& tao ban dé mét san, diéu vo cling quan trong |a d&t tram
trén san ma ban muén tao ban do, vi robot phai & trong tram khi bat dau va két
thuc qud trinh 18p ban d6. Néu mudn tao ban dé mat san thi 2 thi phai dat tram
& mat san dé trong sudt qua trinh 1ap ban dé. Sau dé, robot cé thé st dung ban
d6 clia mat san nay ngay ca khi tram dugc d&t & mét san khac.

Cho robot biét noi khéng lam sach v3i cac khu vuc han ché lam

sach

Trong (ng dung, ban cé thé thiét 14p cac khu vuc han ché dé cho biét nai nao

robot dugc phép don dep va noi nao khong.

Tudng 4o va Vung cdm vao

Tao tudng a0 @ va Ving cdm vao ® cho nhiing khu vuc ban khéng mudn robot

divao. Vi dy, ban c6 thé tao tudng o hodc Vung cdm vao dé:

- Bao vé nhiing d6 vat dé v&. Robot khéng thé phat hién nhiing chudng ngai
vat nhd nhu gidy dép, dé choi hodc day cap, cling nhu khéng thé phat hién
chudng ngai vat hodc bé mat séng béng, trong suét (vi du: thly tinh) hodc t6i
mau.

- Tranh dé robot bj ket trong khi dang lam sach.

B Luu y: Robot c6 thé bi méc ket trén tham coc dai, tham cé tua rua hodc
tham rat nhe nhu trong phong tam. Ngoai ra, robot khéng thé phat hién day
cap trén san.

- Baové robot.

Bl Luu y: Nén dé robot tranh xa chat 1dng va cac khu vuc m udt nhu bét cho
vat nu6i va khay tréng cay.

B Luu y quan trong: khéng nén st dung tudng a0 va Viing cdm vao dé bao vé

khoi cadc m8i nguy hiém.

Bl Luu y quan trong: tudng do va Viing cdm vao khéng dudc ngén robot quay lai
tram.
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Vung cdm lau
Tao Ving cdm lau @ dé ngan khéng cho robot lau tham.

u y: Robot sé tranh céc Vung c&m lau khi gid dé tdm lau dugc Iap vao. Khi
Bl Luu y: Robot sé tranh cac Vi am lau kh dé tam lau dugc | Kh
gid d& tdm lau khong dugc 13p vao robot, robot sé hit bui & Ving cadm lau.

Robot [am sach nhu thé nao

Trong Ung dung, ban cé thé chon céc k& hoach lam sach sau day:

K& hoach M6 ta
Lam sach Lam sach thudng xuyén danh cho k& hoach 1am sach binh thudng hang ngay. Robot lam

thudng xuyén

sach m&i phong theo cai d3t ban da chi dinh va luu trong k& hoach lam sach. Néu khéng
nhan ra méi trudng, robot sé 1ap ban dé cho méi trudng dé va déng thai hat bui (trong
trudng hop nay, robot sé khoéng lau san). Sau khi hoan tat cong viéc, robot sé quay lai tram.

Lam sach tuy
chinh

Ban c6 thé st dung tinh ndng Lam sach tuy chinh dé robot thuc hién cdc hanh déng lam

sach vao nhiing dip d3c biét. Ban cé thé tly chinh k& hoach lam sach ctia robot theo y

mudn. Ban cé thé dit ba tuy chon sau.

- Phong: robot 1am sach mét hodc nhiéu phong theo thit tu do ban chi dinh.

- Vung: robot lam sach mét vung trong phong do ban chi dinh.

- Taichd: robot lam sach dién tich hinh vuéng cé kich thudc 1,5 x 1,5 mét tai mot vi tri cu
thé& trong nha ma ban mudn lam sach.

HLwu y: véi tinh ndng 1am sach tai ch6, dat robot vao gitia hinh vudng ma ban mudén
lam sach.

Sau khi chon mét trong nhiing tuy chon trén day, ban cé thé chon ché& dé lam sach va tinh
chinh céac tuy chon lam sach cling nhu cai ddt nang cao.

bat tuy chon lam sach, cai dat nang cao va thi tu lam sach

Trong Ung dung, ban cé thé chon ndm ché dd lam sach khac nhau cho moi
phong. Cé céc ché do tiéu chudn c6 thé su dung trong hau hét cac tinh huéng.
Ban c6 thé tuy chinh ché& dé |am sach clia minh bdng cach tinh chinh cac tuy
chon lam sach va cai dat nang cao.

Ché& dé l1am sach

Ché& dé M6 ta

Kho va uét Robot s& hit bui va lau san cung luc. Ché dé nay danh cho viéc lam sach thusng
xuyén san ciing.
Y LUU Y QUAN TRONG: D€ lau san ciing nhay cdm, nhu san g, hay dit
muic nudc trong ing dung & mtic thap nhat.

Kho Robot chi hit bui san. C6 thé st dung ché& dé nay cho nhiing khu vuic khéng nén lau.




162 Tiéng Viét

Ché do

M6 ta

Yén ldng

Robot lam sach v&i dd 6n nho nhat. Stic hit gidm xuéng va cdnh bao bang giong ndi
sé bj tit tiéng.

Chuyén sau

Robot s& hit bui va lau san cling luc va & cdng suat t8i da. Ché do nay dugc thiét k& dé
lam sach ky ludng cac khu vuc nhé.

Luuy rdng khéng nén lam sach cac khu vuc réng 16n & ché dé nay. Robot di qua khu
vyc 5 1an, vi vy thai gian 1am sach va muc st dung pin sé tdng 1én déng ké.

Ca nhan DEi véi ché dé nay, ban cé thé chon tat ca cac cai dit ngay tu dau.
Tuy chon lam sach
D6i véi mdi ché do lam sach, ban déu cd thé tinh chinh cac tly chon lam sach
sau:

Cai dat Mo ta

Stic hut @ Thay déi stic hit:

- Tiét kiém: dé lam sach hiéu qua véi muc tiéu thu ndng lugng thap va dé én thap.

- Binh thudng: dé lam sach thudng xuyén va loai bé hiéu qua bui min trén san
cling, vai sy can bang téi uu gita cong suat va hiéu qua.

- Cao: délam sach ky ludng mat san rong 18n. C6 thé 1am sach réng hon trong mot
lan sac so vdi ché do t6i da.

- Téida: ly tudng dé loai bd bui ban ¢& 16n nhu cdc manh vun. Stic hut manh mé
hut sach céc hat bui min &n sau bén trong tham va cac khe ha.

Mc dé uét ©

Xac dinh luu lugng nudc dugc bom tir ngan chia nudc dién 1én t&m lau:

[ LUU Y QUAN TRONG: Khéng thém nudc néng hodic chat tiy rira vao
ngan chira nudc.

- Khoéng cé: Tat ché do lau ust déi véi san gb khéng trdng phu va tham.

- Thé&p: dé€ lau san nha nhay cam, vi du: san gb. K&t hgp hut bui va lau san sé loai
bd dugdc nhiéu bui min hon so véi chi hit bui.

- Trung binh: lya chon t8i uu dé lam sach khé va udt thudng xuyén. TAm lau loai
b6 bui ban va vi khuén trén bé mat dé gilt cho ngdi nha clia ban ludn sach sé va
khoe manh.

- Cao: d& ngdi nha sach sé khéng ti vét. Ban nén dung cai dit nay véi 2 hodc 5 1an
13p lai dudng lam sach dé lam sach chuyén sau.

Lap lai dudng lam
sach

Chidinh s6 lugt lam sach. M6t lugt 14 di dé lam sach binh thudng. C6 thé 14p trinh
cho robot thuc hién 2 hodc 5 lugt dé lam sach chuyén sau. Ban chi nén chon tly chon
nay cho cac khu vuic 1am sach cu thé vi tiy chon nay anh hudng dén thai gian lam
sach.

Cai dat

Cai dat nang cao
D&i véi mbi ché dé lam sach, ban déu cé thé tinh chinh cai d3t ndng cao nhu sau:

M6 ta

Hut manh cho tham

Bat hodc tdt ch& do hut manh cho tham. Robot tu déng tdng stc hit khi chay trén
tham. Ban nén bat cai dat nay.
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SU dung robot

Chuén bi cho mét Iu’dt chay lam sach
Trudc khi ban khai dong robot dé chay lam sach:
- G&ntadm lau c6 thé gigt dugc vao gid dé tam lau.

Y LUU Y QUAN TRONG: Gid d& tdm lau c6 thé thao ra dugc. Nhung khi st
dung robot vdi gid d& tdm lau, ban phai ludn gan tdm lau cé thé git dugc
vao gid dé tam lau, ké ca khi sir dung robot ma khéng lau. Muc dich 13 dé
trédnh lam hong san va gid dé tam lau trong khi st dung.

- Don dep tat ca cac cép, day, day dién va cdc do vat nho nhu giay dép va do
chai ra khoi san nha dé robot khéng bi méc vao cac dé vat nay.

- MG tat ca cac clra 6 trong nha.

- Lam udt tdm lau tor trudc dé cé két qua téi uu.

Bat dau chuong trinh lam sach dau tién ctia ban qua (ng dung
Bat dau
1 Mg Ung dung.

2 Chon chuadng trinh lam sach: Lam sach thudng xuyén hodc Lam sach tuy
chinh.

3 Nhan vao biéu tugng "bat dau".

Bl Luu y: NEu mUc pin qud thap thi khdng thé bat dau lam sach dudc. Hay chd
cho t6i khi robot dugc sac du pin trudc khi bt dau chay lam sach.

Dung

1 Nhé&n vao biéu tugng Tam ding trong tng dung. Robot sé dung lai.
2 Nhén lai vao biéu tugng B3t dau. Robot sé tiép tuc hoat déng.

3 Nhén vao biéu tugng Nha va sac. Robot sé quay lai tram.

SU dung robot ma khéng can ting dung

H Luu y: D& ¢6 trai nghiém t8i uu, chiing t6i khuyén ban nén su dung ting
dung.

Né&u khéng cé iing dung, ban cé thé dung hai nut trén robot dé van hanh robot.
- Nut On/off (bat/tst)
- Nhén lau (3 gidy) dé bat va tat robot.
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- Nhén nhanh sé bt dau hodc tam diing lam sach. Nhan lai dé tiép tuc lam
sach.
- Nut home
- Nhé&n nhanh (khi robot dang khéng lam sach): robot sé tim tram va sac.
- Nhé&n nhanh trong khi dang lam sach: robot s& diing l1am sach. Nhan
nhanh [an nita: robot sé quay lai tram dé sac.
- Nhé&n nhanh khi robot dang quay lai tram: robot s& tam dimng viéc quay lai
tram. Nha&n thém lan nira dé robot quay lai tram.
Khi dugc van hanh thi céng, robot s& hat bui va lau. Tuy nhién, néu ngdn chira
nudc tréng réng thi robot sé khong lau.

Kiéu lam sach cua robot

Robot lam sach ngdi nha theo mot cach ¢ cdu tric. Robot lam sach tung phong
va ludn b3t dau 1am sach cac canh clia phong trudc, sau dé mdi lam sach phan
bé mat con lai.

Sau khi d& hoan tat lugt chay lam sach, robot sé tu déng chay vé tram dé sac lai.

Tu dong sac lai va tiép tuc hoat dong

E Khi mc pin xuéng thap (<20%) trong khi dang lam sach, robot sé tu déng quay
lai tram dé& sac lai. Sau khi pin da dugc sac, robot sé tiép tuc & vi tri dang lam sach
do trudce do.
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Vé sinh va bao duéng

Thdi diém can bao dudng

Bd phén Vé sinh Thay thé& phu kién
Tam lau cé thé gidt dugc  Sau méi lan sirdung 3-6 thang

Chéi chinh Hang théng 6-12 thang

B6 loc cé thé rira dugc Hang théng 3-6 thang

Chéibén Hang théng 6-12 thang

Banh xe chinhva banh 1di  Hang thang -

Cam bién diéu huéng bdng Hang théng -
laser 360° (LiDAR)

Cam bién: Hang théng -
- Dauthu hbdng ngoai dé
tim tram
- Dau phéat hdng ngoai
dé lién lac véi tram
- Cam bién chéng roi
(3x)

Diém ti&p xuc sac gila Hang thang -
robot va tram

Céc cdm bién dé phat hién 6 thang -
vi tri hop buiva ngdn chia
nudc

Hop bui Trut sach @ui ra khoi hop
bui sau méi [an st dung

Cach lam sach tam lau va h6p bui

Lam sach tdm lau c6 thé gidt dugc

1 Kéotdm lau cé thé gidt dugc ra khdi vat liéu dén khda va trugt mat thang cua
tam lau cé thé gigt duagc ra khoi khe.

™
K\
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2 Gil va gigt sach tdm lau cé thé gidt dugc bang nudc hodc gigt trong may gist.

3 Phaikhé tdm lau c6 thé gigt dugc.
Bl Luu y: Khong 1am khé tdm lau c6 thé gidt dudc bang cach khac.

Lam sach hép bui
1 Kéo hdp buira khdi ngan chira nudc.

2 Md& nép hdp bui va dé bui ban ra khoi hdp bui.
H Luu y: Khong nham 1an ndp hép bui véi ndp bd loc cé thé rira duoc.
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3 Md& ndp cla bd loc co thé ria dugc va kéo bd loc khi cé thé ria dugc ra ngoai.

- 4 RUa sach b6 loc c6 thé rira dugc bang nudc va hong khoé b6 loc cé thé rira
A duagc.

B Luu y: Khong st dung chat tay ria lam sach.

% Bl Luu y: Khong [am khé bé loc b thé riia dugc béng cach khac.

5 D&t bd loc cb thé rira dugc vao khda béd loc cua hop bui réi day bé loc vao.
6 DAy bo loc cb thé rira dugc xudng.
7 Déng ndp bd loc cé thé rira dugc.

8 Trugt hdp bui vao lai ngan chiia nudc.

Lam sach ngan cha nudc
1 D&y nut thdo ngdn chita nudc.
2 Kéo ngan chira nudc ra khoi robot.

3 Théo hop bui khoi ngan chiia nudc.
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4 RUasach ngdn chia nudc dudi voi nudc chay
5 Dung vailau khé mat ngoai ciia ngan chia nudc.

B Luu y: Khong st dung chat tay ria lam sach.
Y LUU Y QUAN TRONG: Khéng rifa ngan chita nudc bang may rira chén.

M& ndp bit kin cia ngan chia nudc va dé bén trong ngan chira nudc khé tu
nhién.

o)}

B Luu y: Khong lam khé ngdn chita nudc bang cach khac.

7 Dathdp buivao lai ngan chtia nudc.

8 Cham nudc vao ngdn chifa nudc ti dau chdm nudc. Lip ngdn chira nudc vao
dung vi tri.

B Luu y: Bao dam mit ngoai ngan chuia nudc kho réo.

B Luu y: Khong st dung chat tdy ria lam sach.

Lam sach chdi chinh

1 D3t robot I6n ngugc trén bé m&t phang va chic chan.
2 D&y ddng thdi cac nut thdo nap chéi.

3 Nangva thdo np chéi.

4 Kéo chéi chinh ra ngoai.
5 S dung dung culam sach dé cat qua cc sai toc.
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6 Loai bo téc va bui ban trén chdi chinh.
Meo: St dung dau ban chai ciia dung cu lam sach dé loai bd bui ban trén
chéi chinh.

7 Né&uban da thdo ndp & dau chdi chinh, hay day trg lai.

8 L3p chdi chinh vao ding vi tri. Lap chét hinh vudng véi 16 hinh vudng cho phu
hop va |8p chéi vao dung vi tri.

9 Dt gd clia ndp chéivao ding phan cét.
10 D3y n3p chéi vao trong.

Lam sach choi bén.
1 D4t robot 16n ngugc trén bé mit phang va chic chan.
2 Théo chéibén.
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3 Strdung ban chai cé 16ng mém (vi du: ban chai danh réng) dé loai bd bui
hodc 16ng ta khoi ban chdi bén va robot.

¥ Meo: Ban c6 thé sirdung dau ban chai cia dung cu lam sach dé loai b bui
b&n hodc 16ng to ra khoi chéi bén va robot.

4 L3p ch&ibén vao dung vi tri & dudi day robot.

Lam sach banh xe chinh va banh xe truéc

1 D3t robot I6n ngugc trén bé mt phang va chac chan.

2 Dung ban chai c6 16ng mém (vi du nhu ban chai dénh réng) dé loai b bui
ban hoic 16ng ta ra khai banh xe trudc va banh xe chinh.
K3 Ban 6 thé str dung dau ban chai cia dung cu lam sach dé loai bé bui ban
hodc 16ng to ra khéi banh xe.

Lam sach cdm bién, cac di€m ti€p xuc va cla sb tin hiéu hdong
ngoai

DE duy tri hiéu sut lam sach tét, thinh thodng ban phai lam sach cadm bién, cac
diém ti&p xUc va clra s6 tin hiéu hdng ngoai.

1 RUt phich cdm cla tram ra khéi 6 cdm trén tudng
2 Sudung vai khd, mém, khdng &n mon. Lam &m nhe miéng vai néu can thiét.
3 Lausach cac bo phan.
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Bl Luu y: Khong st dung chét tay ria lam sach.
4 Lau kh6 cac b6 phan va bé mat bang vai kho.
B Luu y: Khéng 1am khé cac bd phan bing céch khéc.
Cat gilr 1au dai
1 Sac pin cho dén khi day.
2 (A4t gilrrobot trong pham vi nhiét dé cao hon 8°C va thap hon +35 °C.

Tin hiéu trén giao dién ngudi dung va y nghia

Tin hiéu M6 ta'tin hiéu Y nghia cua tin hiéu

Dén & hai nut trén robot nhap nhdy  Robot dang sac.

cham.

Den & hai nut trén robot sang lién Robot d& dugc sac day.

tuc.

Den bdo trén tram sang lién tuc. Tram da dugc cdm dién nhung robot
khéng dugc két néi.

ben bdo trén tram khéng sang. Tram da dugc rut phich cdm va robot

khéng dugc két noi.
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Tin hiéu MO ta'tin hiéu Y nghia cua tin hiéu

Pen bdo trén tram khong sang. Tram da ducc cam dién va robot dugc
két ndi.

Dén & hai nut trén robot nhdp nhdy  Robot dang & ché dé thiét 1ap Wi-Fi.
mau cam.

Peén cta robot khéng séng. Robot d& chuyén sang ché& dé ngu.
Robot sé chuyén sang ché dé ngli néu
chua quay lai tram. Nhan nut bat/tat
trong 3 gidy tré 1én dé dénh thiic robot.
Sau dé, gui robot vé tram qua Ung dung
hodc bang cdch nhan nat home.

bat lai/kho6i phuc robot

Ban c6 thé dit lai/khdi phuc robot bdng céch nh&n va gilr cd nit home va nut
bat/t&t trén dau robot trong 15 gidy.

Bl Luu y: Sau khi dugc dit lai/khéi phuc thi robot can két néi lai véi ting dung va
cac cai dat tuong Ung trong Ung dung sé bi g& bo.

Thay thé phu kién

bat mua phu kién

DE& mua phu kién hodc cdc bd phan thay thé, hay truy cap
www.philips.com/myrobot3000 hodc t&i dai ly Philips ctia ban. Ban cling ¢6
thé& lién hé véi Trung tdm Cham séc Khach hang cla Philips tai quéc gia cia minh
(xem t& bao hanh quéc té dé biét chi tiét lién hé).

B& phan thay thé:
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XV1430 Tam lau cé thé gigt thay thé

XV1433 B& bao dudng gém 2 bo
loc, 1 ch6i chinh va 1 chdi
bén.

Thao pin sac
Hay lam theo hudng dan sau dé théo pin sac. Ban cling c6 thé mang robot t&i
trung tam dich vu clia Philips dé dugc hd trg thdo pin sac. Hay lién hé vdi Trung
tdm Cham séc Khach hang ctia Philips tai quéc gia ban dé biét dia chi trung tdm
dich vu gan nhat.

Thuc hién moi bién phap phong ngtra an toan can thiét khi thao tac
véi cac dung cu dé€ mé san pham va khi viit bé pin sac.

Canh bao: Trudc khi thao pin, hdy dam bao san pham da dugc ngét
két ndi khéi tram va pin da hét dién hoan toan.

1 Khdi ddng robot tir mét vi tri bat ky trong phong, khéng khai déng robot tur
tram.
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2 DE&robot chay dén khi pin sac hét di d& dam bao pin sac dugc x& hoan toan
trudc khi ban thao ra va vut bo pin.
J’ 3 Théo cac vit clia ndp ngan chia pin va sau dé thao nap.

fo o

4 Nh&c pin sac ra ngoai va ngat két ndi bang cach nhén kep nho trén gidc ndi
pin dé nha gidc ndi pin.
5 Dua robot va pin sac d&n diém thu gom rac thai dién va dién tu.

2 by by 'X

Bao hanh va ho trg
N&u ban can théng tin hodc hé trg, vui ldng truy cap vao
www.philips.com/support ho3c doc t& bao hanh quéc té.
Chung téi da danh nhimng quan tdm chdm séc t6t nhat cé thé khi thiét ké va phat
trién chiéc robot hut bui nay. Trong trudng hgp robot can stia chita, Trung tdm
Cham séc Khéch hang tai qudc gia ban sé ho trg ban bang cach thu x&p nhing
hé trg suia chita can thiét trong khoang th&i gian ngén nhat cé thé va theo cach
thuén thién nhat. Néu khéng ¢ Trung tdm Cham séc Khach hang tai quéc gia
clia ban, hay lién hé véi daj ly Philips tai dia phuong ban.

’ 2 \ 7= n”
Vut bo va tai ché
Khong vt bo robot trong thung rac thudng. Dam bao la ban mang robot dén co

L,:’) s3 tai ché cho thiét bi dién.

O

7

Cach khac phuc su co

Chuaong nay tom t&t cac su c8 thudng g&p phai nhat vai thiét bi nay. Néu ban
khong thé giai quyét van dé vdi nhimng théng tin sau day, hay truy cap Ung dung
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danh cho robot Philips HomeRun hodc truy cap
www.philips.com/myrobot3000, tai d6 ban cling c6 thé tim thay cac video hd
trg va cac cau hdi thudng gdp. Ban cing cé thé lién hé véi Trung tdm chdm séc
khéch hang tai quéc gia clia ban.

Giai phap

Robot khéng bat 1én.

Pin yéu.

Sac pin cho robot bang tram trudc khi su
dung.

Nhiét dé moi trudng qué thap
hoac qua cao.

St dung robot & nhiét dé ti 8°C dén 35°C.

Khéng thé ghép néi robot
vdi ing dung.

Robot khéng con trong ché dé
ghép néi.

Pua robot tré lai ché d6 ghép néi bang
céch gilt déng thai nut home va nut bat/tat
(d&n s& nh&p nhdy mau cam).

K&t ndi (tin hiéu) Wi-Fi khéng
6t

P&t robot vao khu vuc cé tin hiéu Wi-Fi tot.

Chon sai mang Wi-Fi.

Dam bao ban chon diing mang Wi-Fi.

Nhap sai mat khau.

DPam bao ban nhap ding mat kh&u Wi-Fi.

Chon sai kiéu may robot trong
Ung dung.

DPam bao ban chon dung kiéu may robot.

Tai sai Ung dung

Ludn st dung Uing dung ma ban da tai
xudng qua méa QR tur hudng dan st dung
nhanh.

Ung dung va robot mat két
néi.

Robot da chay ra ngoai viing
pht séng cua tin hiéu Wi-Fi.

Chg robot quay tré lai khu vuc ¢6 tin hiéu
Wi-Fi t6t.

Robot d& chuyén sang ché d6
ngu.

Robot s& chuyén sang ch& d6 ngu néu chua
quay lai tram. Nhan nut bat/tét trong 3
gidy tr& 1&n dé danh thic robot. Sau do, gui
robot vé tram qua Uing dung hodc bang
cach nhan nut home.

Mat kh&u Wi-Fi da thay d6i.

Khi théng tin chi tiét vé Wi-Fi da thay d6i:
thém robot vao Ung dung lan nia.

Tén mang Wi-Fi da thay déi.

Khi théng tin chi tiét vé Wi-Fi da thay d6i:
thém robot vao Ung dung lan nia.

Tai khodn Ung dung da thay
déi.

Khi théng tin chi tiét ctia tai khoan thay déi,
hay thém robot vao Uing dung lan nia.

Chua nhén dugc email chia
ma xac minh.

C6 thé mat t6i da mot phut dé
nhan dugc email chifa ma xac
minh.

Chd 1au han mét phit dé nhan email.

Email chua dugc gui di.

Bam nut "gui lai".

Email c6 thé da dua vao thu
muc 'thu rac' hodac 'rac'.

Kiém tra thu muc 'thu rdc' hodc 'rac'. (Dia
chi email ciia ngudi gui bat dau bang:
HomeRun_noreply@).
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SU dung sai dia chi email.

Kiém tra xem ban da si dung dung dia chi
email chua.

Dién thoai hodc may tinh
khéng cé két néi internet tat
dé nhan email.

DPam bao dién thoai hodc mdy tinh cé két
néiinternet tot.

Robot khéng thé tim thay
tram.

Tram dé bi di chuyén trong lugt
chay lam sach.

D&t tram vé dung vi tri trudc khi bt dau
lugt chay lam sach.

Tram khéng dugc két néi véi
ngudn dién.

N&i tram v&i ngudn dién.

Cam bién trén robot va/hoac
tram bi ban.

Lau sach tat cd cdc cadm bién cua robot va
tram.

VUng cdm vao dugc dit qua
gan tram

Khéng luu Ving cdm vao qud gan tram.

Tram dugc dat 3 mot vj tri qua
sang.

Khéng dat tram & vi tri qua séng (nhu a’n~h
nang truc tiép) vi nhu vay cé thé lam nhiéu
tin hiéu héng ngoai.

Robot day tram di.

Tram khong ding sat vao
tudng.

D3t tram quay lung vé phia blc tudng.

Cam bién trén robot va/hoac
tram bi ban.

Lau sach tat cd cdc cdm bién cla robot va
tram.

Tram khéng ¢6 du khéng gian
xung quanh (0,5 mét maéi bén
va 1,5 mét & phia trudc).

Bam bdo tram c6 du khdng gian xung
quanh.

Robot khéng lam sach ding
cach.

Ho6p bui cua robot da day.

Trut sach bui trong hop bui clia robot.

Ngan chlra nudc hét nudc.

D6 day nudc vao ngan chia nudc kip thdai.

Chudng ngai vat bi ket trong
chéi.

L8y chudng ngai vat ra khoi chéi.

BO loc chua dugc lam sach.

Thudng xuyén vé sinh bo loc.

B& loc chua dugc dat tra lai
hodc chua dugc dat tré lai
dung cach.

Dat bo loc tra lai ding cach.

Can thay thé tam lau cé thé
giat dugc.

Thay tdm lau cé thé gigt dugc XV1430. Mua
mdi tdm lau cé thé gidt dugc XV1430 qua
Ung dung hodc trén
www.philips.com/myrobot3000

Robot khéng dung nudc
hodc duing rat it nudc trong
khilau.

Muc nudc dugc dit qua thap.

Dat muc nudc cao han trong Ung dung.
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Cé qué nhiéu nudc chay ra tir
tdm lau/robot khién san qua
uét.

Muc nudc dugc dat qua cao.

D3t muc nudc thap hon trong Ung dung.

Y LUU Y QUAN TRONG: D€ lau san cling
nhay cdm, nhu san gé, hdy dit muc nudc
trong Uing dung & mic thap nhat.

Robot bd sét cac khu vuc can
lam sach/robot khéng lam
sach toan bd khu vuc/robot
bt dau bd sét mot s6 chd
nhat dinh

Cam bién clia robot khéng con
sach n(ra.

Lau sach cdc cdm bién clia robot bing vai
khé.

Robot dang hoat dong trén
mat san tron béng.

Dam bao san kho rdo trudc khi robot bat
dau lam sach.

Robot khéng thé ti€p can mot
56 khu vyc nhat dinh do bi chan
bai d6 dac hodc chudng ngai
vat.

Don dep khu vuc can lam sach bang cach
dat do dac va cac db vat nho vao dung vi tri
cla chung.

Khu vuc can lam sach khéng
ngan nap.

Don sach cac d6 vat nho khadi san nha va
don dep khu vuc can lam sach trudc khi
robot bat dau lam sach.

Robot gitt mét khoang [ an
toan khi & sat Vung cdm vao va
Ving cdm lau. Diéu nay cé thé
khién robot khéng di chuyén
qua mét khu vuc nhat dinh.

Thu gon Vung cdm vao hodc Ving cadm lau
mot chut trong Ung dung.

Robot da tu chan lai khi hut
phai day cap.

Co6 day cap trén san nha ma
robot khéng thé phat hién
dugc.

Duing robot va thdo ndp chéi. Thao chéi
chinh ra va ki€ém tra xem c6 gi bj ket trong
ch8i bén hay khéng: thdo chéi bén, 18y day
cép ra, 13p lai chéi bén. Don sach toan b6
day cép khoi san nha trudc khi ban bat dau
lugt chay lam sach.

Robot roi tir cau thang.

Cam bién chéng roi 6 dudi day
robot bi ban.

Lau sach cam bién chéng roi & dudi day
robot.

C6 do vat dugc dat & bac trén
cling clia cau thang ma robot
phat hién dugc va do dé cho
rang cé thé chay an toan trén
do.

Don sach moi do vat dugc dit & bac trén
cling clia cau thang.

Robot khéng sac hodc xa pin
rat nhanh.

Robot dugc cat gitt 6 noi qua
ndéng hodc qua lanh.

Sac va cat git robot 6 nhiét do tir 8°C dén
35°C.

C6 bot tich tu trong ngan
chita nudc va robot di
chuyén mot céch bat
thudng.

Chat tay rira da dugc thém vao
ngan chiia nudc, khién robot bj
tron truot.

Tuyét d6i khéng thém chét tay rira vao
ngan chfa nudc nlfa. Lau sach robot va cac
banh xe, bao gém ca viéc rra sach that ky
ngan chlfa nudc.
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Robot dang phat ra tiéng 6n
bat thudng.

B& loc chua dugc dat trd lai
hodc chua dugc dat tré lai
dung cach.

Kiém tra xem bo loc da dugc dat trd lai
dung cach chua.

Ché&i khéng con quay nia.

Téc bi ket trong chéi chinh.

Dung cdng cu lam sach ch&i dugc cung cap
kém robot dé 18y téc ra.

Chudng ngai vat khac bj ket
trong chéi.

L4y chudng ngai vat khac dé ra khoi chéi.

Chéi chinh khéng dugc dit tré
lai dung cach.

Théo chéi chinh ra va 13p rap lai.

Khi ch8i chinh khéng dugc dat tré lai dang
cach: 13p rap lai truc hinh vuéng vao 16 hinh
vudng cho dung cach.

Chéi bén bj bién dang.

C6 thé thir gi dé da bi ket trong
chéi bén.

Ngam ch6i mét luc trong nudc néng va
phoi kho.

Mua ch6i bén mdi qua Ung dung hodc trén
www.philips.com/myrobot3000

Robot khéng chay trén san
mau den.

Robot cho rang san mau den
kit 1a m&i nguy hiém khi&n may
bi rai, vi th& cam bién chéng roi
dugc kich hoat.

Nhd& bat den trong phong c6 san mau den
kit.

Lau sach cam bién chéng roi & dudi day
robot.

Ba dat lich trinh, nhung
robot khéng bat dau lam
sach theo lich trinh.

C6 thé chiic ndng "khéng lam
phién" da dugc kich hoat.

Kiém tra trong Ung dung xem chiic ndng
"khéng lam phién" c6 dugc bat cung lUc véi
lich trinh hay khéng.

Robot dang trong ché dé ngu.

bam bao la robot dang sac trong tram.
Robot sé chuyén sang ché& dé ngti néu chua
quay lai tram. Nhan nut bat/tét trong 3
gidy tré 1én dé dénh thic robot. Sau d, guii
robot vé tram qua Uing dung hodc bang
cach nhan nut home.

Chon sai mui giG trong Ung
dung.

Ban c6 thé thay d&i mui gid trong Ung
dung & muc "Tai khoan cua téi" thudc phan
"HO sa".

Robot d& mat két ndi véi mang
Wi-Fi.

Bam bao mang Wi-Fi dang hoat déng.

Robot hét pin.

DPam bao la tram dugc két ndi véi nguén
dién.

Khoéng thé dang nhap vao tai
khodn Ung dung danh cho
robot.

Dia chi email da thay déi.

Tao tai khodn mdi trong Uing dung trong
trudng hop da thay déi dia chi email.
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Sai mat khau.

Nhap ding mat khau.

Trong trudng hop quén mat khau, badm vao
"quén mat khau" va 1am theo cac budc.

Chon sai viing quéc gia.

Chon dung vuing quéc gia trong (ng dung.

Tiép tuc nhan dugc théng
bdo bat 1én vé ban cdp nhat
{ng dung hodc phan mém
van hanh.

Chua cai ddt ban cap nhat Ung
dung hodc ban cap nhat phan
mém van hanh.

Dé khéng nguing cai thién robot, ching téi
khuyén ban nén cai dit tat ca cac ban cap
nhat.

Ung dung danh cho robot
Philips HomeRun chua c6 &
qudc gia cua toi.

VPN c6 thé dang chan quyén
truy cap vao vao dung théng
tin quéc gia.

Hay tat moi dich vu VPN ban dang st dung.

Tai khodn Google hodc Apple
6 thé dugc dat thanh mot
qudc gia khac.

Hay thay d&i thong tin tai khoan Google
hodc Apple sao cho khép v8i quéc gia ban
da mua robot.

Cap nhat phan mém diéu
khién khéng thanh cong.

MUc pin qud y&u

Robot phai cé mic pin trén 20% mdi c6 thé
cai dat ban cap nhat.

Robot khéng & tram.

Bam bao robot dang sac tai tram khi ban
cai dat ban cap nhat.

Tin hiéu Wi-Fi khéng du tot.

Dam bao robot & vj tri ¢ tin hiéu Wi-Fi
manh

Robot d& 14p ban db xong,
nhung t6i khéng thay ban
do trong Ung dung.

Robot khéng bat dau va két
thuc tai tram.

DéE tao ban db, hdy dam bao rang robot bat
dau va két thuc tai tram. Khi ban dé d3
dugc luu trong Ung dung, ban cé thé su
dung robot ma khéng can tram.

Ban db cla toi bi mat khai
Ung dung.

Da dat dén s8 lugng ban do t6i
da.

Robot sé& tao mét ban dé mdi khi robot
nhan ra méi trudng mai. Néu ban da c6 5
ban do, robot sé ghi dé |én ban doé ca. Néu
ban mudn dam bao robot khéng ghi de
ban d6, hay khéa ban dé trong ting dung.
Ban c6 thé khda 3 ban dd cing mét luc.
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OrnaBneHue

BBeneHue

OnucaHue n3genus

Mepen NepBbIM NCNONb30BaHNEM

Moprotoska npubopa k pabote

3BYKOBbIe CUTHanbI

MpuHUMN paboTsl poboTa-nblnecoca
SkcnnyaTtaums poboTa-nbliecoca

OuuncTtka 1 yxoq

CurHanbl Nob30BaTENbCKOro MHTepderica 1 Nx 3HavYeHne

Cbpoc/BoccTaHOBMEHNE HAaCcTPOek poboTa-Mbisiecoca
3ameHa

FapaHTWs 1 NnogaepxKa

YTunusaums v nepepabotka

MOWCK 1 yCTpaHeHne HeUCMpPaBHOCTEN

BBeaeHue

180
181
182
183
187
187
192
194
201
202
203
204
205
205

Mo3gpaBnsem c npuobpeteHnem poboTa-nbinecoca Philips HomeRun Vacuum

and Mop robot 3000 Series Aqua! YTo6bl MCNoNb30BaTb POOOT-MNbIIECOC
MaKCcMMasbHO 3PHEKTUBHO 1 MONYYUTb LOCTYMN KO BCEM PaCLUMPEHHbBIM

PYHKLMSM, HYXKHO 3arpy3nTb 1 YCTaHOBUTL NPUIoXeHne Ans poboTa-neinecoca
Philips HomeRun. Bbl MOXeTe 03HaKOMUTbCS ¢ 0OyYatoLLIMMU BUAEOPONMKAMU U
OTBETaMM Ha 4acTo 33[,aBaeMble BOMPOChI B MPUIOXEHUW TN MOCETUTb CanT

www.philips.com/myrobot3000.

Mepep nepBbIM MCMOMb30BaHNEM POOOTA-MbINECOCa BHYMATENbHO NPOYTHTE

npunaraemyto 6poLLOpPy C UHCTPYKLMAMM M NpaBuiaMmn 6e30nacHoCTv v

COXpaHuTe ee Ha byayuiee.
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OnucaHue nspenus

KHonka ON/OFF (Bks1./Bbiksi.)
KHonka Home (Jomoi)
BepxHasa KpblLLKa
JlaszepHasa HaBuraums Ha 360° (LIDAR)
OTBepcTune And BbIXOAa BO3AyXa
Motolmncs hunetp
Kpbilka Motoulerocs punbTpa
Kpbilllka OMnopoXHEHUS MbliecbopHUKa
MblnecbopHMK

0 OTBepcTHe ons 3anmBa Boab!

Voo ~NOOU D WN =
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11 KHoMkKa oTcoenHeHms pesepByapa 4aa Boabl
12 Pe3epByap o015 BOAbI

13 KpblLlLKa LweTok

14 OcHOBHas WeTka

15 BbikatoyaTenb NUTaHMS

16 MNepenHee NOBOPOTHOE KOSIECUKO

17 Jatynk 3almTsl OT nageHuns (3 wr.)

18 3apsanHble KOHTaKTbI (POHOT-NbIIECOC)

19 [aTtumnk onsa Bo3BpaTta poboTa-nbinecoca Ha AoK-CTaHuUuMIo (3 WT.)
20 bokoBasi WeTka

21 OCHOBHble KOIeCKKN

22 [ep>xaTtenb Haknagkm

23 Motouwlasica Haknagka (2 Wwr.)

24 NHnpukaTop

25 [Jok-cTaHuus

26 Pasbem nogktoveHns WHypa NUTaHus

27 3apsiaHble KOHTaKTbI (AOK-CTaHLMs)

28 MNopgnoxka

29 bnok nutanus

30 NHCTPYMEHT AN OUYUCTKM LLLETKM

MNepepn nepBbIM NCMNOJIb3OBAHUEM

1 [octaHbTe Nprbop 13 KOPOOKM 1 yaanuTe BCO ynakoBky.

2 CHUMUTE 3aLlMTHbIE KPbILLKK.

3 Tpwu obHapy>KeHUN NPKU3HAKOB BUANMBIX NOBPEXAEHWI NepenamnTe Ha Beb-
cantT www.philips.com/support nnu obpaTtutech B LLEHTP NOALEPXKKM
notpebuTenel B Ballen cTpaHe.
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MoprotoBka npnbopa K padoTte

ﬂ CoBeTbl NO Bbl60py OnNTMMaJibHOro MecTta a4 yCTaHOBKWM AOK-CTaHUNWN

- He pa3melyante OK-CTaHLMIO NOA APKMMW COMTHEYHBIMW JTy4aMn UK Nog,
Mebenbio. 3To 3abnokMpyeT MHPaKPaCHbIN CUrHan, KOTOPbIN NoMoraeT
poboTy-MNblecocy HaxoaWTb AOPOry 06PaTHO K AOK-CTaHLMW.

- YcTaHOBWUTE AOK-CTAHLUMIO HA POBHOW MOBEPXHOCTU Y CTEHBI.

- YcTaHoBWUTE AOK-CTAHLUMIO Ha TBEPLOM MOSy.

- He pa3mMelyanite OK-CTaHLMIO PSAOM C TECTHULLEN UM UCTOYHMKOM Tenna
(baTapeen otonneHus).

- YCTaHOBUTE AOK-CTAHLUMIO B MeCTe C XOPOLMM nokpbiTrem Wi-Fi.

YcTaHOBKA JOK-CTaHLUUN

1 YcTaHOBUTE OOK-CTAHLMIO C COBMIOAEHVNEM NMPABUIbHOM OUCTaHLNUW.
A MpumeyaHune. OctaBbTe 0,5 MeTpa NPOCTPaHCTBa Mo bokam JOK-CTaHLUU 1
1,5 meTpa nepepn AOK-CTaHUMEN.

2 TofknounTe JOK-CTaHLUMIO K UICTOYHWUKY MUTaHMS.

3 Ybeputech, 4TO OCTaBLLASACS HYacTb Kabesst MUTaHKs XOPOLLO CripsiTaHa 3a
LOK-CTaHUMew, 4Tobbl pOBOT-MBIIECOC HE CMOT MPOEXaTh MO HEMY.

YcTaHOBKa fep)kaTens HakNaaKu U MoloLencs HaknagKu

1 3akpenuTe fepxkaTenb HaKNAAKM Ha HUXKHER YacTn pe3epByapa A1 BoAb
poboTa-nbinecoca.

2 BcTaBbTe NpsiMyto CTOPOHY MOKOLLENCA HakNaaKM B MPaBUSIbHbIN Na3
fepxatens Haknaakuy U 3aKpennTe MOLOLLYIOCS HakMaaKy Ha nunyyke
aepxxatens Haknagaku.
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3apsigka poboTa-nbliiecoca

1 BxstoumTe poboT-Mblecoc, Haxas nepektoyaTeslb MUTaHNS Ha ero HUXKHeNn
NOBEPXHOCTY.

2 T[loBepHMTe POBOT-NbIIECOC B MPaBUIbHOE MONOXEHNE 1 MOCTaBbTE €ro Ha
non nepeg [oK-CTaHUMen.

3 YbepguTecs, YTO AOK-CTAHUMS MOAKIIOYEHA K pO3€eTKe.

4 Haxwmute kHonky Home ([JJomort). POBOT-Mblniecoc nepeMecTuTcst B Hy>KHoe
NoJIoXKeHne Ha JOK-CTaHLUW.
5 MMopoxanTe, Noka poboT-NblIeCOC MOMHOCTLIO 3aPAANTCA.

Ecnu akkymynsitop paspsixxeH, poOoT-Mnblaecoc He CMOXET CaMOCTOATENbHO
nepemMecTUTbCs B HY>XKHOE MOSI0XKEeHMe. B 3ToOM ciiyyae BeiNnoNHUTE crefytoLlme
n0encTeus:

1 lNoBepHUTE POBOT-MbINECOC B NPaBUIbHOE MOSTIOXEHME 1 MOCTaBbTe ero Ha
noJ nepes OOK-CTaHUuel. PesepByap 418 BOAb! LOSXKEH ObITb 0OpallieH B
NPOTVNBOMOOXHYIO CTOPOHY OT AOK-CTaHLUMN.

S 2 CoBMecTWTe 3apsHble KOHTakTbl Ha NepefHelt YacTy poboTa-nbiiecoca ¢

- 3apSIAHbIMY KOHTaKTaMM JOK-CTaHLUN.

3 BcraBbTe poboT-nbinecoc B gok-cTaHumo. Cegute 3a TeM, 4ToObl 3apsiiHble
KOHTaKTbl pobOoTa-Mblsiecoca CoBMagasv ¢ 3apsaHbIMM KOHTaKTaMmM JoK-
CTaHuMu.

i | MprMedaHue. YbeamTecs, 4To PO6OT-MblIECOC HAXOAUTCS B MPaBUIbHOM
MONOXEHNN 1N HaYa 3apsxaTbCs. IHOMKATOPbI Ha ABYX KHOMKAX Ha BEPXHeN
yacTu poboTa-nblnecoca byayT MeaneHHO MUraTb. ECiv akkymynatop
pa3pskeH, MOXET NPOMTU HEKOTOPOE BPEMS, Mpexae Yem poboT-Mbliecoc
—_— COODBLLNT, YTO OH 3apsiKaeTcs.

4 TlopoxauTe, noka poboT-NblIecoc NOSHOCTLIO 3aPSANTCS.

H npumeyarne. Y6eautecs, 4o poGoT-MbIIECOC NOAHOCTbIO 3apsiKeH,
npexae YeM MCMOJIb30BaTb €r0 B MEPBbIN Pa3.

3arpyska npunoXxeHus, peructpauua un nogkntoveHume K Wi-Fi

Copep>kumoe npunoXxeHus

MO>HO ynpaBnaTb poOOTOM-MbINIECOCOM C MOMOLLIO MpunoxeHus Philips
HomeRun. MpunoxeHne No3BoNsieT ynpasnaTb POOOTOM-MbINECOCOM, a Takxe
NpPefocTaBAsieT MOMOLLb U NOLAEPXKKY:

1 BuWAEOPONMKM C UHCTPYKLMSMU MO MCMOSIb30BaHMIO.
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MonHoe pyKOBOACTBO MOJIb30BaTENS.

Bonpocel n oTBeThI.

ObpalleHvie B LLeHTP noadepkku notpebutenei.

Co3paHue KapTbl Joma.

Bbibop nomeleHnin ans yoopku.

BbIOOP pas3fnnyHbIX peXxMMoB yOOPKM 1 HaCcTpOeK A5 KaXAoro NomeLLeHNs.

MPOCMOTP COCTOSIHMSA YOOPKM B pexXnme peanbHoro BpeMeHu 1 MHANKaUma

YPOBHS 3apsifia akkyMynsTopa.

9 T[lony4yeHve yBeLOMAEHUI 1N NPeaynpPexXaAeHNA.

10 MNMnaHnposaHme y6opKu.

11 MpOCMOTP COCTOAHMSA TEXHNYECKOrO 0BCTY>KMBAHWNS 1 MONCK 3aMacHbIX
yacrten.

3arpy3Kka npuaoxeHus

1 OrtckaHupynte QR-kof Ha 06510KKe LIaHHOrO PyKOBOACTBA NOJb30BaTeNs

NNV Ha ynakoBke poboTa-nblfiecoca.

O NV A, WN

Nnw:
Hanpgute npunoxexue Philips HomeRun (ans noucka 3apanTte Philips
HomeRun robot app) B Apple App Store nnn B 04HOM 13 MarasvHoB
npunoxenun ans Android.

2 CkavanTe 1 yCTaHOBUTE NPUIOXEHME.

3 CnepyiTe MHCTPYKLMSIM, YKa3aHHbIM B MPUTOXEHMN.

PEI'VICTpaLl,VIﬂ JINYHON yquHoﬁ 3anncun

Bbl MOXeTe 3aperncTprpoBaTh JIMYHYIO YHETHYHO 3aMnCb U BOCMONb30BaThbCs

cnenyloWwmnMmn NPenMyLLECTBAMMN:

- YnpaBnsinte poboOTOM-MbINIECOCOM C HECKOMBbKIMX YCTPOICTB, Hanpumep co
cMapTdOoHa 1 NaHwWweTa, nan obaBasanTe HECKObKMX MOMb30BaTeNeN B
CeMbIO.

- CoxpaHsiiTe pe3epBHbIe KOMWM BaXKHbIX [aHHbIX, Hanpumep
NHAMBUAYaNbHblE NaHbl yOopKKM Ballero omMa.

i | MpumeyaHne. Ecnv Bbl cMeHUTE TenetoH 1 y Bac He OyAeT y4eTHON 3anuncu,
TO Bbl MOTEPSIETE BCE HACTPOEHHbIE MAaHbl yOOPKU.

H Baxas undopmaums. Philips LeHNT 1 yBakaeT KOHMUAEHLUMANBHOCTb BaLLIMX
LaHHbIX. CCbINIKY Ha Halle yBeoMIIeHVEe O KOHPUAEHUMANBHOCT MOXHO HalUTK
B MPWIOXKEHUN Nepes perncrpaumen.

Hactpowika coeguHeHus Wi-Fi

i | Mpexae Yem HayaTb: ybeamTech, 4TO POBOT-MbINECOC 1 Balle MOBUIbHOe
YCTPOWCTBO UMEIOT XopoLuee nokpbiTve Wi-Fi.

1 Haxmute kHonky Add robot (Jo6aBnTb po6OT-MbIIECOC) B MPUIOXEHNN 1
cnepynTe MHCTPYKLUMSIM.
2 BbInonHuTe conpsixeHue poboTa-nblnecoca ¢ Wi-Fi B npunoxeHuu.
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3 HaxwmuTe v ygep>XxuBanTe KHOMKY BKJTIOYEHMS/BbIKOYEHMS 1 KHOMKY Home
(Jomoi) oAHOBPEMEHHO B TeYeHue Tpex cekyHA. VIHAMKaTopbl Ha KHOMKax
BynoyT MUraTb OpaHXeBbIM LIBETOM, yKa3blBas Ha TO, 4TO POBOT-MNblIeCcoC
HaxoauTcs B pexunme Hactponku Wi-Fi.

4 HaxmuTe KHOMKY NPUCOEAVHEHNS, €C/IN OHA BUAHA B MPUIOXEHMN, 4TOObI
NOAKIYUTLCS K ceTU poboTa-nbinecoca Philips.

H npumeuarie. Eciv kHomMka NprcoeanHeHns He 0ToGpaxkaeTcs B
NPUIOXKEHUN, BINONUTE U3 MPUIOXKeHUS 1 nepengnte K nyHKTy Wi-Fi B pasgene
Settings (HacTpoiiku) Ha BalueM MOBUIbHOM YCTPOMCTBE. TaM Bbl MOXeTe
BbIOpaThb ceTb poboTa-nbiniecoca Philips 1 NoakNoUYnTECS K HE.

@ sevros

WLAN

Philips robot Xg
N

Ecnn conpsxxeHne no Wi-Fi He yaanoch:

- [posepbTe noakatoyeHme Kk Wi-Fi.

- Ybepgutech, 4To BbiOpaHa npaBuibHas MoAeb.

- [lpoBepbTe, NPaBuUIIbHO S Bbl BBENM Napob Wi-Fi.

- [poBepbTe, HAXOAUTCSA NN POOOT-MbINECOC B pexnme HacTponkin Wi-Fi.

ﬂ I'Ipwmeanme. 370 Tak, ecnu MHOWKaTOPbI Ha ABYX KHOMKaxX Ha po60Te-
nblyiecoce BCe elle MUratoT OpaH>XeBbIM LIBETOM.

H npumeuatvie. Eciv Bbl He MoxeTe peLunTb npoBiemy, nocetute Be6-cainT
www.philips.com/myrobot3000 715 NonyYeHns NOMOLLM 1 KOHTaKTHbIX
OaHHbIX CNy>XObl Nogaep>kky noTpebutenen.
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3ByKOBbIe CUTHAaJ1bl

$13bIK FOJIOCOBbIX OMOBELLEHMI POHOTa-Mblecoca MOXHO N3MEHUTb C
AHMIMNCKOrO Ha Ball MECTHbIN S3bIK. YTOObI U3MEHUTb S3bIK, 3arpy3unTe
npunoxeHne U noakatounTe poboT-nbinecoc k Wi-Fi, 4ToObl OH Mor
3arpy3unTb HOBbIN A3bIK.

- MpunoxeHune byaeT NnofaBaTe CUrHaNbl U HANOMUHAHKSA, €CIY C POBOTOM-
MNbIIECOCOM HY>KHO OyAeT BbINOMHUTL Kakue-nmbo aencTans. Taknum
obpasowm, Bbl byzieTe nosyyaTb NOSHYIO MHOPMALIMIO O COCTOSIHUM YOOpKU B
pexume peanbHOro BpeMeHu, Aaxe ecnm poboT-nbiiecoc byaet yonpatbes,
noka Bac HeT foma.

HaCTpOﬁKa A13blKa rOJIOCOBbLIX OMNOBELLEHUN

A Bui moxeTe YCTaHOBUTb 513bIK FOSIOCOBbIX OMOBELLEHWI Cpa3y nocsie
noakntoyeHns pobota-nbiinecoca K Wi-Fi.

1 Yb6enuTecs, YTo pOOOT-MNbINECOC MOAKITIOUEH K MPUIOXEHUIO.

2 B aByx MecTax B MPUIOXEHUMU MOXHO HaUTV1 NapaMeTp AN U3MEHEHUs
A13blKa FOJTOCOBbLIX OMOBELLEHWI.

- Ha ToM e aKpaHe NpuIoXeHUs, rae BaM npeanaraeTcs Aatb MMs poboTy-
nblnecocy,

- VN HaxaB Ha TpU IMHUM B IEBOM BEPXHEM Y1y, a 3aTeM Bblibpas BKNaaKy
Robot settings (HacTpowku poboTa-nbinecoca).
3 3aTeM BbibepuTe B ITOM MECTE S13blK FOJIOCOBbLIX OMOBELLEHW.

f

||-f1f1|||

MpuHUMN paboTbl poboTa-NbiIIecoca

Co3paHune KapThbl
MpnHLUMN NOCTPOEeHUS KapTbl

PobOT-NblNECOC Npoe3xXaeT Mo KOMHATaM, a la3epHas HaBuraums GbIcTpo
CKaHVpyeT MOMELLEHWs, 4TOBbI NoCTponTb kapTy @ staxa.
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PenaKTVIPOBaHVIe KapThbl

B npunoxeHunm Bbl MOXeTe MCNOb30BaTh PYHKLMIO PeAaKTMPOBaHMNS KapTbl

015 BbINOSIHEHWA CIeAyIOLLNX AENCTBUN:

PenakTvpoBaHne KOMHaT (06beAnHeHNe/pa3aeneHne KOMHaT, MPUCBOEHME
MMeH KOMHaTaM) No3BOJNIAeT HacTparBaTh PeXMM yOopKy poboTa-nblnecoca
ONS KaXXa0W KOMHaThbI.

- YcTaHOBKa 3anpeTHbIX 30H, YTOObI yKa3aTb, rae poboTy-Mbinecocy paspeLleHo
ybuvpaTb, a rae Het.

- Co3pgaHue KapTbl A1st KaXXA0ro dTaxa Ballero Aoma (MoXHO COXpaHUTb A0 5
kapT). Korga Bbl cnonb3yeTe Nprbop, OH co3haeT HOBYIO KapTy B HOBOMN
cpefie. Ecnuny Bac ecTb KapThl, KOTOPbIE Bbl YACTO UCMOJIb3yeTe U He XOTuUTe
C/ly4ariHo Nepe3anuncaTtb 1x, Bbl MOXeTe 3abJ10KMPOBaTh A0 3 KapT.

nO,D,FOTOBKa nomMmeweHud K co3gaHuio KapTbl
Mepen HavanoM Co3LaHNs KapTbl MPOBepbTe CrefyioLlee:
- HasenuTe nopsanok B 061actv y6opKu.

- TMocTaBbTe Mebesnb B Hafnexallee MecTo.

- YbepuTe He3aKpeneHHble 1 Mesikue NpensTcTBuIS.

ﬂ I'IlervleuaHme. 310 HY>XHO OJ14 TOro, 4TOObI npendaTcTB/A Ha KapTe He
COXpaHANnCb HaBcerga.

- OTKpownTe BCe BHYTPEHHWE ABEpPU B JOME 1 3aKPOUTe BXOAHbIE ABEPY,
BeLyLLMe HapyKy.

B BaxHasn uHdopmaLms. Y6eautecs, 4to poGoT-MblIecoc He 3acTpsiHET BO
BPeMS UCMOSb30BaHWS.

Co3paHune KapThl

H BaxHas MHopmaLms. Bo Bpems co3pgaHust KapTbl poboT-nblnecoc He byaeT
ybunpaTtbcs.

B BaxHas uHdopmaLms. [Lns co3nanms KapTbl 3Taxka 04eHb BaXHO Pa3MeCTiTb
LLOK-CTaHLMIO Ha 3Taxe, KOTOPbIN Bbl XOTUTE HAHECTU Ha KapTy, MOCKOJIbKY
POBOT-MbINECOC LOMKEH HAXOAUTLCS Ha AOK-CTAHLMM B HaYase 1 B KOHLE
cocTaB/ieHUst KapTbl. ECIM Bbl XOTUTe CO3AaTb KapTy 2-ro 3Taxa, AOK-CTaHLUMIo
HY>KHO MOMeCTUTb TyAa B MpoLiecce CO3haHNs KapTbl. [ocne 3Toro kapTy 3Toro
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3Taxa MOXHO NCMOb30BaTh, AaXe ec/N AOK-CTaHLMA HAXOAUTCA Ha APYroM
3Taxe.

Ykaxkute poboTy, rae He Hy>KHO younpaTb, C MTOMOLLbIO
3anpeTHbIX 30H y6opku

B NpunnoXeHUn MOXHO HaCTPOWTb 3amnpeTHble 30HbI, 4TODObI yka3aTb, rae poboTy-

MNblecocy paspeLleHo youpaTtb, a rae Her.

BmpTyaanaﬂ CTéHa N 3anpeTHbI€ 30Hbl

Cospaitte BUpTyanbHbie cTerbl & v 3anpeTHbie 30n6 & ans obnactei, B

KoTopble PODOT-NbINECOC He AOIKEH 3ae3xaTb. Hanpumep, Bbl MOXeTe co3AaTb

BUPTYyasibHble CTEHbI 1N 3aMPeTHbIE 30HbI B CIELYIOLLIMX LENsX:

- 3awmTa Xpynkmx npeameToB. POGOT-MbINIeCOC He CMOXET 0OHaPYXUTb
HebonblUMe NPensATCTBUS, HanpuMep 00yBb, UTPYLLKK UK Kabenu, a Takxe
6recTsme, Npo3payHble (Hanpumep, CTeKNISHHbIE) NN TEMHbIE
NpPensaTCTBUS AN MOBEPXHOCTY.

- [MpepoTBpalleHne 3acTpeBaHNs PoboTa-Mblecoca BO Bpems yOopKu.

H npumeyatne. PoBOT-MbINECcOC MOKET 3aCTPSTL Ha KOBPAX C BbICOKMM
BOPCOM, KOBPax € 6axpoMon nin o4eHb CBET/IbIX KOBPUKAX, HaNpuMep B
BaHHOW KOMHaTe. Takxe poboT-MblNecoc He MOXeT 0bHapyXmBaThb kKabenu
Ha nosny.

- 3awwuta pO6OTa-I'IbIJ'IECOC3.

i | MpriMeYaHune. PoBOT-Mblnecoc cremyeT AepkaTb NoAasbliue OT XKULKOCTEN
1 BIAXHbIX MECT, TakMX Kak MUCKM 7151 AOMALUHUX XXUBOTHbIX U MOAA0HbI 415
pacTeHun.

Bl BaxcHas uHdbopmaLms. BUpTyanbHble CTeHbI 1 3aMpeTHbIE 30HbI He cieayeT
MCMNOMb30BaThb A5 3aLLUMTbI OT ONACHOCTEN.

ﬂ BaxxHas MH(i)OpMaLlMﬂ. BI/IpTyaJ'lebIe CTeHbl N 3anpeTHble 30Hbl He A0JIKHbI
npendaTcTBOBaTb BO3BpaALLEHNIO pO6OTa-I'IbIJ'IECOC3 Ha OOK-CTaHUWIO.

30HbI 6€3 BnaxxHon y6opku

Cospalite 30Hbi 63 BnaxHom yGopku @, 4To6bl poBoT-nbinecoc He npoTupan
KOBPbI M/ KOBPOBbIE MOKPLITHS.

H Npumeyatve. PoGoT-nbinecoc Gyaet nsGerars 30HbI 6e3 BaxHON y6opKM,
Korfa K HeMy NpuKpenseH aepxaTenb Haknagku. Korna gepxatens Haknagkm
He NpukpenJsieH K poboTy-nbliecocy, poboT-Mblnecoc ByaeT NblIeCOCUTb 30HbI
6e3 BaxxHoM y6opKu.

®yHKUMM poboTa-nbinecoca

B npunoxeHun MoXHO BbIGpaThb ciefdytoLume npolemypbl y6opku:
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Mpouepypa OnucaHue

CraHpapTHass CraHpmapTHas ybopka npefiHa3HayeHa ansa obbl4HOW exefHeBHON yoopku. PoboT-nblnecoc

ybopka ybvpaeT Kaxyto KOMHaTy B COOTBETCTBMM C HAaCTPOMKaMu, KOTopble Bbl 3a4ann v
coxpaHunu B nnaxe yoopku. Ecnv cpefa He pacno3HaHa, poboT-Mblecoc COCTaBUT KapTy
cpenbl 1 OLHOBPEMEHHO NMPOMbLIIECOCUT ee (B 3TOM Cly4ae PoOOT-MbINecoc He MPOV3BOANUT
BIaxHyto y6opky). Mocne 3aBepLueHnst pOOOT-MbIIECOC BEPHETCS Ha AOK-CTaHLMIO.

HactpanBae-  HacTpanBaemyto yOopKy MOXHO MCMOb30BaTb AJ151 TOro, YTOObI pOOOT-MblNecoc

masi ybopka BbINOJIHSN YOOPKY B YHVKAbHBIX CUTYaLMsiX. Bbl MOXeTe HacTpouTb NpoLeaypy yoopku

POBOTOM-MbIIECOCOM, KaK BaM HY>XXHO. MOXHO YCTaHOBUTL CriefytoLLye Tpy napameTpa.

- KomHaTta: poboT-nbiiiecoc yoepeT OfgHy UM HECKOIbKO KOMHAT B yKa3aHHOM Bamu
nopsiake.

- 30Ha: poboT-nbliecoc ybepeT 30Hy B KOMHATE, KOTOPYIO Bbl yKaxXeTe.

- ToueuHas ybopka: poboT-Nblecoc BbINOAHUT y6OPKY B KBagpaTe pasmepomM 1,5 Ha
1,5 MeTpa B onpefeneHHOM MecTe Ballero oMa, KOTOPOe Hy>HO ybpaTb.

B npumveyarivie. Mpu ToueuHom yGopke nomectuTe poBOT-MBINECOC B LIEHTP KBaApaTa,
KOTOPBbIV Bbl XOTUTE yOpaTb.

Mocne BbIGOpa OQHOMO M3 BbilLenepeUnc/IEHHbIX BAPMAHTOB MOXHO BbIOpaTh pexmnm
y6OPKM 1 TOYHO HACTPOUTL MapaMeTpbl YBOPKM, a TakKe LOMONHUTENbHbIE MapaMeTpbI.

Hactporika npegnoyteHnt yoopku, LONOJMHUTENbHbIX

HacTpoek

Pe>xkum

u nopsigka ybopku
B npunnoeHnr MOXHO BbIOpaTh NATb Pa3fIMUHbIX PEXMMOB YOOPKM A/ KaxX Ao
KOMHaTbl. OTO CTaHOapTHbIE PEXKMMbI, KOTOPbIe MOXHO UCMOJIb30BaTb B
OOnNbLIMHCTBE CUTYaLMiA. Bbl MOXeTe HacTpoUTb pexxmM yOopKM C MOMOLLbIO
TOHKOW HAaCTPOVKM NPeAnoYTeHNN yOOPKN 1 paclUMPEHHbIX MapaMeTpOB.

Pe>xumbl y6opku

OnucaHue

Moxkpas 1 cyxas
ybopka

POGOT-NbINECOC OAHOBPEMEHHO MbIIECOCUT 1 MOET MOJ1. ITOT PEXUM NpeaHa3HayeH
151 06bIYHOM YHOPKM TBEPAbIX HAMOSIbHBIX MOKPBITUR.

[ BAXKHAS NHO®OPMALUS. Ons BNa>kHOM y6OPKMU YyBCTBUTEJIbHbIX
TBEpPAbIX HAMOJIbHbIX NOKPbLITUA, HAaNPUMep NapKeTa, yCTaHOBUTE B
MPUIO)KEHUU CaMbli HU3KUW YPOBEHb BOAbI.

Cyxas ybopka

POBOT-NbINECOC TOMBKO MbIIECOCUT MOJI. ITOT PEXMM MOXKHO UCMONb30BaThb 415
Y4acTKOB, SISt KOTOPbIX He TPebyeTCst MPOBOAWTbL BIAXHYIO YyOOPKY.

Tuxast ybopka

PoboT-nblnecoc Npom3BoamnT yOopKy ¢ MUHUMabHbIM YPOBHEM LyMa. MOLLHOCTb
BCaCbIBaHWS CHUXKAETCS, @ FO/I0COBbIE OMOBELLEeHMS OTKIOYaI0TCS.

VIHTeHcrBHas
ybopka

PoboT-nblNecoc 0ofHOBPEMEHHO MbIIECOCUT Y MOET MOJT Ha MOJSIHOW MOLLHOCTU. STOT
PeXNM NpefHasHaveH Ans TWwaTeNbHOW yOopKM HeBOMbLUMX YyHaCTKOB.

ObpaTnTe BHUMaHWe, 4TO B 3TOM pexXMMe He pekKoMeHyeTcs MPON3BOANTL YOOPKY
Ha 6onblon naowaan. POboT-nbinecoc NPOXoaMT y4acToK 5 pas, no3ToMy BpeMms
yOopKM 1 pacxo 3apsafa akkyMynsTopa 3Ha4YUTENbHO YBETMYMBAIOTCS.
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Pe>xum OnucaHue

WHavBnayanbHas [ns 3TOro pexxvima MOXHO 3afiaTb BCE HACTPOWMKM C HYNS.

ybopka
MpepnoyteHns yoopku
[nsa Kaxporo pexmnma ybopky MOXHO TOYHO HaCTPOUTb cllefytoLine
npeanoyYTeHns yoopku:

MapameTtp OnucaHue

MoLHOCTb 13MeHeHMe MOLLHOCT BCaCbiBaHMWSA:

BCacblBaHNSA - JKOo-pexuM: ans 3 PeKTUBHOM YOOPKU NPU HU3KOM NOTPEDIEHUM SHEPTUN U C

HW3KMM YPOBHEM LUyMa.

- HopManbHbli: ans perynspHo yoopku 1 3pheKkTMBHOro yaaneHuns Menkon
NblIV C TBEPAbIX NONIOB NPU ONTUManbHOM BanaHce Mexay MOLLHOCTbLIO U
3(pheKTUBHOCTBLIO.

- Bbicokun: anga TwatensHon ybopku nosos 6onbluon niolaan. bes nogsapsakm
MOXeT yopaTb 6onblie, YeM B MakCMManbHOM pexurMe.

- MakcvManbHbIn: naeanbHO NOAXOANUT ANA yOaNneHNs KPYMHbIX 3arpAsHEHNUN,
TaKWUX KaK KPOLLKW. Ha BbICOKOW MOLLIHOCTW BCacbiBaHNA yOaNatoTca Meskmne
YacTuLbl NbIK, CKPbITbIe FYOOKO B KOBPaX U LLeNsXx.

YpoBeHb BRaxHocTn  Onpegenunte cKOpocTb MOTOKA, KOTOPbIV NMOAAETCs U3 3N1eKTPUYECcKoro pesepsyapa
y6opku @ L5 BOAbI Ha HaKMaaKy:

[ BAXKHASl MTH®OPMALMS. He no6GaensinTe ropsiuyio Boay uim
MoloLLMe CpeAcTBa B pe3epByap AJis BoAbl.

- Het: oTktoueHme BnaxHom yoopku 415 AepeBsHHbIX NOM0B 6e3 NoKpbITUS 1
KOBPOB.

- Huskun: gnsa BnaxHon ybopkn 4yBCTBUTENBHOrO NoJa, HanprMep napkeTa.
CoyeTaHue Mblnecoca 1 BAaxHom yoopku yaanseT 6osblue Menkown Nblauv, 4em
TOBbKO MblNecoc.

- CpefHuit: ONTUManbHO NOAXOAUT A5t PEryNSPHOM BAAXXHOM 1 Cyxom yOopKu.
Haknagka yoanset NnoBepXHOCTHYIO rps3b 1 BakTepumu, obecneymsas
ne3nHgekumio 1 300poByto aTMocdepy B AOME.

- Bbicokun: ona nopaepxxanHus 6e3ynpeyHor YNCTOTbl B foMe. [1na MHTEHCUBHOM
ybopKU pekoMeHyeTcs coveTaTh 3Ty HAaCTPOWKY € 2 Unm 5 npoxofgamm yoopku.

Mpoxoabl y6opku YKaxuTe KONM4YecTBO NPOXoAoB yoopku. [ns HopManbHON yOopKM AOCTaTOYHO
ofHoro npoxofa. MoxHo 3anporpaMMmnpoBaTh POOOT-MblIecoC Ha 2 unu 5
NPOXOL0B A/15 0becneyeHnst UHTEHCUBHON YOopKU. PekoMmeHayeTcs BbIOMpaTh 3TOT
napameTp TOSIbKO A5 onpefesieHHbIX 30H yOOPKM, Tak Kak OH BAKUSET Ha
NPOAOIIKUTENBHOCTL YOOPKMN.

PaCLIJI/IPEHHbIe HaCTpOI;IKI/I

[ns kaxporo pexxmnma ybopku MOXHO TOYHO HACTPOUTL CEAYIOLLUIA
pacLMpPEeHHbIV NapameTp:
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MapameTp

OnucaHue

MoBbiWweHme
MOLLHOCTU
BCacCblBaHWUSA Npu
ybopke koBpoB

BKntoueHne Ui BbIK/OHEHNE NOBbILLEHWS MOLLHOCTI Npu yOopKe KOBPOB. PO6OT-
MNblNIeCOC aBTOMaTUYECKN NOBbILLAET MOLLHOCTb BCaCblBaHWs, KOrAa 3ae3xaeT Ha
KOBep W KOBPOBOE MOKPbITVE. PEKOMEHAYeTCs BKIOYMTL 3TOT NapameTp.

JKcnnyatauusa poboTa-nbijiecoca

NoprotoBka K ybopke

- TMpexae yeM 3anycTuTb PobOT-MbINecoC ANl NpoBefeHNs yOopKu:
- TpukpenuTe MOIOLLLYIOCA HaKNaaKy K AepkaTesto Haknanku.

B 5AXHAS MHOOPMALNA. dep>xatenb HakNagkm MOXHO cHATb. OfHaKo
NP NCNONb30BaHMM POBOTa-MbIIECOCA C AepXKaTeNeM HakIaAK1 MOIOLLYIOCS
HaknagKy Bcerda cefyeT 3aKpensTh Ha AepyKaTesie, Aaxe ecsin Bbl
ncnosblyete poboT-nblnecoc 6e3 BRaxHon ybopku. 3To HeobXoAMMO As
NpenoTBpaLLeHsi MOBPEXAEHNS NoMa 1 AepyKaTess Haknaaku BO Bpems
MCMOMb30BaHMS.

- YbepuTe c nona Bce kabenu, NpoBoAa, LUHYPbLI U MefiKue NpeaMeTbl, Takne
Kak 0B6yBb 1 UFPYLIKM, YTOOBI POBOT-MbINECOC He 3amnyTancs B HUX.

- OTkpownTe BCe ABepU B fOME.

- TpeaBapuTesibHO CMOYMTE HaKNaAKy AN AOCTUXKEHUS ONTUMAbHbIX
pe3ynbTaToB.

3anyck nepBon NporpaMmmbl yoopku Yepes NnpusioxxeHue

Myck

1 OTkponTe NpunoxeHue.

2 BuibepwuTe nporpammy ybopku: cTaHaapTHas yeopka nam HacTpansaemast
ybopka.
3 HaxwmuTe 3Havok Start (Myck).

H NMpumeyatvie. Ecnv yposeHs 3apsifa akkyMyasTopa CMLIKOM HU3KWiA, y6opka
He 3anycTuTtcs. MNepef HavanoM y6opku NofoxauTe, noka poboT-nbliecoc
LLOCTaTOYHO 3apsANTCS.
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Cron

1 HaxwmunTe 3Havok Pause (May3a) B npuioxeHun. PoboT-nbinecoc
OCTaHOBUTCH.

2 HaxmuTe 3Hayok Start (Myck) elle pa3. POboT-NblAeCcoc NpoaoxuT yoopky.

3 HaxwmuTe 3Ha4ok Home & Charge (BepHyTbCs Ha AOK-CTaHLMIO A1 3apsakm).
PoboT-nbliecoc BepHeTCS Ha AOK-CTaHLMIO.

Ucnonb3oBaHne poboTa-nbiaiecoca 6e3 NnpunoxxeHus

A MpumeyaHue. Ang noBblleHUs yA006CTBa ynpaBieHUsi po6oTom-
NblIJIECOCOM PEKOMEHAYETCS UCMOJIb30BaTh NPUJIOXKEHME.

Be3 npunoxeHus ons ynpasneHns poboToM-MblIECOCOM MOXHO MCMOb30BaTb
[BE KHOMKN Ha HeM.
- Knonka ON/OFF (Bkn./Bblks.)

- OnutenbHoe HaxaTue (3 cek) AN BKIYEHUS 1 BbiK/TloYeHMsa poboTa-
nblnecoca.

- KopoTkoe HaxaTue A5t 3amycka UM NpruocTaHoBKW yoopku. Haxmute
ele pas, 4Tobbl BO30OHOBUTL YOOPKY.

- KHonka Home (Jomoin)

- KopoTkoe HaxaTune (Korga poboT-nbliecoc He Npor3BoanT yOopKy):
pPOBOT-MbINECOC HaMAET AOK-CTaHUMIO U 3aPSANTCS.

- KopoTkoe HaxaTtune Bo BpeMsi yOOpKu: pobOT-MbIIECOC OCTAHOBUT YOOPKY.
MoBTOpHOE KOPOTKOE HaxaTuhe: pobOT-MNblIECOC BEPHETCS Ha AOK-
CTaHUMIO AN151 3apSaKK.

- KopoTkoe HaxaTtue, koraa poboT-nbinecoc eaet obpaTHO Ha A0K-
CTaHUMIO: POBOT-MbINECOC MPUOCTAHOBMT BO3BPAT Ha AOK-CTaHLMIO.
HaxmuTe ele pas, 4Tobbl POBOT-NLINECOC BEPHYCS Ha AOK-CTAHLMIO.

Mpuv py4HOM ynpaBnaeHun poboT-nbliecoc OyaeT NbinecocnTsb U NPOn3BoanTbL
BRaXHyto y6opky. OgHako ecsiv pesepsyap A5 BOAbI MyCT, poHOT-MblIecoc He
OyneT NPoM3BOANTL BIAXHYO YOOPKY.

Mporpamma yb6opkun poboTa-nbinecoca

PoboT-nblnecoc yburpaeT oM CTPYKTYpPUpPOBaHHbIM 0bpa3zom. PoboT-nbinecoc
ybrpaeT KOMHATY 38 KOMHATOW 1 BCeraa HaumMHaeT ¢ yOopKM KpaeB KOMHaThI,
npexae Yem nepemnTn K 0CTasibHON MOBEPXHOCTY.
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Bo3BpaT Ha AOK-CTaHUUIO

Mocne 3aBepLleHnst yoopkm poboT-Mnbliecoc aBToOMaTUYeck BO3BpaLLaeTcs Ha
(A) ee JOK-CTaHUMIO ANA nof3apsanku.
)

Korga akkymynatop paspsixkaetcs (<20 %) Bo BpeMsi ybopku, poboT-Mblinecoc
aBTOMaTMYeCKM BO3BPALLAETCA Ha AOK-CTaHLMIO AN nofsapaaku. Nocne
3apAnkmM akkyMynaTopa poboT-nblaecoc NpofoskaeT ABUXKEHNE C TOrO MeCTa,
Ha KOTOPOM OCTaHOBUIICS.

Ouunctka n yxoa

Korpa npoBoauTtb o6cny>xmBaHue

DnemMeHT Ouunctka 3ameHa

MotoLasca Hakaaka Mocne kaxaoro 3 -6 mecaLeB
NCNONb30BaHNS

OcHOBHas LeTka ExxemecayHo 6- 12 mecsues

Motowmncs punbTp ExxemecayHo 3 -6 mecaLeB

bokoBas wieTka ExxemecayHo 6- 12 mecsues

OCHOBHble KONIeCUKM 1 ExxemecsauHo -

yHVBepCanbHoe Koneco

[aTtynk nasepHoun ExxemecsyHo -
Hasuraumm Ha 360° (LIDAR)
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Hatymku: ExxemecsayHo -

- [NpuemHunk
NHpaKpacHbIX
CMrHaNoB A5t nomncka
OOK-CTaHUMK

- W3nyyartenb
NHpakpacHoOro
curHana ons cBsiau ¢
NOK-CTaHuunen

- [JaTyuk 3aWmTbl OT
nageHua (3 wr.)

3apﬂ,D,HbIe KOHTaKThblI ExxemecsayHo -
pO6OTa-I'IbIJ'I€‘COC6 W OOK-
CTaHUnm

Hatunku ans 6 MecsLa -
onpeneneHvs

pa3melleHns

nblnecbopHuKa n

pe3epByapa 45 BOAbI

MblnecbopHmK OnopoxkHsanTe
nblnecbopHWK nocne
KaXZOoro 1crnosb30oBaHus

Mpouenypa oYUCTKM HAKJ1IAQKM U NbliecOopHMKA
OuncTKa MOIOLLLENCA HaKNagKun

1 CHVMMUTE MOIOLLYIOCS HaKNaaKy C JIMNYYKN 1 BbIABUHBTE MPSMYIO CTOPOHY
MoloLLencs HakNafkn 13 nasa.
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2 [lpomMowTe 1 O4MCTUTE MOIOLLYIOCS Hak1adKy BOAOW UM MOCTUpanTe ee B
CTYpanbHOM MaLunHe.

3 CywwuTe MOIOLLYIOCS HaKNafKy Ha BO3ayxe.

i | MprMeYaHne. He ncnonb3yiTe gpyrve cnocobbl A5 CyLLK MOIOLLencs
HaknagKu.

Ouuctka nblnecbopHUKa
1 BbiTawmTe NblnecbopHUK U3 pe3epByapa 418 BOAbI.

2 OTKPOWTE KPbILLKY MblecOOPHYMKA U BBITPSIXHWUTE Fpsi3b 13 NblnecbopHMKa.

A MprMeYaHue. He nepenyTanTe KpbILLKY MblecOOPHMKa C KPbILLKOM
MotoLLerocst punbTpa.

3 OTKpowTe KpbILLKY MOtoLLerocs puabTpa 1 BbiTalMTe MOIOLLMIACS
BO34YLUHbIA DUNbTP.




(]
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MpoMoTe MOKOLLMICS PULTP BOLON 1 BbICYLLMTE €ro Ha BO3LyXe.

n an/IMeLIaHI/IE. He I/ICI'IOJ'IbByI;ITe qncraule-mMmotroume cpeacrea.

H npumeyarive. He ucnonb3yiite gpyrue cnocobbl Ans CyLIKIA MOIOLLETOCS
dunbTpa.

MomecTnTe MotoLmincs hUNbTP Ha 3amMok punbTpa NbliecbopHmKa 1
3a1BMHbTE €ro BHyTPb.

HapaBuTe Ha MooLWMICS DUNBLTP BHA3.

3aKkponTe KpbILWKY MotoLLerocst hunbTpa.

BctaBbTe nbinecbopHuk obpaTHO B pe3epByap AJ1st BOAbI.

Ouunctka pesepByapa ans sogbl

1
2

HaxmMuTe KHOMKY OTCoeAMHEHNs pe3epByapa A1 BOLbI.
BbiTallmTe pe3epByap AN BOAbl M3 poboTa-nbliecoca.

13BneknTe NblnecbopHNK 13 pe3epByapa As BOAbI.

lMpomownTe pesepByap 4J15 BOAbI BOLOMPOBOAHOM BOOOW.
MpoTpurTe BHELLHIOW NOBEPXHOCTL pe3epByapa 415 BOAbI TKaHbHO.

A lMprMeyaHve. He ncnonb3ymre Yncrsie-MoroLme Cpeacraa.
B BAXHAS NHOOPMALNA. Pe3epByap A5 BOAbI HEMb3S MbITb B
NMocyAOMOEYHOM MalLLUUHeE.

OcTaBbTe 3arNyLLKy pe3epByapa A/18 BOAbl OTKPLITOW 1 falTe BHyTPeHHEMY
NPOCTPaHCTBY pe3epByapa A1t BOAbl BbICOXHYTb Ha BO3AyXe.

H npumeyarve. He ucnonb3yiite gpyrve cnocobbi Ans CyLIKM pe3epsyapa
LS BOAbI.
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7 BcTaBbTe MbinecbopHKK 06paTHO B pe3epByap A1 BOALI.

8 HanonHuTe pesepsyap ANs BOAbI Yepe3 OTBePCTVE A5 3a/1MBa BOAbI.
BcTaBbTe pe3epByap 4S8 BOAbI B NPaBuIbHOE MECTO.

H npumeyarine. Y6eautecs, 4to BHELLHSIS MOBEPXHOCTb pe3epByapa Ans
BO[bl CyXasi.

ﬂ I'Ipmmeanme. He VICFIOJ'IbByVITe qYncraule-Moroune cpencrsa.

O4yncTKa OCHOBHOWM LLETKU
1 TMonoxuTe poboT-Mblfecoc BBEPX AHOM Ha POBHOM 1 YCTONYMNBOM
NMOBEPXHOCTY.
2 OpHOBPEMEHHO HaXMUTEe KHOMKM OTCOEANHEHNS KPbILLIKM LLETOK.

3 TogHVMUTE U CHUMUTE KPbILLKY LLLEeTOK.

4 BbITAHUTE OCHOBHYIO LLETKY.
5 Mcnonb3yiTe YUCTALLMIA MHCTPYMEHT, YTOObI yAanuTh BONOCHI.
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6 Ypanute C OCHOBHOW LLETKM BOJIOChI U MycCop.

CoBeT. Micnonb3ynTe WeTOYHbIN KOHeL, UHCTPYMEHTa ANt OUYUCTKM, YTODbI
yOaNuTb FPA3b Ha OCHOBHOW LLIETKE.

7 Ecnv Bbl CHANM KONAY0K Ha KOHLLE OCHOBHOW LLIETKM, HaleHbTE ero Ha
MecCTO.

8 YCTaHOBWUTE OCHOBHY!IO LLIETKY B NMPaBUIbHOM MecTe. CoBMecTuTe

KBa,ELpaTHbII;I CTep>XeHb C KBapaTHbIM OTBEPCTNEM U BCTaBbTE LLIETKY Ha
MecCTO.

9 BcTaBbTe Kpasi KPbILLKW LLETOK B MPaBU/IbHblE BbIPE3bI.
10 BcTaBbTe KPbILLKY LLETOK.

Ouncrka 60KOBOM LLETKU

1 MonoxwuTe poboT-NblNecoc BBEPX AHOM Ha POBHOW 1 YCTONYNBOW
MOBEPXHOCTU.

2 CHMMUTE BOKOBYIO LLIETKY.
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3 Mcnonb3yiTe WeETKY C MSATKOW WETUHOW (HanpuMep, 3yOHYIO LWeTKY), YTOObI
YOANUTB Nblb AW NyX ¢ DOKOBOW WETKM 1 13 poboTa-Mnbliecoca.

K2 CoBer. Bbl MOXeTe CM0/1b30BaTH LLETOUHBIN KOHEL| YACTSLIEro
WHCTPYMEHTa A1 yaaneHns nblan nam nyxa ¢ 60KoBon LeTKM 1 13 poboTa-
mblaecoca.

4 3akpenuTe DOKOBYIO LLETKY, A/151 3TOMO BCTaBbTE €€ 10 Wenyka B HyXXKHOM
NONOXEHNN Ha HUXKHEN NOBEPXHOCTN poboTa-nbliecoca.

OuncTka OCHOBHbIX KOJIECUKOB U nepegHeEro noBOpoOTHOro
KoJlieCcnka

1 Tonoxunte poboT-NbiNecoc BBEPX AHOM Ha POBHOW 1 YCTOMUYNBOM
NMOBEPXHOCTU.

2 Vcnonb3ynTe WeTky C MATKOW LWeTUHON (Hanpumep, 3yOHyIo LWeTKy), YToObI
YA2UTb Nblib UKW NyX C NepefHero NOBOPOTHOrO KOecmnKa 1 OCHOBHbIX
KONeCnKOB.

ﬂ Bbl MOXXeTe Mcnob30BaTh LLETOYHbIN KOHEL, YACTSALLEro WMHCTPYMeHTa o4
yOaneHua nbiit Uan nyxa c Ko1eCMkKoB.

OyuncTKa JaTYMKoB, KOHTAaKTOB 1 okowka UK-curHana

Ons nony4eHna onTMasibHbIX pe3ysibTaToB y60pKI/I HEO6XO,D,VIMO BpemMsa oT
BpemMeHN NpoBOANTb OYNCTKY AaTHMKa, KOHTakTOB 1 OKOLWKa VIK-curHana.

1 OTtknto4mTe OOK-CTaHLMIO OT HACTEHHOM PO3ETKU.
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2 icnonb3yiTe Markyto HeabpasmBHYO Cyxyto TKaHb. [1py HeobxoanumMocTu
cnerka cMoumnTe TKaHsb.
3 Ounctute getanu.

A lMpyMeyaHve. He ncnonb3ymre Yncrsie-MoroLme CpeacrBa.
4 BbiTpuTe geTann 1 MOBEPXHOCTY CyXOW TKaHbIO.

A MpumeyaHune. He ncnonbsynTe apyrve cnocobbl As CyLwKkn feTanemn.

,D,ﬂ ntTesibHoe XpaHeHue
1 TloNHOCTbIO 3apaanTe akkyMynsTop.
2 XpaHuTe poboT-nbiiecoc npu TeMnepaTtype Huke 35 °C n Boiwwe 8 °C.

CurHanbl Nnonb3oBaTesibCKoro nHtepdenca n ux
3HayYeHue

CurHan OnucaHue curHana 3HayeHune curHana
VlHJZI,I/IKaTOpr Ha ABYX KHOMKax Ha PoboT-nbinecoc 3apaxaeTcd.
poboTe-nbinecoce byayT MeaIEHHO
MUraTb.
MHJZI,I/IKaTOpr Ha ABYX KHOMKax Ha PoboT-Mbinecoc NoAHOCTHIO 3apsaxeH.
po60Te-r|b|necoce HenpepbIBHO
CBETATCA.
l/lHﬂ,I/IKaTOp Ha OOK-CTaHLUWMW ,D,OK-CTaHLlVIFl BKJTKO4EHa B CETb, HO

HernpepbIBHO CBETUTCA. pO6OT-I‘IbIJ’IECOC He NOAOKJTIo4YeH.
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CurHan OnucaHue curHana

3HayeHune curHana

NHOmKaTop Ha AOK-CTaHLMM racHeT.

[OoK-CTaHLMA OTKJIIOYEHa OT CeTU, U1
pPOBOT-MbINECOC He MOAKITIOYEH.

NHOvKaTop Ha AOK-CTaHLMM racHeT.

[oK-CTaHLMA BKJTHOYEHA B CETb, U1
POBOT-MbINECOC NOAKITOYEH.

MHAMKaTOpbl Ha ABYX KHOMKax Ha
poboTe-nblnecoce MuratoT
OpaHXEeBbIM LIBETOM.

PoboT-nblNEeCcoC HaxoaMUTCS B pexvmMe
HacTponku Wi-Fi.

MHankaTopbl poboTa-neiiecoca
noracnu.

Po6oT-nbinecoc nepeLwlen B pexunm cHa.

PoboT-nblnecoc neperaeT B CAAUMNA
PEXMM, €C/IN OH He BEPHYCS Ha [LOK-
CTaHUMt0. HaxkMunTe KHOMKY
BKJIOYEHWSA/BLIK/IIOYEHUS 1
yOepXuBanTe ee 3 cekyHabl NN
nonblue, 4Tobbl pa3byanTts poboT-
MblIecoc. 3aTem OTMNpaBbTe ero Ha JoK-
CTaHLMIO, BOCMOSIb30BaBLLNCh
NPUIOXEHNEM U HAaXKaB KHOMKY
Home (Jomomn).

COpoc/BoccTaHOBIEHUE HACTPOEK poboTa-

nbisyiecoca

Bbl MOXeTe cOpOCUTL/BOCCTAHOBUTL HACTPOMKN PobOTa-Mbliecoca, Haxas 1
yAepX1Bas oAHOBPeMeHHO KHomnKy Home ([lomow) 1 KHOMKy
BKJIIOYEHNSA/BbIKIIOYEHNS Ha BepXHE YacTn poboTa-nbiiecoca B TedeHne 15

CeKyHA.
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H npumeuatvie. Mocne cGpoca/BocctaHoBneHNs poGOTY-Mblnecocy
HeoOXOAMMO 3aHOBO MOAKIIIOYUTLCS K MPUIOXKEHNIO, MPY STOM
COOTBETCTBYIOLLME HACTPOMKM B MPUIOKEHMW YOANSIOTCS.

3amMeHa

3akas npuHaaneXxXHocTen

YT06bI NPUOBPECTN akceccyapbl UK 3anacHble YacTu, NoceTuTe camT
www.philips.com/myrobot3000 nnu obpaTutecs k aunepy Philips. MoxHo
Takxe CBA3aThCs C LLEHTPOM noAmepxku noTpebutenen Philips B Balwen ctpaHe
(kOHTaKTHaa MHOPMaLMa NpUBeAeHa Ha rapaHTURHOM TasloHe).

3aMeHseMble geTanu:
XV1430 3aMeHsieMble MotoLLmecs
HakagKu
XV1433 KomnnekT gns
TeXHUYEeCKOoro

obcnyxnBaHus ¢
2 hunbTpamn, 1 OCHOBHOM
1 1 BOKOBOW LLLETKOM
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N3BneyeHune akkymynstopa

YT06bI M3BNEYb aKKYMYNATOP, CIeflyNTe MHCTPYKLMSIM, MPUBELEHHbIM HUXE.
[nsa n3BneyeHns akkyMynsiTopa MOXHO TakxKe JOCTaBUTb POOOT-Mbliecoc B
cepBUCHbIN LeHTp Philips. ObpaTuTech B LEHTP NoAaepKKu noTpebuTenei
Philips B Baluel cTpaHe, 4TObObI y3HaTb aapec OnnXKanLLero CepBUCHOro LieHTpa.

Mpwu oTKpbIBaHUU NpUGOpPa C UCMOSIb30BAHUEM UHCTPYMEHTOB U
npv yTUAusaumm akkymMmynsatopa cobnioganite Heobxoaumble
npaBuJia TEXHMKU 6e30MacHOCTH.

MpepynpexaeHue. Nepen n3BneyeHneM akKymynaTopa ybegurech,
4YTO NPUGOP OTKJ/IIOUEH OT [OK-CTaHLMU, @ aKKYMYNIATOP
MOJIHOCTbIO Pa3pPSXKEH.

1 3anyctute poboT-Nbinecoc He OT AOK-CTaHUMK, @ U3 APYroro MecTa B
KOMHaTe.

2 [lepep v3BneYeHVEM U YTUM3ALIMEN aKKYMYIATOPa BKIOUYNTE POHOT-
MblIECOC M OCTaBbTE €ro BKOYEHHbIM 1O MOMHON Pa3psaky akKyMynsaTopa.

3 OTBUHTUTE BUHTBI Ha KPbILLKe OTceKa 18 akkyMynsTopa v CHAMMUTE KPbILLKY.

4 13BnekunTe akkyMynsTop U OTCOEAMHUTE €ro, HaxaB Ha MaNleHbKUI 3aXKnM
Ha aKKyMynaTOPHOM pa3beme, YToObl 0CBOOOANTL akKyMYyNSTOPHbIN Pa3beM.

5 [locTtaBbTe POOOT-MbINECOC 1 aKKYMYISTOP B NMYHKT cOopa 0TX0408B
3/1EKTPUYECKOTO 1 3N1EKTPOHHOIO 060pyA0BaHMS.

MapaHTUA U nogaepIKka

[ns nonyyeHns 4ONONHUTENbHOM MH(OPMaLMK noceTuTe Beb

canT www.philips.com/support 1 obpatntecs B LIEHTP NOAAEPXKKN
notpebutenei Philips B Ballet cTpaHe Mo HOMepY, yKazaHHOMY B rapaHTUAHOM
TanoHe.

MbI BAOXWN MHOMO CWA B pa3paboTky 1 co3daHre poboTa-nbinecoca. Ecnm
PEMOHT Bce-Taku NoTpebyeTcs, Bbl BCerga MoxeTte 0bpatuTbes B 6amxKaniumm
LeHTp nofnepxku notpebutenei Philips. CneynanncTbl LeHTpa NOMOryT Bam
NpoBecT! PeMOHT NpKOopPa B KpaTyamLLme CPOKM 1N C MaKCUMalbHbIM
yoobcrtBoM. Ecnu B Ballel cTpaHe HeT LeHTpa noanepkku notpeburenen,
obpaTuTech B MeCTHOe TOprosBoe npeactaBuTenscTso Philips.
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YTnnnsauua v nepepadboTka

N He BbibpackiBaTe poboT-Nbinecoc BMecTe ¢ 00bl4HbIM Mycopom. Obsi3aTenbHO
LA canTe ero B MyHKT yTUIN3aLMM S1EKTPUYECKOro 00opyaoBaHus.

NMouck n yCcTpaHeHue HeI/ICI'IpaBHOCTeﬁ

[aHHbIN pa3gen nocssilieH Havnboee pacnpocTpaHeHHbIM Npobnemam,
KOTOPbLIMYW Bbl MOXETE CTOSIKHYTLCA NPK MCNOb30BaHUW Npubopa. Ecnv Bam He
YAANoCh pewwmnTb NpobiemMy ¢ MOMOLLbIO NPUBEAEHHON HuxXe nHpopMaumu,
3anguTe B npunioxeHune pobota-neinecoca Philips HomeRun nnu nocetute cant
www.philips.com/myrobot3000, rae Takxe MOXHO HaliTV obyyatouine
BMOEOPOJIVKM 1 OTBETHI Ha YaCTO 3afaBaeMble BOMPOChI. Takxe Bcerga MOXHO
06paTUTLCS B LLEHTP NOLAEPXKKN NOTpebuTenel B BaLlen cTpaHe.

Mpo6nema

Bo3moykHasi npuynHa

CnocoGbl peLeHus

PoboT-nblnecoc He
BKJ1tOYaeTCA.

Husknit 3apag akkymynaropa.

Mepep UCNosb3oBaHWeM 3apaauTe poboT-
MbINIECOC Ha JOK-CTaHLMN.

TemnepaTypa okpy>xatoLLen
cpefbl CIMLKOM HU3Kasa Uaun
CNINLLIKOM BbICOKaS.

Mcnonb3yiTe poboT-nbliecoc npu
Temnepatype ot 8 °C go 35 °C.

PoboTy-nbinecocy He
YO3EeTCs BbINONHUTD
conpsixeHue ¢
NPUIOXEHNEM.

PoboT-nblnecoc 6osblie He
HaxoamMTCst B pexmnme
COMPSIXEHUS.

MepeBeauTe pobOT-MNbIIECOC B PEXNM
COMpsixXeHMsl, OAHOBPEMEHHO yaepXmnBas
kHonky Home (Jomolt) 1 KHomnky
BKJTHOYEHUS/BbIK/OYEH WS (MHOUKATOPbI
ByLyT MUraTb OPaHXeBbIM LIBETOM).

Mnoxoe coegmHeHue (curHan)
Wi-Fi.

YcTaHoBUTE POOOT-MbINECoC B 30He ¢
xopoLurm curHanom Wi-Fi.

BbibpaHa HenpaBubHas CeTb
Wi-Fi.

Y6enmntech, 4To Bbl BbIOPasV NPaBUsIbHYO
ceTb Wi-Fi.

Vicnonb3oBaH HeBEPHbIV
naposb.

Y6enunTech, Y4TO Bbl UCMOSb3yeTe
npaBubHbIV Naposb Ana Wi-Fi.

B npunoxeHuu BoibpaHa
HenpaBu/ibHas MoLesb
poboTa-nblnecoca.

Y6eanTech, YTO Bbl BbIOPanv MpaBuiibHyo
Mofenb poboTa-nblnecoca.

3arpy>keHo HemnpaBwbHOe
npUIoXeHue.

Bcerga vcnonb3ynTe Npunoxexue,
KOTOPOE Bbl 3arpy3usin ¢ nomoLLbio QR-
KOAa 13 KpaTKOro pyKOBOACTBA
nonb3oBaTesns.
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Mpo6nema

Bo3morxHasa npuymnHa

Cnoco6bl pelueHus

MpunoxeHve n poboT-
MbINecoc TePSIOT CBSI3b.

Po6oT-nblnecoc Bobillen u3
30HbI Aencteusa curHana Wi-Fi.

MopoxanTe, noka poboT-nblnecoc
BEPHETCS B 30HY C XOPOLUMM curHanom Wi-
Fi.

PoboT-nbinecoc nepelen B
PEXMM CHa.

PoboT-nblnecoc nepenaeT B CnsLmm
PEXMNM, €CNIN OH He BEPHYJICS Ha AOK-
CTaHuuMo. HaxkmuTte KHOMKy

BKJIIOYEHMS/ BbIKIIIOYEHWNS 1 YAEPXMBaNTe
ee 3 ceKyHAbl NNV fonblue, YTobbl
pa3byanTb poOOT-Nblecoc. 3aTemM
OTNpaBbTe ero Ha JOK-CTaHLUMIo,
BOCMOJ1b30BaBLUMCh MPUIOXKEHNEM MN
HaxaB kHonky Home (Jomon).

M3meHunca naposb gns cetu
Wi-Fi.

Ecnwn ceegerus o cetn Wi-Fi nameHunnchb:
CHoBa fobaBbTe poHOT-MblfIecoc B
npunoxeHue.

Vmsa cetn Wi-Fi 6110
M3MEHEHO.

Ecnu ceepgeHunsa o cetu Wi-Fi nameHunuce:
CcHoBa fo6aBbTe POOOT-NMbIIECOC B
npunoxeHue.

YyeTHas 3anuncb NpUIoXeHus
Oblf1a U3MeHeHa.

Ecnu gaHHble yyeTHOM 3anucn 6biam
M3MeHeHbl, CHoBa fobaBbTe poboT-
MblNecoc B MPUIOXEHME.

DNeKTPOHHOE MUCbMO C
NpPOBEPOYHbIM KOLLOM He
ObIn0 nonyyeHo.

MCbMO C NPOBEPOYHBIM
KOLOM MOXET NpUnTn B
TeyeHne MUHYTHI.

Mopoxante bonblue MWHYTbI, MOKa npunaeTt
NMMCbMO.

SNeKTPOHHOEe NNUCbMO He Bblno
oTMpaBeHo.

HaxmuTe KHOMKY «OTI‘IpaBMTb MOBTOPHOY.

BO3MOXHO, NMcbMO Nonano B
nanky «Cnam» nnu
«HexenatenbHasa noytar.

MposepbTe nanku «Cnam» un
«HexenaTtensHasa noutar. (Agpec
3/1EKTPOHHOWM NOYTbI OTNPABUTENA
HayMHaeTcst ¢ HomeRun_noreply@.)

Mcnonb3oBaH HeBEPHbI adpec
3N1eKTPOHHOW MOYTHI.

Y6enuTech, 4TO UCNOb30BaH MNPaBUIbHbIN
afpec 31eKTPOHHOM MOYThI.

Yy TeJ'Ie(bOHa Manm KoMnbloTepa
njoxoe nHTepHeT-coeanHeHne
Ona nonydyeHunsa 3J'IeKTpOHHOl7I
MOYThblI.

Y6eputecs, 4to y TenedoHa 1
KOMMblOTEPa XOpoLUee NOAKMoYeHMe K
NHTepHeTy.

PoboTy-nbinecocy He
yOaeTcst HaluTu [LOK-
cTaHuuio.

[lok-cTaHuus 6bina
nepemelleHa BO Bpemsi
ybopku.

YcTaHOBUTE OK-CTaHLMIO Ha TO Xe MecTo,
rae OHa Haxogwiacb A0 Ha4dasla y60pKl/I.

LloK-CTaHUMA He NoAKIIoYEeHa K
S/1eKTpoceTn.

MopaknoynTe OK-CTaHLMIO K NCTOYHUKY
NMNTaHNA.

Hatymkun poboTa-neinecoca
N/ Vv 0OK-CTaHLmnn
3arpsizHeHbI.

OuncTmTe BCe gaTinkm poboTa-nbinecoca u
LOK-CTaHLMN.
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3anpeTHasi 30Ha bbina

ycTaHoBJ1eHa JIMLWKOM 6113Ko

K [IOK-CTaHLUW.

He coxpaHsanTe 3anpeTHble 30HbI CSTULLKOM
OIN3KO K JOK-CTaHLMN.

[ok-cTaHums 6bina noMelleHa
B MECTO C O4€Hb APKMM
CBETOM.

He cTaBbTe LOK-CTAHLIMIO B MECTO C O4eHb
APKUM CBETOM (Hanpumep, Nog NpsimMbIMu
COHEYHbBIMMU JlyHamm). DTO MOXET
nomeLaTb NPOXOXAEHNIO MHPPaKPaCHOro
curHana.

PoboT-nblnecoc
nepeaguraeT AOK-CTaHLMIO.

[OK-CTaHLMsA CTOUT He
BMJIOTHYIO K CTEHE.

YcTaHoBUTE AOK-CTaHLMIO 3aHEN YacTbiO K
cTeHe.

Hatunkun poboTa-nbinecoca
N/VAn BOK-CTaHLmMn
3arpsisHeHbl.

OuncTmTe BCe AaTYnku poboTa-nbinecoca u
[OK-CTaHLMW.

Bokpyr AOK-CTaHUMK HeT
[OCTaTOYHOMO MPOCTPAHCTBA
(0,5 M ¢ Kaxpon CTOPOHbI 1
1,5 M cnepeam).

Y6enutech, 4TO BOKPYT AOK-CTaHLUMM
[0CTaTOYHO MecTa.

PoboT-nbinecoc ybupaet
HeaheKkTUBHO.

Mblnecb6opHmk poboTa-
Mblfecoca 3amnosHeH.

OnopoxHMTE NblnecéopHuk poboTa-
mblfecoca.

PesepByap o158 BoAbI MyCT.

CBOEBpPEMEHHO MOMOJHANTE pe3epayap
L1 BOAbI.

YacTmukm Mycopa 3acTpesatoT
B LLIETKaX.

Ypanute Bce 4acTn4km MycCOpa CO LLeTOK.

@uUNbTP He Obln OYnLLEH.

PerynapHo ounulante bunbtp.

Q)I/IJ'Ipr He 6bIN yCTaHOBJ/1EH Ha

MECTO 1nu 6bin ycTaHOBJ1EH
HenpaBW/1bHO.

YcTaHoBWTe (OUALTP Ha MECTO MPAaBUIIBHO.

MotoLLytocs Hakaaky
HeobXoOMMO 3aMEHNTb.

3aMeHuTe MOIOLLYIOCH HakNaaky Ans
mogenu XV1430. MprobpeTnte HOBYIO
MotoLLytocs Haknaaky ansg mogenn XV1430
Yyepes NPUIOXKEHME UM Ha canTe
www.philips.com/myrobot3000

Bo Bpemsi BnaxHom ybopku
pobOT-Nblnecoc He
MCNOoNb3yeT BO4y Uu
MCMONb3yeT ee B
He3HauuTesIbHOM
KOJMyecTBe.

3afaH CIMLLIKOM HU3KUIN
ypOBeHb BOAbI.

YcTaHoBUTe Boslee BbICOKMN ypOBeHb BOAbI
B MPUNOXeEHNN.
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/3 HaknadKkm BbIXOAUT
CNLWKOM MHOro Boabl /
poboT-nblnecoc genaet non
CINLLKOM MOKPbIM.

3afaH CUIMLLKOM BbICOKMIA
YypOBEeHb BObI.

YcTaHoBUTe Bonee HU3KUIA ypoBeHb BOAbI
B MPUIOXEHUN.

B BAXHAS VHOOPMALNSA. Ons BnaxHom
ybOPKM YyBCTBUTESbHbIX TBEPABIX
HamnoJIbHbIX MOKPbLITUIA, HAaMpUMep NnapkeTa,
yCTaHOBUTE B MPUIIOKEHWM CaMbIl HU3KUIA
YypOBEeHb BOAbI.

PoboT-nbinecoc nponyckaeT
Y4aCTKK, KOTOPbIE HYXXHO
ybpaTb, nNu poboT-nblnecoc
He ybupaeT BClO
TeppuTOpUIO, K PoboT-
Mnbl1ecoc Havan nponyckaTb
onpeaeneHHble y4acTKu.

OaTtumkn po60Ta—r| blyiecoca
3arpsAa3HeHbl.

MpoTpwuTe AaTunkn poboTa-nblnecoca
CyXOW TKaHblO.

PoboT-nbinecoc paboTaeT Ha
CKOJ1b3KOM MOJSIMPOBAHHOM
nony.

Y6epuTtech, 4TO NOJ CyxOM, Npexae Yem
POBOT-MblNECOC Ha4YHeT yOopKy.

PoboT-mblnecoc He MoXeT
006paTbCst 4O HEKOTOPbIX 30H,
3a010KMPOBaHHbIX Mebesbio
NN Nperpagamu.

HaBenouTe nopanok B ybrpaemMoit 30He,
paccTaBuB Mebenb U Mefikve NpeaMeTsl Ha
CBOW MecTa.

30Ha ybopku He ybpaHa.

Y6epuTte Menkve npeaMeTsl € nona u
npuseauTe B NOPSAOK 30HY y6opKY,
npexae yem poboT-MbINeCcoC HauHET

ybopKy.

PoboT-nblecoc coxpaHseT
6e30nacHbIn Npenen 63N
3anpeTHbIX 30H 1 30H 6e3
BIaXKHOW YyOOPKUN. DTO MOXKET
NPUBOAUTL K TOMY, 4TO POBOT-
MbINIECOC HE BbIMOJIHUT YyOOPKY
B OMpeaesieHHON 30He.

CoenanTe 3anpeTHble 30Hbl NN 30HbI 6e3
B/IaXKHOW YOOPKM B MPUIOKEHNN HEMHOTO
MeHbLLE.

Po6oT-nbinecoc
3abnokumpoBan cebs,
3aXxeBaB Kabesb.

Ha nony ectb kabenu, KoTopble
POBOT-MbINECOC HE MOXET
0BHapPYXUTb.

OcTaHoBUTE POBOT-MbINECOC U CHUMUTE
KPbILKY WeToK. /13BneKnTe 0CHOBHYIO
LETKY 1 MPOBEpbTe, He 3aCTPSI0 N YTO-
HNOYb B OOKOBOW LLETKE: CHUMUTE
BOKOBY!IO LLIETKY, OTCOEAMHUTE Kabesb,
yCTaHOBUTE HOKOBYIO LLETKY Ha MeCTO.
Mepen Havanom ybopku ybepute Bce
kabenu c nona.

PoboT-nbinecoc nagaet ¢
NEeCTHULbI.

[laTunku 3alWmTbl OT NageHus
Ha HV>XHen YyacTn poboTa-
Mblflecoca 3arpsi3HeHbl.

O4ncTUTe OATYNKM 3aLLUMTLI OT NAAEHUS Ha
HUXXHEeN MNOBEPXHOCTN pO6OTa-I'IbI]'IECOC6.
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Ha BepxHewn cTyneHbke
NeCTHULbI pa3melLeHbl
npeAaMeThbl, KOTopble POHOT-
nblnecoc obHapyxnsaeT u
MO3TOMY CYUTAET, 4YTO
NBUXeHNe 6e3omnacHo.

Y6epuTe BCe NpeaMeThbl, KOTopble
HaxoOATCst Ha BEPXHeW CTyneHbke
NEeCTHULbI.

PoboT-nbinecoc He
3apskaeTcst unm bbICTpo
paspskaeTcs.

PoboT-nblnecoc xpaHuTcs B
CIIMLIKOM XapKoM mnn
CIMLWKOM XONOLHOM
nomeLLeHNw.

3apsikaTb ¥ XpaHWTb POBOT-NblIeCcoC
cnepnyeT npu Temnepatype ot 8 °C no 35 °C.

B pesepByape an1s Boabl
obpa3soBanack neHa, u
po6OT-Mblnecoc ABuraeTcs
CTpaHHo.

B pe3epsyap ans Bofbl 661710
nobasneHo motolee CpeacTso,
13-3a Yyero poboT-Mbliecoc
CTan CKOJb3UTb.

Hukorpna He gobaBnsanTe motolee
CPeACTBO B pe3epByap ANs BOAbI.
OunctnTe pobOT-MbINECOC U ero KONeCuKM,
a Takxe TLaTesIbHO MPOMOTe pe3epByap
0151 BOAb!.

PoboT-nbinecoc nspaet
aHOMaJIbHbIN LLYM.

OunbTp He Obl yCTaHOBMEH Ha
MecTo 1 Bbin ycTaHOBNEH
HenpaBWJIbHO.

MpoBepbTe, NPaBUAbLHO M yCTaHOBEH
hunbTp.

LLleTkn 6osblue He
BpaLLatoTCs.

Bos10Chl 3aCTPASIN B OCHOBHOW
weTke.

Ypanute BOAOCh! C MOMOLLBIO
npunnaraeMoro K pOGOTy*I'IbIJ'IE‘COC)/
NHCTPYMEHTa ONA YACTKU LLETOK.

[pyron mycop 3acTpeBaeT B
LLIeTKax.

Ypanute Apyrov Mycop co LLEeTOK.

OcHoBHas LeTKa bbina
yCTaHOBJ/IEHA HEMPABUILHO.

CHUMUTE OCHOBHYIO LLETKY N yCTaHOBUTE
ee Ha MecCTo.

Ecnn ocHoBHas WweTka ycTaHoOBJ1IEHa
HEeMnpPaBuUIbHO: NMPaBWJIbHO YyCTaHOBUTE
KBaﬂ,paTHbII?I Ba/sl B KBaApaTHOE OTBepCTHNE.

bokoBas wietka
nedopmupyeTcs.

BO3MOXHO, 4TO-TO 3aCTPANO B
OOKOBOW LLIETKE.

MonoxwuTe LWeTKyY B ropsvyto BOAY Ha
HeKoTOopOe Bpems 1 JanTe el BbICOXHYTb.

MprobpeTute HOBYIO OOKOBY!IO LLETKY
yepes NPUNoXeHWe NN Ha calnTe
www.philips.com/myrobot3000

PoboT-nbinecoc He 3ae3xaeT
Ha YepHbIV No.

POBOT-MbIIECOC CHUTAET, YTO
abCoNOTHO YepHbIN Non
npeacTaBAseT ONacHOCTb
nafieHns 1 BKIIYaeTcs
(hyHKLMS OBHapYKeHWsI
oTKOCa.

YbennTech, 4To B KOMHaTe ¢ abCoMOTHO
YepHbIM MOSTIOM BKJIKOYEH CBET.

OuncTnTe OATYNK 3aLLMThI OT NAAEHUS Ha
HVKHEN NMOBEPXHOCTN pO6OTa-I'IbI]'IECOC8.
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HacTpoeHo pacnuncaHue, Ho
poboT-nblecoc He
HauuHaeT ybopky B
COOTBETCTBUN C
pacrnmncaHvem.

MoxeT ObITb akTVBMPOBaHa
yHKUMS «He BecnokouTb».

MpoBepbTe B NPWUIOXKEHNN, BKITIOYEHA NN
yHKUMS «He becnokonTb» 0AHOBPEMEHHO
C pacnucaHmem.

PoboT-nblniecoc HaxoanuTcsa B
pexume cHa.

Yb6epuTech, 4To poboT-Mblecoc
3apsixKaeTcs B LOK-CTaHLMN.

PoboT-nblnecoc nepengeT B Cnswmm
PEeXMM, eCSIV OH He BEePHYJICSA Ha JOK-
CTaHUMI0. HaxXMuTe KHOMKY
BKJTHOUEHWS/BBIK/TIIOYEHVIS 1 yAepXKMBaTe
ee 3 ceKyHAbl UV JOJIbLUE, YTODbI
pa3byanTb POOOT-MblIecoc. 3aTemM
OTMpaBbTe €ro Ha AOK-CTaHLUMIO,
BOCMOJ1b30BABLUWCH MPUIOXKEHMEM UK
HaxaB kHonky Home (domot).

B npunoxeHuu BoibpaH
HenpaBWUIbHbIA YacOBOW MOSIC.

YacoBOWM NOSIC MOXHO M3MEHUTb B
npunoxeHuu B pasgene «Mos yyeTHas
3anucb» B nogpasgaene «Mpodunby.

PoboT-nblnecoc noTepsin cBa3b
c ceTbto Wi-Fi.

Y6enutecsb, 4to ceTb Wi-Fi paboTaerT.

AKKYMynsTop poboTa-
Mnblfiecoca paspsixkeH.

Y6eamtech, 4To OOK-CTaHLMA NOOKII0YEeHa
K MCTOUYHWMKY MUTaHWS.

HeBO3MOXHO BOVTY B
YYeTHY'0 3amnunchb B
npunoxexum poboTa-
nblnecoca.

ALpec 3NeKTPOHHOW MOYThI
ObIN M3MEHEH.

Co3panTe HOBYIO YHETHYIO 3annch B
NPUIOXEHUN B Cly4ae, ecn agpec
3N1eKTPOHHOW NMOYTbI ObIN U3MEHEH.

HeBepHbI Naposib.

BBegunTe npaBubHbIN Naposb.

Ecnu Bbl 3abbI1V Naponb, HaxmuTe
«BoccTaHOBUTL MapOsIb» 1 BbINOSHUTE
npegfaraemble 4ENCTBUS.

BbibpaH HenpaBubHbIN
PErvoH.

BbibepurTe npaBUbHbIN PEMMOH B
NPUNOXEHNUN.

MpoposxatoT nocTynaTb
BCMJbIBatOLLME COODLLEHMA
0 HeobxoanMMoCTn
0BHOBNEHWSA NPUNOXKEHMS
NN MUKPOMPOrpammbl.

O6HOBNEHNS ANA NPUOXEHWNS
NNV MUKPOMPOrpaMMbl He
yCTaHaBIMBAOTCSA.

[ns nosblweHns 3 PeKTUBHOCTU paboTbl
poboTa-nblnecoca pekoMeHayeTcs
yCTaHaBNMBaTb BCe OOHOBNEHMS.

MpwunoxeHne Philips
HomeRun HepocTynHo B
MOeW cTpaHe.

VPN moxeT 6nokmpoBaTb
[OCTYN K HY>XHOM MHopMaLmnn
0 CTpaHe.

OTkntoumnTe BCe cnyxbbl VPN, KoTopble Bbl
ncnonb3yerte.
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YyeTHast 3anucb Google nnu
Apple MoxeT BbITb HacTpoeHa
Ha ApYryto cTpaHy.

3meHuTe AaHHble yyeTHOM 3anmcn Google
nnn Apple, 4Tobbl OHV COOTBETCTBOBANN
CTpaHe, B KOTOPOW Bbl Kynuan poboT-
nbliecoc.

He ynaetcst o6HOBUTL
MUKPOMpPOrpammy.

YpoBeHb 3apana batapen
CNINLLIKOM HU3KUN.

[ns ycraHoBNeHnst 06HOBNEHMS
TpebyeTcs, 4TOObI ypOBeHb 3apsaaa
baTtapen poboTa-nbinecoca 611 6osbLle
20%.

PoBOT-MblIECOC HE HAXOANTCA
Ha JOK-CTaHLMW.

YcTaHaBnvBas obHOBNEHNS, y6e£|,v1Te(:b,
4yTO pO6OT-I'I blJ1eCOC 3apAXKaeTcsq B AOK-
CTaHunn.

CurHan Wi-Fi HegocTaTtoyHo
CUNbHbIN.

YbenmTech, 4To POOOT-NMbINECOC HAXOAUTCS
B MeCTe C CUbHbIM curHanom Wi-Fi.

PoboT-nblnecoc 3akoHYN
co3faHue KapTbl, HO 5 He

BVXKY KapTy B MPUNOXEHNN.

Po6oT-nblNecoc He HaxoauCs
Ha [OK-CTaHUMK, Korga oH
HayuHan 1 3aKkaH4nBan
OBUXEHWe ONs Co30aHns
KapTbl.

[Ons co3paHunst KapTbl He0HXOANMMO
ybeanTbes, YTo POOOT-NbINECOC HAYMHAET U
3aKaHYMBAET ABUXEHME Ha AOK-CTaHLUN.
Mocne coxpaHeHnst KapTbl B MPUIOXEHNN
MOXHO MCMOJIb30BaTh PoboT-MNblnecoc 6e3
[OK-CTaHLMN.

Mos kapTa nponana 13
NPUIOXeEHUS.

Loctun FHYTO MaKc/MaslbHOe
KOIM4eCTBO KapT.

PoboT-NblfIecoc co3aacT HOBYIO KapTy,
Korfa pacro3Haet HoBylo cpefly. Ecnny Bac
y>e ecTb 5 KapT, poOOT-MblNecoc 3aMeHnUT
cTapyto KapTy. ECivi Bbl He XOTUTe, 4TOObI
POBOT-MNbINECOC 3aMeHWI KapTy,
3abnokupyinTe ee B MpUIoXeHUN. Bbi
MOXeTe OJHOBPEMEHHO 3abNoKMpoBaTh 3
KapTbl.
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JoyalUovdu
AWSOUYDVWAQNTUT

Aouldounsoisn

MsiaseuaAauldou

Jeyeyreuiden

35nsritvuyovKUgUd

Msidrusud
msriA a2 Az NSHSALN

Yoy rtuUoLSUINDSIWERIBIA:ANUKIUNY
SiIGa/AuAKugud

nsivdguo:lka

msSuds:Aula:aduauu
Asivana:nissluiAa

ASIAUYKN
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234
235

vanaavanuaudinauldiduisuoviusudqanuna:qwu Philips HomeRun 3000

Series Aqua! AtuanuIsnadUlkaana:aadviipuKusud Philips HomeRun

Wosuus:lusdgvaaonnrkuguduavatuiaidn oW ASUTUZONYKUQ UsnNT

AtUgVAINSOAUKSGIRadUaUUnaAnuAwuUasldluloUrksaluR
www.philips.com/myrobot3000
TUsasuddonnulasanuisndivrminogivadeanouldiuasudifuasolsn
nazifiul3oanvavciolu
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AWSOUUavnaaAun

1 Juida/ba

2 Julow

3 Whdaduuu
A1SUNNVADYIaIsos 360° (LIDAR)
govauoon
WunsovstadvrintAua:anald
Wdannunsovsdadvrianua:onald
wWidadviunu
avIAURU

0 goviauun

- V0N U M
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11 JunaalinvAun

12 1INVAUN

13 Ansaulusy

14 ndsvran

15 a>adida/dainsov

16 doldoudunin

17 1suisasAuan (3x)

18 KUNAWWAF IHSUBISY (HUsud)
19 suIBRSIWOUNNVKUBUANAUTURINUBISD (3X)
20 1dsvaudnv

21 doran

22 govldnugwu

23 inugwunuurivadwaald (2x)
24 Twiiaavanius

25 1Inu (37159)

26 ovdnsuanylw

27 KUNAUWAEKSUBISD (1Inu)

28 IINUSOY

29 o:1aUiqos

30 InSovdoriANuE:NQNUSY

fAouldviunsviisn

iASavoanvINNdDVIIAINUSSIATUTINLKUQDDN
noanWAsoudoviuDaN

rnAtuIusovsasANUIderie TRIUR www.philips.com/support
KSodadaAugusSNIsanAfudsinAvovALU

A1sIasgunoulsviu

Indaadulumsidondkuoidigaansunisaadoinusso:

2g12vIRUISOTUUSIDRURTIavIaaNKED[dIWaSTIDDS
IGovono:1dumsdanudtyeyrcuduwstisafgdedinmorusudnauldiinusi-
5

aadvinumsouuwus:uulagTEWOAUN U

AQIRUBISOUUWUINITY

KFudwinus$ainanudulardairkavadiusou (IngavrinAnusou)

aadvludhinuviddoyeyreu WiFi Asounqu

aadvinusise

1

w N

aadvnnussolus:e:AgndoviwolRanuisadanvldikui:auy
H ruhoika; BUWURAIUTOIRUBISD 0.5 1WAs laxdnukinInuBISD 1.5 1VAs

IBoudannussanulkavsnalw
as>vaoudNAuddufirdovovanglwBAdrundvuovinus$osguSosdnad
wolulkKusudindounula

aadvidannugwuna:niugwunuvurinANua:anald
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1 daRdanxugwunuuranuanaldignidiuaivuovinvAiuovKusud

2 1doudnuasvyaviinugwuluurinauaanaldlikinlulugoviigndovuovds-
QlWUQWU
na:aannugwunuuritaaNaldinnuIaadudninuavddalnugwu

naadadida/dandiuaivuavrkuguciwaldaruaud
KyuKusudlugucdruvRgndovIaDIKUBUdALUUWUATUKININUBISD

Q
1
2
3 asovdouNIdgudaninuusISATIAUINSUUUWIDIEAD

I

nayulou KusuddulugodikuoRgndovluniusi$o
SOVUNINKULUADBISOVUIAY

[5,]

KINIUAIODSKHUQ Kusudo:ldguindauddiovlUgodikuvigndov Tunsaid

TRuguaauduasudolu:

1 rWyuKusudlugodikuvigndovia:vKiusucdavuUWUAIUKUN I UBISD
IINVAUNADSKUDDNIININUBISY

2 90dIKUVABISORGIURINEIVUDVKUBUCATRASHAUYABISDUUIINUBISD
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3 AUKUBUAITNAUINUBISOIWRTRKUNGUWANSEI$SOUDVKUBUATURENUKUINEU-
Wan1su1$oUvam
H ruhoika; assoqlRidosnKusudagiudkuvinandoviasisusso
TwluduaovyuRdiuuuyavKUEUGD=NWSUBIY KINIIUQIADSKUQ
owlgnandnagnaufirusudoaaviins1UMaLEI$O

4 sORUNIKUYUCNSHIUIA
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	Оглавление
	Введение 
	Описание изделия 
	Перед первым использованием
	Подготовка прибора к работе
	Зарядка робота-пылесоса
	Загрузка приложения, регистрация и подключение к Wi-Fi
	Содержимое приложения
	Загрузка приложения
	Регистрация личной учетной записи
	Настройка соединения Wi-Fi


	Звуковые сигналы
	Настройка языка голосовых оповещений

	Принцип работы робота-пылесоса
	Создание карты
	Принцип построения карты
	Редактирование карты
	Подготовка помещения к созданию карты
	Создание карты

	Укажите роботу, где не нужно убирать, с помощью запретных зон уборки
	Виртуальная стена и запретные зоны
	Зоны без влажной уборки

	Функции робота-пылесоса
	Настройка предпочтений уборки, дополнительных настроек и порядка уборки

	Эксплуатация робота-пылесоса
	Подготовка к уборке
	Запуск первой программы уборки через приложение
	Пуск
	Стоп

	Использование робота-пылесоса без приложения
	Программа уборки робота-пылесоса
	Возврат на док-станцию
	Автоматическая подзарядка и возобновление уборки

	Очистка и уход
	Когда проводить обслуживание
	Процедура очистки накладки и пылесборника
	Очистка моющейся накладки
	Очистка пылесборника

	Очистка резервуара для воды
	Очистка основной щетки
	Очистка боковой щетки
	Очистка основных колесиков и переднего поворотного колесика
	Очистка датчиков, контактов и окошка ИК-сигнала
	Длительное хранение

	Сигналы пользовательского интерфейса и их значение
	Сброс/восстановление настроек робота-пылесоса
	Замена
	Заказ принадлежностей
	Извлечение аккумулятора

	Гарантия и поддержка
	Утилизация и переработка
	Поиск и устранение неисправностей
	สารบัญ
	ข้อมูลเบื้องต้น 
	ภาพรวมของผลิตภัณฑ์ 
	ก่อนใช้งานครั้งแรก
	การเตรียมตัวก่อนใช้งาน
	วิธีการชาร์จหุ่นยนต์
	ดาวน์โหลดแอป ลงทะเบียน และเชื่อมต่อ Wi-Fi
	เนื้อหาในแอป
	การดาวน์โหลดแอป
	การลงทะเบียนบัญชีส่วนบุคคล
	การตั้งค่าการเชื่อมต่อ Wi-Fi


	สัญญาณเสียง
	ตั้งค่าภาษาของเสียงแจ้งเตือน

	วิธีการทำงานของหุ่นยนต์
	สร้างแผนที่
	เครื่องสร้างแผนที่อย่างไร
	การแก้ไขแผนที่
	การเตรียมห้องเพื่อทำแผนที่
	การสร้างแผนที่

	บอกหุ่นยนต์ของคุณว่าตำแหน่งไหนไม่ควรทำความสะอาดด้วยโซนการทำความสะอาดแบบจำกัด
	ผนังเสมือนจริงและโซนห้ามเข้า
	โซนห้ามถูพื้น

	วิธีการทำความสะอาดของหุ่นยนต์
	ตั้งค่าการทำความสะอาด การตั้งค่าขั้นสูง และลำดับการทำความสะอาด

	การใช้หุ่นยนต์
	การเตรียมสำหรับการทำความสะอาด
	เริ่มโปรแกรมทำความสะอาดครั้งแรกของคุณผ่านแอป
	เริ่มต้นใช้งาน
	หยุด

	การใช้หุ่นยนต์โดยไม่ต้องใช้แอป
	รูปแบบการทำความสะอาดของหุ่นยนต์
	การกลับไปที่แท่นชาร์จ
	ชาร์จโดยอัตโนมัติและดำเนินการต่อ

	การทำความสะอาดและบำรุงรักษา
	เมื่อใดที่ควรบำรุงรักษา
	วิธีทำความสะอาดแผ่นถูพื้นและถังเก็บฝุ่น
	ทำความสะอาดแผ่นถูพื้นแบบทำความสะอาด
	ทำความสะอาดถังเก็บฝุ่น

	การทำความสะอาดแท้งค์น้ำ
	การทำความสะอาดแปรงหลัก
	การทำความสะอาดแปรงด้านข้าง
	ทำความสะอาดล้อหลักและล้อหน้า
	การทำความสะอาดเซนเซอร์ จุดสัมผัส และหน้าจอสัญญาณอินฟราเรด
	การจัดเก็บระยะยาว

	สัญญาณของอินเทอร์เฟซผู้ใช้และความหมาย
	รีเซ็ต/คืนค่าหุ่นยนต์
	การเปลี่ยนอะไหล่
	การสั่งซื้ออุปกรณ์เสริม
	การถอดแบตเตอรี่ที่สามารถชาร์จได้

	การรับประกันและสนับสนุน
	การกำจัดและการรีไซเคิล
	การแก้ปัญหา
	目录
	简介
	产品概述 
	首次使用之前
	使用准备
	为扫拖机器人充电
	下载应用程序，进行注册，然后连接到 Wi-Fi
	应用程序内容
	下载应用程序
	注册个人帐户
	设置 Wi-Fi 连接


	声音信号
	设置语音提示的语言

	扫地机器人如何工作
	绘制地图
	地图绘制工作原理
	地图编辑
	准备房间以绘制地图
	创建地图

	设置清扫限制区，指定扫拖机器人无需清洁的区域
	虚拟墙和禁区
	免拖区

	扫拖机器人如何清洁
	设置清洁首选项、高级设置和清洁顺序

	使用扫地机器人
	准备清洁操作
	通过应用程序开始首次清洁程序
	开始
	停止

	不通过应用程序使用扫拖机器人
	扫拖机器人的清洁模式
	返回到基座
	自动充电和继续操作

	清洁和保养
	保养计划
	如何清洁拖布和集尘盒
	清洁可水洗拖布
	清洁集尘盒

	清洁水箱
	清洁主刷
	清洁边刷
	清洁主滚轮和前脚轮
	清洁传感器、触点和红外信号接收窗
	长期存放

	用户界面信号及其含义
	重置/恢复扫拖机器人
	更换
	订购配件
	卸下充电电池

	保修和支持
	弃置和回收
	故障处理方法
	內容
	簡介 
	產品概要 
	第一次使用前
	使用前準備
	機器人充電
	下載應用程式，完成註冊，接著連線到 Wi-Fi
	應用程式內容
	下載應用程式
	重新註冊個人帳戶
	設定 Wi-Fi 連線


	聲音指示
	設定語音警示的語言

	自動吸塵機器人運作方式
	建立地圖
	地圖運作方式
	地圖編輯
	準備要建立地圖的房間中
	建立地圖

	搭配限定清潔分區，告訴機器人哪些地方不要清潔
	虛擬牆壁和「不前進」分區
	「不拖地」分區

	自動吸塵機器人清潔方式
	設定清潔偏好設定、進階設定和清潔順序

	使用自動吸塵機器人
	準備進行清潔行程
	透過應用程式啟動您的第一次清潔編程
	開始
	停止

	不搭配應用程式使用機器人
	您的機器人清潔模式
	返回機座
	自動充電並繼續

	清潔與維護
	保養時機
	如何清潔拖地墊與集塵盒
	清潔可水洗拖地墊
	清空集塵盒

	清潔水箱
	清潔主要拖地刷
	清潔側邊刷
	清潔主要輪子與前腳輪
	清潔感應器、接點和 IR 訊號窗口
	長期儲存

	使用者介面訊號及其意義
	重設/恢復機器人
	更換
	訂購配件
	取出充電式電池

	保固與支援
	棄置與回收
	疑難排解
	목차
	소개 
	제품 개요 
	처음 사용 전
	사용 준비
	로봇 충전하기
	앱을 다운로드하고, 등록한 후 WiFi에 연결합니다
	앱 콘텐츠
	앱 다운로드하기
	개인 계정 등록
	WiFi 연결 설정


	신호음
	음성 알림 언어를 설정합니다

	로봇 청소기 작동 원리
	지도 작성하기
	지도 작성 작동 원리
	지도 편집
	지도 작성 전 방 준비하기
	지도 작성하기

	청소 제한 구역을 설정에 로봇 청소기에게 청소하지 말아야 할 장소를 지정해 줍니다
	가상 벽과 진입 금지(No-Go) 구역
	물걸레 청소 금지(No-Mop) 구역

	로봇 청소기 청소 원리
	청소 기본 설정, 고급 설정 및 청소 순서를 설정합니다

	로봇 청소기 사용
	청소 작업 전 준비
	앱에서 첫 번째 청소 프로그램을 시작합니다
	시작
	중지

	앱 없이 로봇 사용하기
	로봇 청소기의 청소 패턴
	스테이션으로 돌아가기
	자동 재충전 및 작동 재시작

	청소 및 유지관리
	유지관리 시기
	물걸레 패드 및 먼지통을 세척하는 방법
	세척 가능 물걸레 패드를 세척합니다
	먼지통을 세척합니다

	물탱크 세척
	메인 브러시 청소하기
	사이드 브러시 청소하기
	메인 바퀴 및 전면 캐스터 휠 청소하기
	센서, 접촉 지점 및 IR 신호창 청소하기
	장기 보관

	사용자 인터페이스 표시등 및 의미
	로봇 청소기 초기화/복구하기
	교체
	액세서리 주문
	충전식 배터리 분리

	품질 보증 및 지원
	폐기 및 재활용
	문제 해결
	المحتويات
	مقدمة 
	نظرة عامة على المنتج 
	قبل أول استخدام
	التجهيز للاستخدام
	شحن الروبوت
	تنزيل التطبيق والتسجيل والاتصال بشبكة Wi-Fi
	محتوى التطبيق
	تنزيل التطبيق
	تسجيل حساب شخصي
	إعداد الاتصال بشبكة Wi-Fi


	الإشارات المسموعة
	ضبط لغة التنبيهات الصوتية

	كيف يعمل الروبوت الخاص بك
	إنشاء خريطة
	كيف يعمل رسم الخرائط
	تحرير الخريطة
	تحضير الغرفة لرسم الخرائط
	إنشاء خريطة

	إعلام الروبوت الخاص بك بمكان عدم التنظيف باستخدام مناطق التنظيف المقيدة
	حائط افتراضي ومنطقة محظورة
	منطقة محظورة للممسحة

	كيف ينظف الروبوت الخاص بك
	ضبط تفضيلات التنظيف والإعدادات المتقدمة وترتيب التنظيف

	استخدام الروبوت الخاص بك
	التحضير لعملية التنظيف
	ابدأ برنامج التنظيف الأول عبر التطبيق
	بدء الاستخدام
	الإيقاف

	استخدام الروبوت بدون التطبيق
	نمط تنظيف الروبوت الخاص بك
	العودة الى المحطة
	إعادة الشحن التلقائي والاستئناف

	التنظيف والصيانة
	متى يجب القيام بالصيانة
	كيفية تنظيف بطانة الممسحة وحاوية الغبار
	تنظيف بطانة الممسحة القابلة للغسل
	تنظيف حاوية الغبار

	تنظيف خزان المياه‬
	تنظيف الفرشاة الرئيسية
	تنظيف الفرشاة الجانبية
	تنظيف العجلات الرئيسية والعجلة الأمامية
	تنظيف المستشعرات ونقاط الوصلات ونافذة إشارة الأشعة تحت الحمراء
	تخزين طويل المدى

	إشارات واجهة المستخدم ومعناها
	إعادة تعيين/استعادة الروبوت
	الاستبدال
	طلب الملحقات
	إزالة البطارية القابلة لإعادة الشحن

	الضمان والدعم
	التخلص من الجهاز وإعادة تدويره
	استكشاف الأخطاء وإصلاحها

